LS Degisken Frekansli Sudrtcileri satin aldi  giniz icin te sekkdrler!

EMNIYET TALIMATLARI

B Kazalari ve potansiyel tehlikelerin olusmasini 6nlemek icin her zaman emniyet talimatlarina
uyun.
B Bu kilavuzda emniyet mesajlari asagidaki sekilde siniflandiriimistir:

A UYARI Uygun olmayan isletim ciddi kisisel yaralanma veya 6lime yol acabilir.

& TED B iR Uygun olmayan kullanim hafiften orta siddete kadar kisisel

yaralanma veya maddi hasara yol acabilir.

B Bu kilavuz boyunca emniyet tedbirlerinden haberdar olmaniz icin asagidaki iki gosterimi
kullanacagiz:

/_\ Belirli durumlar altindaki potansiyel tehlikeleri belirtir.
Mesaji okuyun ve talimatlari dikkatlice takip edin.

Belirli durumlar altindaki sok (¢carpma) tehlikelerini belirtir.
A Tehlikeli gerilim mevcut olabileceginden dolayi 6zel dikkat gésterilmelidir.

B Cabuk referans icin isletim talimatlarini el altinda bulundurun.

B SV-iG5A serisi stricunin performansini azami kilabilmek ve emniyetli kullanimini temin etmek
icin bu kilavuzu dikkatlice okuyun.

/N UYARI

m  Gulc uygulanmi g iken veya cihaz i gletimde iken kapa @i cikarmayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasi meydana gelebilir.

®  Sdrdcinin 6n kapa @i cikarilmi ¢ durumda iken cali stirmayin.
Aksi takdirde, yiksek gerilim terminalleri veya sarjli kapasitore temas etme sebebiyle elektrik
carpmasina maruz kalabilirsiniz.

m  Girig guct uygulanmami $ olsa dahi, periyodik muayeneler veya kablolama
haricinde kapa @i ¢ikartmayin.
Aksi takdirde, sarjli devrelere temas edebilir ve elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.



Kablolama ve periyodik muayeneler, giri  $ guctnin kesilmesinden en az 10
dakika sonra ve DC bara geriliminin de  sarj oldu gu bir dl¢u aleti ile
denetlendikten sonra (DC 30V altinda) gercekle stirilmelidir.

Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Butonlari kuru ellerle ¢cali  stiriniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablo izolasyonlari hasarli ise kabloyu kullanmayin 1Z.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablolari strtmelere, a siri gerginli ge, agir yiklere veya siki stirmaya maruz
birakmayiniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

/\ TEDBIR

Sdrtcuyd alev almaz bir ylzey Gzerine kurun. Yakini  na alev alabilir bir
malzeme koymayin.
Aksi takdirde, yangin c¢ikabilir.

Surlcu hasar gorurse giri  $ gucuni kesin.
Aksi takdirde, ikincil bir kaza ve yangina yol acabilir.

Giris$ gucu uygulandiktan veya kapatildiktan sonra strtcu bir ka¢ dakika
suresince sicak kalacaktir. Uygun bir stiire so  gumasini bekleyiniz.
Aksi takdirde, cilt yanmasi veya hasari gibi bedeni yaralanmalara maruz kalabilirsiniz.

Kurulumu tamamlanmi $ olsa dahi, hasarli veya parcalari eksik bir
suructye gic uygulamayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Surdcu icine iplik, ka git, agac parcaciklari, toz veya di  ger yabanci madde
giri sine musaade etmeyin.
Aksi takdirde, yangin veya kaza meydana gelebilir.




CALISTIRMA ONLEMLERI

(1) Kullanma ve kurulum

O

0 o o I

a

Uriind agirigina gore tutun.

Tavsiye edilen sayidan fazla surtcu kutularini Gst tste koymayin.

Bu kilavuzda belirtilen talimatlara gére kurun.

Kapagi nakliye esnasinda agmayin.

Sdrucu tzerine agir maddeler koymayin.

Surdci yerlestirme yéninin dogru oldugunu kontrol edin.

Sdrucuyd dusurmeyin, veya darbeye maruz birakmayin.

Topraklama igin ulusal elektrik kodunu izleyin. Tavsiye edilen Toprak empedansi 200V
sinifiicin 100 ohm ‘dan diusuk ve 400V sinifi icin 10 ohm ‘dan dusuktdr.

iIG5A ESD (Elektrostatik Desarj) duyarl pargalar intiva eder. Muayene veya kurulum igin
pcb ‘ye dokunmadan 6énce ESD ‘ye karsi koruyucu tedbirler alin.

Surlcuyu asagidaki cevresel sartlar altinda kullanin:

Ortam sicakhgi -10 ~ 50 °C (donma olmaksizin)
Goreceli nem 90% RH veya daha az (sivilasma olmaksizin)
Depolama sicakligi -20~65°C

Korozyon yapici gazdan, tutusabilir gazdan,

yagdan, dumandan veya tozdan korunakl

Yitkseklik, Titresim Deniz se\éiyesinin azami 1,000m Ustiinde, Azami
' 5.9m/san” (0.6G) veya daha az

Atmosfer basinci 70 ~ 106 kPa

Cevre

Konum

(2) Kablolama

O

Oo0On0oano

a

Surdcunun ¢ikisina gugc faktori dizeltme kapasitord, asiri gerilim koruyucu veya RFI
filtresi baglamayin.

U, V, W cikis kablolarinin motora baglanti sirasi motorun dénme yonunu etkileyecektir.
Dogru olmayan terminal kablolamasi cihaz hasarina yol acabilir.

Terminallerin kutuplarini (+/-) ters cevirmek surlcuye zarar verebilir.

Yalnizca LS suricust konusunda uzman yetkili personel kablolama ve muayeneleri
gerceklestirmelidir.

Daima kablolamadan 6nce sirtciyd kurun. Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz
kalabilirsiniz veya bedensel yaralanma olusabilir.

(3) Deneme calistirmasi

O

O

Calistirmadan once butiin parametreleri kontrol edin. Yike bagli olarak parametre
degerlerini degistirmek gerekebilir.

Daima her terminale bu kilavuzda belirtildigi sekilde izin verilen aralikta gerilim uygulayin.
Aksi takdirde, surticiide hasar meydana gelebilir.




(4) Calistirma onlemleri

O

O

O

O

Otomatik tekrar baglatma fonksiyonu secili iken, bir alarm durmasindan sonra motor
aniden calisacagindan cihazdan uzak durun.

Tus takimi Gzerindeki Stop (Dur) tusu yalnizca uygun fonksiyon ayari yapiimigsa
gecerlidir. Bir acil durdurma butonunu ayri olarak hazirlayin.

Referans sinyal mevcut iken bir alarm sifirlamasi yapilirsa, ani bir calisma meydana
gelecektir. Referans sinyalinin kapali oldugunu pesinen kontrol edin. Aksi takdirde, bir
kaza meydana gelebilir.

Surdcu icinde herhangi bir seyi modifiye etmeyin veya degistirmeyin.

Motor surticusinin elektronik 1si fonksiyonu tarafindan korunmakta olmayabilir.
Sdrucunun sik ¢ahstiriimasi/durdurulmasi igin strtict girisinde manyetik kontaktor
kullanmayin.

Elektromanyetik parazit etkisini azaltmak igin gurtlta filtresi kullanin. Aksi takdirde,
yakindaki elektronik cihazlar etkilenebilir.

Girig gerilimi dengesizligi durumunda AC reaktdri kurun. Surtcuden yayilan yiksek
frekansl guriltiye bagh olarak Gug Faktori kapasitorleri ve jeneratorler asiri isinabilir ve
hasar gorehilir.

400V sinifi motoru sdrtici ile calisir iken yahtimla dizeltilmis bir motor kullanin veya
mikro asiri gerilimden korumak icin tedbirler alin. Motor terminallerinde kablolama
sabitine vasiflandirilabilinir bir mikro asiri gerilim meydana gelir ve yalitimi bozabilir ve
motora zarar verebilir.

Cihazi calistirmadan 6nce ve kullanici programlamasindan 6nce kullanici parametrelerini
fabrika ayarlarina getirin.

Surlci kolayca yuksek hizda iglemlere ayarlanabilir. Cihazi calistirmadan énce motorun
veya makine aksaminin kapasitesini denetleyin.

DC-Fren fonksiyonunu kullanirken durdurma torku dretilmez. Durdurma torku gerekli
oldugunda ayri techizat kurun.

(5) Hata 6nleme tedbirleri

O

Sdrucu aksadiginda makine ve techizati tehlikeli durumlardan korumak igin acil fren gibi
bir emniyet yedegdi saglayin.

(6) Bakim, muayene ve parca degisimi

O
O

Sdrucunun denetim devresi Gizerinde megger (yalitim direnci) testi uygulamayin.
Periyodik muayene icin 14.B6lum ‘e bakin (parca degisimi).

(7) imha

O

Sdrucuyd imha ederken endustriyel atik olarak siniflandirin.

(8) Genel talimatlar
Bu talimat kilavuzundaki sema ve cizimlerin ¢odu sdrticiyl devre kesicisiz, kapaksiz veya kismi
aclk olarak gostermektedir. Sarticiyl hi¢ bir zaman bu sekilde calistirmayiniz. Kapagi ve devre
kesicileri her zaman takin ve siriciyt calistirirken bu talimat kilavuzunu takip edin.



Onemli Kullanici Bilgileri

® Bu kilavuzun amaci kullanicitya SV-iG5A serisi surtciyd kurmak, calistirmak ve bakimini
gerceklestirmek igin gerekli bilgileri saglamaktir.

® Basarili kurulum ve calistirmayi temin etmek icin ilerlemeden dnce sunulan bilgiler tamamiyla
okunmali ve anlasiimahdir.

® Bu kilavuz asagidaki bilgileri intiva eder...

BolUm Baslik Tanim
1 Temel bilgi & SV-iG5A serisi strictiiniin emniyetli kullanimi icin genel bilgi
onlemler ve Onlemleri saglar.
2 Kurulum & SV-IG5A siriiciniin gu¢ kaynagi & sinyal terminali igin
Kablolama kablolama ve nasil kurulacadi iizerine talimatlari saglar.
3 Temel istege bagdh cevresel cihazlarin siriiciiye nasil
yapilandirma baglanacagini tanimlar.
4 Programlama tus Tus takimi Ozelliklerini ve gostergeyi resmeder & striciiniin
takimi & Temel hizli baslatiimasi igin talimatlari saglar.
calistirma
Fonksiyon listesi Parametre degerleri listelenir.
Denetim blok Kullanicilarin calistirma modunu kolayca anlamalarina
semasi yardimci olmak icin denetim akisini gosterir.
7 Temel SV-iG5A icindeki temel fonksiyonlar icin bilgiler saglar.
fonksiyonlar
8 Geliskin fonksiyonlar | Sistem uygulamasi icin kullanilan geliskin fonksiyonlari
belirtir.
9 Go6zlemleme Calistirma durumu ve hata bilgisi hakkinda bilgi verir.
10 Koruyucu SV-iG5A ‘nin koruyucu fonksiyonlarinin ¢cercevesini gizer.
fonksiyonlar
11 RS 485 RS485 haberlesmesinin tanimlamasini saglar.
12 Sorun giderme & Genel sorun giderme bilgisi yaninda cesitli stirlict hatalari
bakim ve yapilacak uygun eylemi tanimlar.
13 Tanimlamalar & Giris/Cikis derecelendirmesi, denetim tipi ve SV-iG5A
Secenekler suricunin daha fazla detaylari tGzerine bilgi verir.
Uzak tus takimi, Kablo baglantilari, EMC filtresi, DB direnci,
DeviceNet Modulu iceren secenekleri aciklar.
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BOLUM 1 - TEMEL BIiLGIi & ONLEMLER

1.1 Onemli tedbirler

Pal_<eti agma e Surlclyl nakliye sirasinda olusmus olabilecek bir hasara karsi inceleyin.
ve inceleme Suriict biriminin ihtiyag duydugunuz uygulama icin dogru oldugundan emin
olmak igin, etiket Ustiindeki strtcu tipini, ¢cikis degerlerini ve sirtcinun
eksiksiz oldugunu kontrol edin.

-

SVO08iG5A-2 ®uua., Srici Tipi
IrNPUT 289&230\; %DEF"S'S <reeun Giris Gilcll
L Y G a-a00s :, Cikis Gci
1.9KVA (D *x,, Cikis akimi, frekansi
||||IIII!ilIII||III|‘|II|II|IIII|IIII||II|I M
05050300557 V.,’ * Sirtci Kapasitesi (kVA)
I LS industrial Systems Made in KOREA | "*+ Bar kod ve Seri Numarasi
SV 075 iIG5A - 2 (N)
Motor Gucu Z?rr\li Girig gerilimi Tus takimi

004 | 0.4 [kW]
008 | 0.75 [kwW] 1 Tek Faz
015 | 1.5 [kW] 200~230[V]

3 022 | 2.2 [kW]

g 037 | 3.7 [kW]

0 1040 | 4.0 [kW] ) Uc Faz

% 055 |55 [Kw] iG5A 200~230[V] Tus takimsiz
075 | 7.5 [kW]
110 | 11.0[kW]
150 | 15.0[kW] Uc Faz
185 | 18.5[kW] 4 380~480[V]
220 | 22.0[kW]

e Aksesuarlar
Eger herhangi bir farkhlik, hasar, vs. bulduysaniz satis temsilcinizle irtibata

gegin.

Calistirma igin | Hazirlanacak araglar ve pargalar siriiciiniin nasil caligtirildigina baghdrr.
gerekli ara¢ ve | 1ochizat ve parcalar gerekli seklide hazirlayin.

parcalarin

hazirlanmasi

Kurulum Lo . : CL
Sdrucuyu yuksek performans ile uzun zaman calistirabilmek icin strtictyt uygun
bir yerde uygun yonde ve uygun bosluklar birakarak kurun.

Kablolama G kaynagini, motoru ve calistirma sinyallerini (kontrol sinyalleri) terminal

bloguna baglayin. Yanlis baglantinin sirticlye ve ¢evresel cihazlara zarar
verebilecegini akilda bulundurun.
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1.2 Uriin Detaylari

® GOordnim

_— DURDURMA/
Durum LED Gostergesi SIFIRLAMA
~— dugmesi
CALISTIRMA
dugmesi
N digmesi
-
On kapak:
Kablolama icin
cikartihr
\_ ! Sdartci
\\\ etiketi

Alt kapak: Girig L

gucu ve motor
baglandiginda
cikartihr

® On kapak cikarildiktan sonra i¢ goriinti
Detaylar icin “1.3 6n kapadin cikartiimasi’na bakiniz.

Parametre ayari i¢in
la) 4-Yollu digme
(Yukari/Asagi/Sol/Sag)

—
NPN, PNP

Secim DUgmesi

Kumanda sinyal

Surlct Toprak o
Terminali

Terminali

\

[Sogutucu fan

Gug terminali




1.3 Uriin birle stirme & sékme

® On kapag cikartmak icin: Kapagi her iki disli yanindan hafifce bastirarak yukari gekin.

Bu kisimi hafifce bastirin
ve yukari dogru ¢ekin.

® Sdrucu fanini degistirmek icin: Alt kapagin her iki yanini hafifce bastirin ve digariya yan
tarafiniza dogru cekin.

Bu kisimi bastirin ve

disari cekin.
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Notlar:
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BOLUM 2 - KURMA & KABLOLAMA

2.1 Kurma onlemleri

/\ TEDBIR

® Plastik bilesenlere zarar vermemek icin strtictyt dikkatlli tutun. Sartciyd 6n kapagindan
tutmayin. Cikarak dusebilir.

® Siiriiclyu titresime ba@isikl bir yere kurun (5.9 m/s® veya daha az).

® Sicakhgin izin verilen aralikta oldugu bir yere kurun (-10~50°C).

<Cevre Sicakligi Olcim Bolgesi>

® Sirici calistirma sirasinda ¢ok sicak olacaktir. Yanmaz bir yiizey tizerine kurun.

® Sirlcuyl diz, dusey ve ayni duzlemde bir ylzey tzerine kurun. Uygun 1si1 dagitimi icin
surtct yonl disey (tepesi Ustte) olmalidir. Ayni zamanda sturiict ¢cevresinde yeterli
bosluklar birakin.

B Sogutulmus havanin 4’:%
10em Min kablolama kanali ve cihaz| ~ Scgutucuhava
arasinda kolayca akmasi f—
- icin yeterli bosluk birakin
I
—> e < >
5cm 5cm
Min Min
=
JlOCm Min Havalandirma fani
¢

® Nemden ve direk gines i1s1gindan koruyun.

® Sirlcuyl su damlalarina, yag, duman, toz, vs. maruz kalabilecek bir ¢cevreye kurmayin.
Surdcuyt temiz bir yere veya herhangi bir maddenin icerisine girmeyecegi “butindyle
kapal” panel icine kurun.
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Bir panelde iki veya daha fazla surlict kurulmus veya bir sogutucu fan takilmigsa, striculer
ve fan, ¢cevre sicakhgini izin verilen arahigin altinda tutmak icin azami dikkat gostererek
uygun konumlarda kurulmalidir.

Sdrucunun sikica tutturulmasini temin etmek igin suriicliy vida ve somun kullanarak kurun.

< Bir panelde birden fazla sirici kurmak icin >

E—
F N N\

ol

N\

U o
SR%

|

%

/i TEDBIR

Sdrucdleri ve fani bir panel icinde kurdugunuzda uygun i1sI havalandirmasi konusunda
tedbir alin.

]
I

=R
=L
I

e

i
o) :>:>ﬂ
8

4@
1
0
5

ﬂ
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2.2 Boyutlar

SV004IG5A-1
SVO004iG5A-2 / SVO08iG5A-2
SVO004iG5A-4 /| SVO08iG5A-4

SVO008IG5A-1
SV015iG5A-2 / SV015iG5A-4

H1

W1




SVO015IG5A-1

SV022iG5A-2 / SV037iG5A-2 / SV040iG5A-2 SVO055iG5A-2 / SVO75iG5A-2
SV022iG5A-4 | SV037iG5A-4 | SV040iG5A-4 SVO055iG5A-4 / SVO75iG5A-4
W
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SV110iG5A-2 /SV150iG5A-2
SV110iG5A-4 | SV150iG5A-4

SV185iG5A-2 / SV220iG5A-2
SV185iG5A-4 | SV220iG5A-4

\\:- - H1
e ,I /
\\\\‘\I: /

o =

\: -

i i
Ll . R——
B == =l B
w1

H1

w1

N Y.

) G
. =

| == B
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o W W1 H H1 D O) A B

ShirJel L [mm] | [mm] | [mMm] | [mm] | [mm] [mm] | [mm] [Ka]
SV004IG5A-1 0.4 70 65.5 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 0.76
SV008IG5A-1 0.75 100 | 955 | 128 120 130 4.5 4.5 4.5 1.12
SV015IG5A-1 1.5 140 132 128 | 120.5| 155 4.5 4.5 4.5 1.84
SVO004IG5A-2 0.4 70 65.5 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 0.76
SVO008IG5A-2 | 0.75 70 65.5 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 0.77
SV015IG5A-2 1.5 100 | 955 | 128 120 130 45 45 45 1.12
SV022IG5A-2 2.2 140 132 128 | 120.5| 155 4.5 4.5 4.5 1.84
SV037I1G5A-2 3.7 140 132 128 | 120.5| 155 4.5 4.5 4.5 1.89
SV040IG5A-2 4.0 140 132 128 | 120.5| 155 45 45 45 1.89
SV055iG5A-2 5.5 180 170 220 210 170 45 5.0 45 3.66
SVO075iG5A-2 7.5 180 170 220 210 170 4.5 5.0 4.5 3.66
SV110iG5A-2 11.0 | 235 219 320 304 |189.5| 7.0 8.0 7.0 9.00
SV150iG5A-2 | 15.0 | 235 219 320 304 | 1895 7.0 8.0 7.0 9.00
SV185iGhA-2 | 18.5 | 260 240 410 392 |208.5| 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3
SV220iGhA-2 | 22.0 | 260 240 410 392 | 208.5| 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3
SV004IG5A-4 0.4 70 65.5 | 128 119 130 4.0 45 4.0 0.76
SVO008IG5A-4 | 0.75 70 65.5 | 128 119 130 4.0 45 4.0 0.77
SVO015IG5A-4 1.5 100 | 955 | 128 120 130 4.5 4.5 4.5 1.12
SV022IG5A-4 2.2 140 132 128 | 120.5| 155 45 45 45 1.84
SV037IG5A-4 3.7 140 132 128 | 120.5| 155 45 45 45 1.89
SVO0401G5A-4 4.0 140 132 128 | 120.5| 155 4.5 4.5 4.5 1.89
SV055iG5A-4 55 180 170 220 210 170 4.5 5.0 4.5 3.66
SV075iG5A-4 7.5 180 170 220 210 170 45 5.0 45 3.66
SV110iG5A-4 11.0 | 235 219 320 304 |189.5| 7.0 8.0 7.0 9.00
SV150iG5A-4 | 15.0 | 235 219 320 304 |189.5| 7.0 8.0 7.0 9.00
SV185iG5A-4 | 18.5 | 260 240 410 392 | 208.5| 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3
SV220iG5A-4 | 22.0 | 260 240 410 392 | 208.5| 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3
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2.3 Terminal kablolama (Kumanda G/C)

/M

Tanim

<
O

N
S

®

Cok fonksiyonlu OC cikisi

MO ortak ug

24V Besleme

i

b

}

i

@)

ii

l

.

K

G

w
>

—
@ W

g_—.//

F s
'////ﬂ@

wn
+

\%%%%%@\ L
TRRTREY
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MF girig terminali
(fabrika ayari)

FX: ileri calistirma

RX: Geri calistirma

Giris sinyali ortak ug

. ~ | BX: Acil durdurma
MF giris terminali

RST: Ariza sifirlama

(fabrika ayari)
JOG: Jog calistirma

Giris sinyali ortak ug

N | Gok adimli frek.-Dugtk
MF giris terminali

) Cok adiml frek.-Orta
(fabrika ayari)

Cok adimh frek.-Yiksek

Potansiyometre icin 10V gi¢ kaynagi

Frek. Ayarlama Gerilim sinyal girigi: -0~10V

Frek. Ayarlama Akim sinyal girigi: 0~20mA

Cok fonksiyonlu analog ¢ikis sinyali: 0~10V

Cok fonksiyonlu A baglanti ¢ikisi

role ¢ikis terminali | B baglanti ¢ikigl

A/B baglanti ortak u¢

RS485 haberlesme terminali

% Uzak kontrol segenegi veya parametre

kopyalamaya baglanti igin




* Gl¢ terminali kablolama (0.4 ~ 7.5kW)

B2

8
%—i

3FazacT O
giri si H Gilg
,(,Nomm.&.ll ) ter?rllrihzli Bl
Girig Ger|l|m|)_of\o_- @)
— B "
DB direnci bng;r?tl
| terminali S O Zﬂz
U
Motor T O
baglant
V| .
N\ w O—‘lf
3% Tek Fazh Uriinlerin AC girisi R, T(0.4~1.5kW) terminallerine
Toprak
terminali | | Uygulanmaldir.

Wt

- o ..

Glc terminali kablolama (11.0 ~ 22.0kW)

»
girig m é;.:i
(Nominal Giri s iy terminali
Gerilim) — & O_m PL o o
(+)
DC reaktorii | Reaktor Q
| /DB R
Dil b
e || Ly ©
DB direnci terminali S
= | (L2) O —
O e
T
(L3) : ¢
Motor G (|\)]( )
baglant -
terminali 1
Toprak
terminali
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2.4 GUc¢ terminali kablolama i¢in tanimlar

0.4 ~ 0.75kW(Tek Faz) 0.4 ~ 1.5kW(U¢ Faz) 1.5kW(Tek Faz)

R.TB1B2UVW

2.2 ~ 4.0kW(Ug Faz)

R S T Bl B2 U V W

R S T Pi1
(L) (12) (13) )

Terminal Vida Torku
Vida (Kgf.cm)/Ib-in

B1

SV004iG5A-1 2 14 2 14 3.5 12 M3.5 10/8.7
SVO008iG5A-1 2 14 2 14 35 12 M3.5 10/8.7
SVO015iG5A-1 2 14 2 14 3.5 12 M4 15/13
SV004iG5A-2 2 14 2 14 3.5 12 M3.5 10/8.7
SVO008iG5A-2 2 14 2 14 3.5 12 M3.5 10/8.7
SVO015iG5A-2 2 14 2 14 3.5 12 M3.5 10/8.7
SV022iG5A-2 2 14 2 14 3.5 12 M4 15/13
SV037iG5A-2 3.5 12 3.5 12 3.5 12 M4 15/13
SV040iG5A-2 3.5 12 3.5 12 3.5 12 M4 15/13
SVO055iG5A-2 55 10 55 10 55 10 M5 32/28
SVO75iG5A-2 8 8 8 8 5.5 10 M5 32/28
SV110iG5A-2 14 6 14 6 14 6 M6 30.7/26.6
SV150iG5A-2 22 4 22 4 14 6 M6 30.7/26.6
SV185iG5A-2 30 2 30 2 22 4 M8 30.6/26.5
SV220iG5A-2 38 2 30 2 22 4 M8 30.6/26.5
SV004iG5A-4 2 14 2 14 2 14 M3.5 10/8.7
SVO008iG5A-4 2 14 2 14 2 14 M3.5 10/8.7
SVO015iG5A-4 2 14 2 14 2 14 M4 15/13
SV022iG5A-4 2 14 2 14 2 14 M4 15/13
SV037iG5A-4 2 14 2 14 2 14 M4 15/13
SV040iG5A-4 2 14 2 14 2 14 M4 15/13
SVO55iG5A-4 35 12 2 14 35 12 M5 32/28
SVO075iG5A-4 35 12 35 12 35 12 M5 32/28
SV110iG5A-4 55 10 55 10 8 8 M5 30.7/26.6
SV150iG5A-4 14 6 8 8 8 8 M5 30.7/26.6
SV185iG5A-4 14 6 8 8 14 6 M6 30.6/26.5
SV220iG5A-4 22 4 14 6 14 6 M6 30.6/26.5
* Gug baglantisi icin halka kablo ucu kullaniimadigr zaman kablo yalitim kiliflarint 7mm soyun.
S —
—»| |« 7.0mm

* SV185iG5A-2 ve SV220iG5A-2 UL tarafindan kesinlikle onaylanmis Halka veya Catal kablo ucu
kullaniilmak zorundadir.
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/\ TEDBIR

® Terminal vidalarina belirlenmis torku uygulayin. Gevsek vidalar kisa devre ve kusurlu
calismaya sebep olabilir. Vidayi asiri sikmak terminallere zarar verebilir, kisa devre ve
kusurlu calismaya sebep olabilir.

® Kablolama i¢in sadece 600V, 75°C degerlerine sahip bakir kablolar kullanin.

® Kablolamadan 6nce giris giicinin kapali oldugundan emin olun.

® Calistirmanin akabinde gii¢ kaynagdi kapatildijinda, tzerinde calismaya baslamadan
once, LED tus takimi gostergesinin kapanmasindan sonra en az 10 dakika bekleyin.

® U, VveW cikis terminallerine giris glici kaynagini uygulamak suriiciiniin hasarina yol
acar.

® G%ri§ gucind kablolarken ve motor kablolamasi icin yalitimli basliklari olan halka kablo
uclari kullanin.

® Siricu icinde kablo parcalari birakmayin. Kablo parcalari hatalara, bozulmalara ve hatali
calismalara sebep olabilir.

® Sirlcuye birden fazla motor baglandiginda, toplam kablo uzunlugu 200m (656ft) ‘ten
daha kisa olmalidir. Uzun mesafeler icin 3-telli kablo kullanmayin. Teller arasinda artan
kapasitans kacaklari ytzinden, asiri akim koruma 6zelligi calisabilir veya cikis tarafina
bagli techizat kusurlu ¢alisabilir. Uzun kablo durumunda tetikleme frekansini diisirmek
veya Mikro Asiri Gerilim Filtresi kullanmak gerekmektedir.

Sirtuct ve Motor arasi mesafe 50m 'ye kadar 100m ‘ye kadar 100m ‘den fazla

izin verilen Tetikleme Frekansi 15kHz ‘den az 5kHz ‘den az 2.5kHz ‘den az

(3.7kW ‘tan daha az olan urlnler igin, kablo uzunlugu 100m(328ft) ‘ten daha az olmalidir.).

® Bl ve B2 terminallerini asla kisa devre etmeyin. Terminalleri kisa devre etmek dabhili
surict hasarina yol acgabilir.

® Slrlcunun ¢ikis tarafinda glc faktdrt kapasitord, asiri gerilim koruyucu veya RFI filtreleri
baglamayin. Boyle yapmak bu bilesenlere zarar verebilir.

[UYARI]

Gug kayna g1 R, S, ve T Terminallerine ba glanmalidir.

U, V, W terminallerine baglamak surticide dahili zararlara yol acar. Faz sirasini ayarlamak gerekli
degildir.

Motor U, V, ve W Terminallerine ba glanmalidir.

ileri komutu (FX) acik ise, motorun yilk tarafindan bakildiginda motor saat yéniiniin tersinde
donmelidir. Eger motor tersi yonde déniyorsa, U ve V terminallerini yer degistirin.
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/N UYARI

® 230V sinifi strdcdler icin Tip 3 topraklama yontemini (Toprak empedansi: 100Q altinda)

kullanin.
® 460V sinifi siiruciler icin Ozel Tip 3 topraklama yéntemini (Toprak empedansi: 10Q altinda)

kullanin.
® Sirdcuyi topraklamak icin ayrilmis toprak terminalini kullanin. Topraklama i¢cin muhafaza

veya sasi, vb. icinde vida kullanmayin.

Toprak Terminaline
erisim acikhgi

Not

Topraklama prosedurt
1) On kapag cikarin.
2) Yukarida gosterildigi gibi, Topraklama kablosunu toprak terminali icin agiklik
vasitasiyla toprak terminaline baglayin. Tornavidayi diiseyden terminale sokun

ve viday! sikica sabitleyin.

Not | Topraklama isi yonlendirmesi

400V Sinifi

0.4~4.0 kW 3.5 mm? M3 2.0 mm? M3

5.5~7.5 kW 5.5 mm2 M4 3.5 mm2 M4 )
11~15kW | 14.0mm2 M5 Tip3 8.0 mm2 M5 OzelTip 3
18.5~22 kW 22.0 mm2 M6 14.0 mm2 M5
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2.5 Kumanda terminali tanimi

MO | MG | 24 | PL | P2 | CM | P3 | P4 S- | s+
3A | 3B | 3C P5 | CM | P6 | P7T | P8 | VR | V1 AM
Kablo , Vid Tork
M Terminal Tanimi boyutu[mm ] aa or Tanim
— biyutu [Nm]
tek tel Orgulu
P1~P8 | Cok fonksiyonlu giris T/M 1- | 1.0 15 M2.6 0.4
8
CM Ortak Terminal 1.0 15 M2.6 0.4
VR Harici potansiyometre icgin 1.0 15 M2.6 0.4 Cikis gerilimi: 12V
guc kaynagi Azami ¢ikis akimi: 10mA
Potansiyometre:1 ~
5kohm
V1 Gerilim referansi igin giris 1.0 15 M2.6 0.4 Azami giris gerilimi:
terminali -10V ~ +10V giris
I Akim referansi icin girig 1.0 15 M2.6 0.4 0 ~ 20mA giris
terminali Dahili direng: 250 ohm
AM Cok fonksiyonlu analog 1.0 15 M2.6 0.4 Azami ¢ikis gerilimi: 11[V]
cikig terminali Azami ¢ikis akimi: 10mA
MO Cok fonksiyonlu terminal 1.0 15 M2.6 0.4 DC 26V,100mA ‘den
icin OC cikis dusuk
MG Harici guic kaynagi icin 1.0 15 M2.6 0.4
toprak terminali
24 24V Harici Gug¢ Kaynag! 1.0 15 M2.6 0.4 Azami ¢ikis akimi: 100mA
3A Cok fonksiyonlu réle ¢ikis A | 1.0 15 M2.6 0.4 AC 250V, 1A ‘den dusik
baglantisi
3B Cok fonksiyonlu role ¢ikis B | 1.0 15 M2.6 0.4 DC 30V, 1A ‘den dusuk
baglantisi
3C Cok fonksiyonlu réle icin 1.0 15 M2.6 0.4
ortak ug

Not 1) Kumanda kablolarini kumanda terminallerinden 15cm ‘den daha uzakta baglayin. Aksi takdirde,
0n kapagin sokulmesinde sorunlar ¢ikabilir.

Not 2) 600V, 75 C degerlerinde veya daha ylksek degerlerde bakir kablolar kullanin.

Not 3) Terminal vidalarini sikarken tavsiye edilen sikma torkunu kullanin.

Not
Cok fonksiyonlu giris terminalleri (P1~P8) i¢in harici gu¢ kaynagdi (24V) kullandiginizda, terminaller
12V seviyesinden daha yukarida aktif olacaktir. Gerilimi 12V ‘tan asagi dusirmemek icin tedbir
alin.
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2.6 PNP/NPN secimi ve haberle sme secene gi icin ba glanti

1. Surdcl icindeki DC 24V kullanildi  ginda [NPN]

SW S8 ﬂ NPN
s8
YFO DC 24V

CM

P1l CPU

CM ﬁ

(sUricu ici)

O_
A
\
»y

2. Harici DC 24V kullanildi ginda [PNP]

SW S8
PNP

DC24V

e

N\

\/
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BOLUM 3 - TEMEL YAPILANDIRMA

3.1 Cevresel cihazlarin sirtctye ba glanmasi
Surdcunun cahstiriimasi icin asagidaki cihazlar gereklidir. Uygun calismanin temin edilmesi icin

uygun cevresel cihazlar secilmeli ve dogru baglantilar yapilmalidir. Yanls bir sekilde uygulanan
veya kurulan siricd, sistemin kusurlu ¢alismasina veya bilesen hasari yaninda Griin émriinde
kisalmaya da yol acabilir. Devam etmeden 6nce bu kilavuzu tamamen okumall ve anlamalisiniz.

Izin verilen siiriicu girig gerilimi aralig
dahilinde gt¢ kaynagi kullanin. (Sayfa
13-1 ‘e bakin).

AC Besleme
Kaynagi

MCCB veya Toprak | Devre kesicilerini dikkatle secin. Gug
kacak devre kesicisi | acildiginda surlcu icine buylk bir akim
(ELB) akacaktir.

Gerekli ise kullanin. Kullanildigi zaman,
calistirma veya durdurma amaciyla
kullanmayin. Aksi takdirde, trln
omrunde kisalmaya neden olabilir.

Manyetik Kontaktor

AC reaktorleri guc faktorinin
iyilestirilmesi gerektigi veya surticu

AC ve DC biyuk bir gu¢ kaynagdi sistemi yakininda
Reaktorler Pkatt kuruldugu zaman kullanilmalidir (strtict
kapasitesinin 10 katindan fazla ve 10m
dahilinde kablolama mesafesi).

Surdcuyl uzun sure yuksek
performansla ¢aligstirmak igin, uygun bir
Kurma ve yerde dogru yénde ve uygun bosluklar
kablolama birakarak kurun. Yanlis terminal
kablolamasi techizat hasarina yol
acabilir.

Sdrucunun ¢ikis tarafina gug faktori
Motor kapasitoru, asiri gerilim koruyucu veya
RFI filtresi baglamayin.

Dikkatl1) DC reaktdru icin terminal blogu, 11kw ‘dan daha fazla
kapasiteler icin vardir.
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3.2 Tavsiye edilen MCCB

Sdartci
Kapasitesi

004iG5A-1 | TD125U,EBs33 GMC-12 004iG5A-4 | TD125U,EBs33 | GMC-12
008iG5A-1 | TD125U,EBs33 GMC-12 008iG5A-4 | TD125U,EBs33 | GMC-12
015iG5A-1 | TD125U,EBs33 GMC-12 015iG5A-4 | TD125U,EBs33 | GMC-12
004iG5A-2 | TD125U,EBs33 GMC-12 022iG5A-4 | TD125U,EBs33 | GMC-22
008iG5A-2 | TD125U,EBs33 GMC-12 037iG5A-4 | TD125U,EBs33 | GMC-22
015iG5A-2 | TD125U,EBs33 GMC-12 040iG5A-4 | TD125U,EBs33 | GMC-22
022iG5A-2 | TD125U,EBs33 GMC-18 055iG5A-4 | TD125U,EBs33 | GMC-22
037iG5A-2 | TD125U,EBs33 GMC-22 075iG5A-4 | TD125U,EBs33 | GMC-22
040iG5A-2 | TD125U,EBs33 GMC-22 110IG5A-4 | TD125U,EBs53 | GMC-22
055iG5A-2 | TD125U,EBs53 GMC-22 1501G5A-4 | TD125U,EBS53 | GMC-25
075iG5A-2 | TD125U,EBs53 GMC-32 185IG5A-4 | TD125U,EBs53 | GMC-40
110IG5A-2 | TD125U,EBs53 GMC-50 220IG5A-4 | TD125U,EBs53 | GMC-50
1501G5A-2 | TD125U,EBs53 GMC-65

185IG5A-2 | TS250U,EBS53 GMC-85

220IG5A-2 | TS250U,EBS53 GMC-100

Not

MCCB ‘nin kapasitesi, striciiniin nominal ¢ikis akiminin 1.5 ile 2 kati arasinda olmalidir. Strticindn
kusurlu hale gelmesini engellemek icin asiri 1s1 korumasi yerine bir MCCB kullanin (Nominal ¢ikis
akiminda bir dakika sireyle 150% .
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3.3 Tavsiye edilen Sigorta, Reaktorler

AC Giris sigortas| [Harici Sigorta]

Surucl Kapasitesi

AC Reaktori DC Reaktorl

004iG5A-1 10A 600 V 4.20 mH, 3.5A

008iG5A-1 10A 600 V 2.13 mH, 5.7A -
015iG5A-1 15A 600 V 1.20 mH, 10A

004iG5A-2 10A 600 V 4.20 mH, 3.5A

008iG5A-2 10A 600 V 2.13 mH, 5.7A

015iG5A-2 15A 600 V 1.20 mH, 10A -
022iG5A-2 25A 600 V 0.88 mH, 14A -
037iG5A-2 30A 600 V 0.56 mH, 20A -
040iG5A-2 30A 600 V 0.56 mH, 20A -
055iG5A-2 30A 600 V 0.39 mH, 30A -
075iG5A-2 50 A 600 V 0.28 mH, 40A -
110IG5A-2 70 A 600 V 0.20 mH, 59 A 0.74 mH, 56 A
1501G5A-2 100 A 600 V 0.15mH, 75 A 0.57 mH, 71 A
185IG5A-2 100 A 600 V 0.12 mH, 96 A 0.49mH, 91 A
2201G5A-2 125 A 600 V 0.10 mH, 112 A 0.42mH, 107 A
004iG5A-4 5A 600 V 18.0 mH, 1.3A -
008iG5A-4 10A 600 V 8.63 mH, 2.8A -
015iG5A-4 10A 600 V 4.81 mH, 4.8A -
022iG5A-4 10A 600 V 3.23 mH, 7.5A -
037iG5A-4 20A 600 V 2.34 mH, 10A -
040iG5A-4 20A 600 V 2.34 mH, 10A -
055iG5A-4 20A 600 V 1.22 mH, 15A -
075iG5A-4 30A 600 V 1.14 mH, 20A -
110IG5A-4 35A 600 V 0.81 mH, 30A 276 mH, 29 A
1501G5A-4 45 A 600 V 0.61 mH, 38A 2.18 mH, 36 A
185IG5A-4 60 A 600 V 0.45mH, 50 A 1.79 mH, 48 A
220IG5A-4 70 A 600 V 0.39 mH, 58 A 1.54 mH, 55 A

Kisa Devre De geri
“65KA akimdan daha fazla akim saglama kapasitesi olmayan bir devre tzerinde kullaniimaya
uygundur. Surtctler icin 240V veya 480V azami gerilimlerdir,”

Kisa Devre S IGORTA/KESICI isareti

Sadece H sinifi veya RK5 UL standardinda giris sigortasi ve UL standardinda kesici kullanin.

Sigorta ve kesicinin Gerilim ve Akim degerleri icin yukaridaki tabloya bakin.
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BOLUM 4 - TUS TAKIMIILE PROGRAMLAMA & TEMEL
CALISMA

4.1 Tus takimi 6zellikleri

Gosterge
® SET/RUN LED
® FWD/REV LED
® 7 Bolim LED

STOP/RESET

Yukari/Asag|

Sol/Sag

Tus
® RUN
°
°
°
°

Giris[ENT]

Gosterge
FWD ileri calisma sirasinda yanar Bir hata meydana geldiginde yanip
soner
REV Geri calisma sirasinda yanar
RUN Calisma sirasinda yanar
SET Parametre ayarlama sirasinda
yanar
7 segment Calisma durumu ve parametre bilgisini gosterir

Tuslar

RUN Calistir komutu

STOP/RESET | STOP: Calisma sirasinda Durdur komutu,
RESET: Hata olustugunda Sifirlama komutu.

A | Yukar Kodlar arasinda ilerlemek veya parametre degerini artirmak igin
kullanilir

V¥ | Asagdl Kodlar arasinda ilerlemek veya parametre dederini azaltmak icin
kullanilir

4 | Sol Diger parametre gruplarina gegmek veya parametre degerini
degistirmek icin igleci sola hareket ettirmek icin kullanilir

» | Sag Diger parametre gruplarina gegmek veya parametre degerini
degistirmek icin isleci saga hareket ettirmek icin kullanilir

® | ENT Parametre degerini ayarlamak veya degistirilen parametre degerini
kaydetmek icin kullanilir
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4.2 LED tus takimi Uzerindeki alfa-sayisal gosterge

! 1 o B , L T
,_-’ 2 ,‘: c ’e M '
:-,’ 3 o D " N L
L 4 E E ,’:,’ o '_-,’
A EEE
,'--, 6 ,'_-, G o Q
1 M e
,'_-,’ 8 ) | ’_-, s
':-,' 9 H 3 r T
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4.3 Diger gruplara gecmek
® Asagida gosterildigi gibi SV- iG5A serisinde 4 farkli parametre grubu vardir.

I/O grubu
- ] (X}
(] ]
"l ) |}
) ]
(] ) [
[ ]
° ) o
i ’ |
i o °
. [ ]
[ ]
[ B
| I R |
J
Surici grubu Surldcunin ¢alhsmasi icin gerekli temel parametreler. Hedef
frekansHiz/Yav zamani gibi parametreler ayarlanabilir.
Fonksiyon grubu | Cikis frekans ve gerilimini ayarlamak igin temel fonksiyon
1 parametreleri.
Fonksiyon grubu | PID kontrol ve ikinci motor ¢alismasi gibi parametreleri
2 ayarlamak icin geligkin fonksiyon parametreleri.
I/O (Giris/Cikis) Cok fonksiyonlu giris/cikis terminali kullanarak sira olusturmak
grubu icin gerekli parametreler.

® Diger parametre gruplarina gecmek  asagidaki sekilde gosterildigi gibi her grubun sadece ilk
kodunda mumkundur.

Sag (P) tusunu kullanarak diger gruplara Sol («) tusunu kullanarak diger gruplara
gecmek gecmek

Sirict grub

[N}
1/0 Grubu

* Hedef frekans 0.0 (srtict grubunun ilk kodu) ‘da ayarlanabilir. Ayarlanmig deger 0.0 olsa da, kullanici
tarafindan degistirilebilir. Degistirilen frekans degistirildikten sonra goérintilenir.
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® Her grubun ilk kodundan diger gruplara nasil gegilir

-. AC giris gucu uygulandiyinda Siriici grubundaki ilk kod “0.00”
goruntilenecektir.
-. Fonksiyon grubu 1 ‘e gitmek icin sad ok (») tusuna bir kez basin.

-. Fonksiyon grubu 1 ‘deki ilk kod “F 0” goruntilenecektir.
-. Fonksiyon grubu 2 ‘ye gitmek icin sag ok () tusuna bir kez basin.

3 - -. Fonksiyon grubu 1 ‘deki ilk kod “H 0" goriintilenecektir.

. GIC grubuna gitmek igin sag ok (») tusuna bir kez basin.

. G/C grubundaki ilk kod “I 0" g@runtilenecektir.
. Surtic grubuna dénmek icin sag ok () tusuna bir kez basin.

. Surticu grubundaki ilk kod “0.00” ‘a doner.

% Eger sol ok tusu () kullanilirsa, yukaridaki islemler ters sirada calistirilacaktir.

® Ik kod disindaki herhangi bir koddan diger gruplara nasil gegilir

Herhangi bir \

® kodda sol veya
[ ]
° sag ok tusuna
< >
basmak her
grubun ilk
koduna

" donduirecektir. /

L)
FU grubu 1

F 15 ‘den fonksiyon grubu 2 ‘ye hareket etmek

. F 15 ‘te, Sol (d) veya Sag ok (») tusuna basin. Tusa basmak grubun ilk
koduna gotirar.

=
1

5 o . Fonksiyon grubu 1 ‘deki ilk kod “F 0” géruntulenir.
/ L) | -. Sag ok (») tusuna basin.

b

. Fonksiyon grubu 2 ‘deki ilk kod “H 0” gortintulenecektir.

w
1
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4.4 Bir gruptaki kodlar nasil de  gistirilir

® Sirlcu grubunda kod degistirme

1

-. Sdrtcd grubu “0.00” ‘da ilk kodda,
Yukari (A) tusuna bir kere basin.

=
"~ =

-. Surtcl grubundaki 2. kod “ACC”
gorantdlenir.
-. Yukari (A) tusuna bir kere basin.

-. Surtcl grubundaki 3. kod “dEC”
gorantdlenir.

-. Son kod gortinene kadar Yukari (A)
tusuna basmaya devam edin.

-. Surdict grubunda son kod “drC”
gorantilenir.
-. Yukari (A) tusuna tekrar basin.

o 3
A
4
Kty
(N R 5

-. Surdct grubunun ilk koduna donaldr.

& Ters siraicin Asagdi (V) tusunu kullanin.

® Kod ziplama

“F 0" ‘den “F 15" ‘e dogrudan gecildiginde

1 -.“F 0" 'da Ent (@) tusuna basin.
-. 1 (F1 ‘in kod numarasi) goruntilenir. 5’
2 @ e ayarlamak icin Yukari (A) tusunu
kullanin.
-. Isleci sola hareket ettirmek icin Sol (<)
tusuna bir kez basilarak “05” géruntilenir.
3 e Islec bulunduran sayi daha parlak
Lt I | gorantllenir. Bu durumda, O aktiftir.
-. 1 ‘e ayarlamak icin Yukari (A) tusunu
kullanin.
4 -. 15 ayarlanr.
() | - Ent (@) tusuna bir kez basin.
5 L ,“_-, -. F 15 ‘e gecis tamamlanmisgtir.

% Fonksiyon grubu 2 ve G/C grubu ayni ayarlama ile ayarlanabilir.
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® Bir grup icinde kodlari gezinmek

Fonksiyon grubu 1 ‘de F 1 ‘den F 15 ‘e gezinildiginde

F -. F 1 'de, F15 goruntilenene kadar
1 >© ,' Yukari (A) tusuna basmaya devam
edin.
2 |[[F &) . Fi5eta |
>© SR sinma tamamlanmistir.

% Aynisi Fonksiyon grubu 2 ve G/C grubuna uyarlanabilir.

% Not: Kod dedistirme icin artirma (A)/eksiltme (V) ‘nin ortasinda bazi kodlar atlanacaktir.
Bu, bazi kodlarin gelecekteki kullanim icin bilerek bos birakilmasi veya kullanicinin
kullanmadigi kodlarin gériinmez olmasi seklinde programlandigindan dolayidir.

Daha detayl icerik icin Bolim 5 ‘e bakin.

Ornegin, F24[Yuksek/dusiik frekans sinir se¢imi] “O (Hayir)” ‘a ayarlandiginda, F25 [Yuksek
frekans siniri] ve F26 [Dusuk frekans siniri] kod dedistirme sirasinda goruntilenmez. Ancak
F24 “1(Evet)” ‘e ayarlandiginda, F25 ve F26 ekranda gorinecektir.
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4.5 Parametre ayarlama

® Surlcu Grubunda parametre degerlerini degistirme
ACC zamani 5.0 san. ‘den 16.0 san. ‘ye degistirildiginde

Sirdci grubu

1 -. ik kod “0.00” ‘da, ikinci koda gitmek igin Yukari (A) tusuna bir kez
basin.
5 -. ACC [Hizlandirma zamani] géruntilenir.
-. Ent tusuna (@) bir kez basin.
3 £ - !Ik deger 5.0 ‘tir, ve isle¢ 0 basamaginda bulunmaktadir.
it -. Isleci sola hareket ettirmek icin Sol () tusuna bir kez basin.
4 Il -. 5.0 ‘daki 5 basamagi aktiftir. Daha sonra Yukari (A) tusuna bir kez
R basin.
5 09 -. Deger 6.0 ‘a yukseltilir.
L4 -. Isleci sola hareket ettirmek icin Sol («) tusuna basin.
6 Illx] -. 0.60 goruntulenir. 0.60 ‘daki ilk O aktiftir.
bt 10,00 -. Yukari (A) tusuna bir kez basin.
-. 16.0 ayarlanir.
7 Tlx] -. Ent (@) tusuna bir kez basin.
AR -. 16.0 yanip sénmektedir.
-. Parametre ismine donmek igin Ent (@) tusuna bir kez daha basin.
8 -. ACC goriintulenir. Accel (Hizlandirma) zamani 5.0 ‘dan 16.0 saniye
‘ve degistirlir.

& 7. adimda, 16.0 yanip séniiyorken Sol («) veya Sag (») tusuna basmak ayari gecersiz
kilacaktir.

Not 1) islec yanip sénerken Sol («€)/ Sag () /Yukari (A) /Asadi (V) tusuna basmak parametre
deger degisikligini iptal edecektir. Bu durumda Enter tusuna (@) basmak degeri hafizaya girecektir.
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® Frekans ayarlama

Surlcu grubunda calisma frekansini 30.05 Hz ‘e degdistirme

\ /—4 < < [ ] .\

-. “0.00" ‘da, Ent (@) tusuna bir kez basin.

. Ikinci ondalik 0 aktif olur.
. 5 goruntulenene kadar YUKARI (A) tusuna basin.

-. Sol () tusuna bir kez basin.

N
N N
L3
Nl Nl
L 1] Ly

Nand
U | D |

1 1

4 e -. Ilk ondalik 0 aktif olur.
Lt -. Sol («) tusuna bir kez basin.
5 Bﬁg -. Sol () tusuna bir kez basin.

o
=3
=
=3
=
T3

. YUKARI (A) tusunu kullanarak 3 ‘e ayarlayin.

LUy
1

-. Ent (@) tusuna basin.
. 30.05 yanip sonuyor.
-. Ent (@) tusuna basin.

\]
S
= =
|
L1
|

UMy |
1

=
z

. 30.05 hafizaya alinir.

oo
1

& SV-iG5A gostergesi sol (d)/sag () tuslarini kullanarak 5 basamaga uzatilabilir.

& Parametre ayarlama 7. adimda Enter Tusu disinda basildiginda gecersiz kilinir.
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® Giris/Cikis grubunda parametre degerini degistirme

F28 ‘in parametre degerini 2’den 5’e degistirme

«
1 | (£ h FO ‘da, Ent (®) tusuna bi
) Ll . : suna bir kez basin.
) @ . Mevcut kod numarasini denetleyin.
. Yukari (A) tusuna basarak degeri 8 ‘e yukseltin.
3 . 8 ayarlandiginda, Sol () tusuna bir kez basin.
4 "7 . 08 ‘deki O aktiftir.
Lt Il . Yukari (A) tusuna basarak degeri 2 ‘ye yukseltin.
5 307 . 28 goruntulenir
A . Ent (@) tusuna bir kez basin.
6 a0 . Parametre numarasi F28 goruntdlenir.
X . Ayarlanan degeri denetlemek icin Ent (@) tusuna bir kez basin.
7 . On ayarlanmis 2 degeri goéruntiilenir..
L . YUKARI tusunu (A) kullanarak degeri 5 ‘e yukseltin.
8 . Ent (@) tusuna basin.
s J0 . 5 yanip séndikten sonra Kod numarasi gortinecektir. Parametre
9 |U_ LW degisikligi tamamlanmistir.
. Sol (d) veya Sag (») tuslarindan birine basin.
10 C n . Fonksiyon grubunun ilk koduna gecis tamamlanmistir.

% Yukaridaki ayarlama fonksiyon grubu 2 ve G/C grubundaki parametre degerlerini
degdistirmek icin de uygulanir.
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4.6 Caligma durumunu gozlemleme
® Cikis akimi gostergesi

Surict grubunda cikis akimini gézlemleme

-. [0.0] ‘da, [CUTr] goruntilenene kadar Yukari (A) veya Asagi (V) tusuna
basmaya devam edin.

. Cikis akimini gézlemleme bu parametrede saglanir.
. Akimi denetlemek icin Enter (@) tusuna bir kez basin.

. Mevcut ¢ikis akimi 5 A ‘dir.
. Parametre ismine dénmek icin Enter (@) tusuna bir kez basin.

-. Cikis akimi g6zlemleme koduna dénin.

w
1

& dCL (Surict DC bara gerilimi) veya vOL (Surtict ¢ikis gerilimi) gibi strtict grubundaki
diger parametreler ayni yontem araciligiyla gézlemlenebilir.
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® Hata g0stergesi

Surlcu grubunda hata durumunu gézlemleme

Asiri
akim
hatasi

s
(G
.

STOP
RESET

. Asirt akim hatasi olustugunda bu mesaj gérandar.
. Enter (@) tusuna veya YUKARI/Asagi tusuna bir kez basin.

=
1 1

. Hata aninda caligsma frekansi (30.0) géruntilenir.
. Yukari (A) tusuna bir kez basin.

N
1 1

. Hata aninda ¢ikig akimi goruntilenir.
-. Yukari (A) tusuna bir kez basin.

w
1

-. Calisma durumu gorunttlenir. Hizlanma sirasinda bir hata
4 meydana geldi.

-. STOP/RST (DURDUR/SIFIRLA) tusuna bir kez basin.

5 -. Hata durumu silinir ve “nOn” géruntilenir.

Ayni anda birden fazla hata olustugunda

-. Solda gosterildigi gibi azami U¢ hata bilgisi
gorantilenir.

Motor asiri
Isinmasi

4-11



® Parametre ilk deder atama (Fabrika ayarlarina dénme)

H93 'te bltln dort grubun parametrelerine nasil ilk deger atanir

T

- - -

%

1 - -. HO ‘da, Enter (@) tusuna bir kez basin.
5 - -. HO ‘in Kod numarasi gortntulenir.
-. Yukar! (A) tusuna basarak degeri 3 ‘e yukseltin.
3 - -. 3 ‘'te, isleci sola hareket ettirmek igin Sol () tusuna bir kez basin.
4 - -. 03 goruntilenir. 03 ‘teki O aktiftir.
-. Yukar! (A) tusuna basarak degeri 9 ‘a yukseltin.
5 - -. 93 ayarlanir.
-. Enter (@) tusuna bir kez basin.
6 - -. Parametre numarasi gortntulenir.
-. Enter (@) tusuna bir kez basin.
-. Mevcut ayar 0 ‘dir.
7 - -. Parametre ilk deger atamay! etkinlestirmek icin 1 ‘e, ayarlamak icin
Yukan (A) tusuna bir kez basin.
8 - -. Enter (@) tusuna bir kez basin.
-. Yanip sbnmeden sonra parametre numarasina doniin. Parametre ilk
9 - deger atamasi tamamlanmistir.
-. Sol (d) veya Sag () tuslarindan birine basin.
10 - -. HO ‘a dondn.
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4.7 Frekans Ayarlama ve Temel Cali sma

= Tedbir : Asagidaki yonergeler bitin parametrelerin fabrika varsayilan degerlerine ayarlandigi
gercegine dayanarak verilmektedir. Parametre degerleri degistiriimisse sonuclar farkli olabilir. Bu
durumda, parametre degerlerine ilk deger olarak (sayfa 8-31 ‘e bakin) geri fabrika varsayilan
degerlerini atayin ve asagidaki yonergeleri izleyin.

® Tus takimi araciligiyla Frekans Ayarlama & terminaller araciligiyla calistirma

1 -. SUrdcluye AC giris guci uygulayin.
2 ,':,',':,'::,’ -. 0.00 gorundugulinde, Ent (@) tusuna bir kez basin.
3 K5y -. Solda gosterildigi gibi 0.00 ‘da ikinci basamak yanar.
LI |- Sol () tusuna (i kez basin.
4 Y1000 -. 00.00 gortntulenir ve ilk 0 yanar.
U LLLOIT) | -, Yukari (A) tusuna basin.
5 109000 -. 10.00 ayarlanir. Ent (@) tusuna bir kez basin.
(MLLLII) | -, 10.00 yanip soner. Ent (@) tusuna bir kez basin.
6 (e -. Yanip sénme durduktan sonra Calisma frekansi 10.00 'a ayarlanmistir.
(L) | - P1 (FX) ve CM terminalleri arasindaki diigmeyi agin.

-. FWD (ileri Calisma) yanar vaziyette iken RUN (CALISMA) lambasi yanip

-. P1 (FX) ve CM terminalleri arasindaki digmeyi kapatin.

-. RUN (CALISMA) lambasi yanip sdnmeye baslar ve LED Uzerinde yavaslama
o | frekansi gortnttlenir.

o | -. Calisma frekansi OHz ‘e ulastiginda Calisma ve FWD lambasi soner ve 10.00
gorantdlenir.

7 00 sénmeye baslar ve LED (izerinde hizlanma frekansi goriintiilenir.
° o | -. Hedef calisma frekansi 10Hz ‘e ulasildiginda, 10.00 gorintdlenir.

3pSO—¢R Ue—
AC -6 S v\\; —) 10 Hz
Giris—& ¢ T /—
Frek.
P1(FX) ¢—=s o
P1(FX)-CM KAPALI
G oM | (FX)-CM | ACIK |
Kablolama Isletme sablonu
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Potansiyometre araciligiyla Frekans Ayarlama & terminaller aracilhidiyla calistirma

-. Surtciye AC giris gucu uygulayin.

-. 0.00 gorunduginde Yukari (A) tusuna dort kez basin.

-. Frq goruntulenir. Frekans ayarlama modu secilebilir.
-. Ent (@) tusuna bir kez basin.

-. Mevcut ayarlama yontemi 0 ‘a ayarlanmistir. (tus takimi aracilidiyla frekans
ayarlama).
-. Yukari (A) tusuna U¢ kez basin.

-. 3 (Potansiyometre araciligiyla Frekans ayarlama) ayarlandiktan sonra, Ent (@)
tusuna bir kez basin.

-. 3 ‘Un yanip sénmesi durduktan sonra Frq tekrar gortntulenir.

-. Asagi (V) tusuna dort kez basin.

-. 10.00 Hz ‘e ayarlamak i¢in potansiyometreyi ya Max (Azami) veya Min (Asgari)
yoninde dondarun.

® O

o e

-. P1 (FX) ve CM arasindaki dugmeyi acin (Asagidaki Kablolamaya bakin).

-. FWD (ILERI) lambasi yanar vaziyette iken RUN (CALISMA) lambasi yanip
sonmeye baslar ve LED (zerinde hizlanma frekansi gérintilenir.

-. Calisma frekansi 10Hz erisildiginde, solda gosterildigi gibi deder géruntulenir.
-. P1 (FX) ve CM terminalleri arasindaki digmeyi kapatin.

-. RUN (CALISMA) lambasi yanip sénmeye baslar ve LED lizerinde yavaslama

o © | frekansi goérintilenir. ‘ ‘
o o | -. Calisma frekansi OHz ‘e eristiginde, Run (Calisma) ve FWD (ILERI) lambasi
sbner ve 10.00 goruntulenir.
—-50—9 R U
iy L)
R M -@ 10 Hz
giis_ o~ &+ —
) _ Frek.
P1(FX) —= o
46 cM ;l PL(FX)-CM [ ACIK | KAPALI
- VR
V1
CM
Kablolama isletme sablonu
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® Potansiyometre araciligiyla Frekans Ayarlama & Calistirma tusu aracihidiyla calisma

[N
1

. Surtciiye AC giris guict uygulayin.

. 0.00 goruntulendiginde, Yukari (A) tusuna U¢ kez basin.

-. “drv” gorunttlenir. Calisma yontemi secilebilir.
. Ent (@) tusuna basin.

. Mevcut ¢alisma yontemine bakin (“1”: Kumanda terminali ile ¢calisma).
. Asagi (V) tusuna bir kez basin.

-. “0" ayarlandiginda, Ent (@) tusuna basin. 0 yanip sdniyorken, Ent ‘a tekrar
basin.

-. “0” yanip séndukten sonra “drv” gorintilenir. Calisma yontemi tus takimi
Uzerindeki calistirma tusu ile ayarlanir. -. Yukari (A) tusuna bir kez basin.

. Farkli frekans ayarlama yontemi secilebilir.
. Ent (@) tusuna basin.

. Mevcut frekans ayarlama yéntemine bakin (“0” tus takimi ile ¢alistirmadir).
. Yukari (A) tusuna Uc¢ kez basin.

-. “3" (potansiyometre ile frekans ayarlama) ‘ya bakip, Ent (@) tusuna basin.

-. “3" yanip s6ndukten sonra “Frq” goruntilenir. Frekans ayarlama tus takimi
Uzerindeki potansiyometre araciligiyla ayarlanir.

-. Asagi (V) tusuna dort kez basin.

-. 10.00 Hz'e ayarlamak i¢in potansiyometreyi Max veya Min yoninde déndurin.

10

SR

-. Tus takimi Uzerindeki ¢alistirma tusuna basin.
-. FWD lambasi yanar vaziyette iken RUN lambasi yanip sbnmeye baslar ve

11 :; LED dzerinde hizlanma frekansi gérantalenir.
-. Calisma frekansi 10Hz erisildiginde, solda goésterildigi gibi 10.00 goruntilenir.
-. STOP/RST (DUR/SIFIRLA) tusuna basin.
-. RUN (CALISMA) lambasli yanip sbnmeye baslar ve LED Uzerinde yavaslama
12 00 frekansi goruntilenir. _ _
o o | -. Calisma frekansi OHz ‘e eristiginde, Run (Calisma) ve FWD (ILERI) lambasi
soner ve 10.00 goruntdlenir.
—S5o>eR U ¢
50— S V\\; : 10 Hz
50T /N / \
Tus Frek.
%6 o Calistir tusu [ ]
i \\//F; E'_, DURDUR/SIFIRLA tusu [
CM ¢
Kablolama isletme sablonu
Notlar:
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BOLUM 5 - FONKSIYON LISTESI

® Sirtci Grubu

LED
gosterge

0.00

ACC

dEC

drv

Frqg

Stl
St2
St3

CUr
rPM

dCL

Haberles
me
Adresi

A100

Al101

A102

A103

Al104

A105
A106
A107

A108
A109

A10A

Parametre
ismi

[Frekans
komutu]

[Hizlanma
zamani]

[Yavaslama
zamani]

[Sartct
modu]

[Frekans
ayarlama
yontemi]

[Cok adimhi
frekans 1]

[Cok adimhi
frekans 2]
[Cok adimhi
frekans 3]
[Cikis akimi]
[Motor
Deviri]
[Strtict DC
bara
gerilimi]

Min/
Max
araligi

0~
400
[HZ]

0 ~
6000
[San]

0~
400
[HZ]

Tanim

Bu parametre surici ¢ikis komutu
frekansini ayarlar.

Durma sirasinda: Frekans Komutu
Calisma sirasinda: Cikis Frekansi

Cok adiml calisma sirasinda:

Cok adiml frekans 0.

F21- [Azami frekans] ‘tan daha buyige
ayarlanamaz.

Coklu Hizlanma/Yavaslama sirasinda, bu
parametre Hizlanma/Yavaglama zamani O
olarak iglev gordr.

Tus takimi Gzerindeki Calistir/Durdur
tusu aracihgiyla Calistirma/Durdurma

FX: Motor ileri calisma
. RX: Motor geri ¢alisma
Terminal

isletimi FX:_ Qall_§t|r/Durdur

2 etkinlestir

RX: Geri donus secimi
3 | RS485 haberlesmesi

Dijital Tus takimi ayari 1

Tus takimi ayari 2
V11:-10 ~ +10 [V]
V12:0~+10 [V]

Analog Terminal I: 0 ~ 20 [mA]
Terminal V1 1 + Terminal |
Terminal V1 2+ Terminal |

RS485 haberlesmesi
Dijital Deger

Cok adimli calisma sirasinda ¢ok adimli
frekansi 1 ‘i ayarlar.

Cok adimli calisma sirasinda ¢ok adimli
frekansi 2 'yi ayarlar.

Cok adimli calisma sirasinda ¢ok adimli
frekansi 3 ‘U ayarlar.

Motor ¢ikis akimini gorintiler.
Motor devir sayisini goruntiler.

0 N O 0 WDN L O

Sirucu icindeki DC bara gerilimini
gorantiler.

I’ : Bu fonksiyon iG5A Haberlesme Secenegi Modulu ile kullanilabilir.

Fabrika
varsayilan
degerleri

0.00

5.0

10.0

10.00
20.00

30.00

Calisma
sirasinda
degistirile

bilme
O

Sayfa

7-1

7-12

7-12

7-8

7-9

7-1
7-1
7-2
7-3
7-4
7-5
7-6

7-7

9-1
9-1

9-1



® Sirici Grubu

LED
gosterge

vOL

nOn

drC

Haberles
me
Adresi

A10B

A10C

A10D

Parametre
ismi

[Kullanici
gOsterge
segimi]

[Hata
Gostergesi]

[Motor
donis
yonuana
se¢cme]

[Kontrol
modu 2]

[Frekans
ayarlama
yontemi 2]

PID kontrol
standart
deger
ayarlama

PID kontrol
geri
besleme
miktari

Min/
Max
araligi

0~400
[Hz]
veya
0~100
[%]

Tanim

Bu parametre H73- [Gdzlemleme birimini
secme] ‘de secilen birimi goruntuler.

vOL | Cikis gerilimi

POr | Cikis glci

tor Tork

Hata aninda hatalari, frekansi ve ¢calisma
durumunu goriintiler

drv - [Slirlis modu] 0 veya 1 ‘e ayarli iken
motor ddnis yénini ayarlar.

F ileri

r Geri

Tus takimi Gzerindeki Calistir/Durdur

tusu aracihgiyla Calistirma/Durdurma
Terminal | FX: Motor ileri ¢alistirma

isletimi RX: Motor geri ¢alistirma

FX: Calistir/Durdur

2 etkinlestir

RX: Geri donls segimi
3 | RS-485 haberlegsmesi

0

0 | Dijital Tus takimi ayari 1

1 Tus takimi ayari 2

2 | Analog V11:-10 ~+10 [V]

3 V12:0~+10[V]

4 Terminal I: 0 ~ 20 [mA]
5

Terminal V1 ayan 1 +
Terminal |

Terminal V1 ayari 2+
Terminal |

RS485 haberlesmesi

Dijital Volume

H58 0 ise, [Hz] birimi olarak ifade
olunur.

H58 1 ise, [%]birimi olarak ifade olunur.
[Hz] biriminde, Azami frekansi (F21)
‘den daha biyilk ayarlayamazsiniz.
[%] biriminde, 100% Azami frekans
anlamindadir.

8

PID kontrolunda geri besleme miktarini
gOsterir.

H58 0 ise, [Hz] birimi olarak ifade
olunur.

H58 1 ise, [%)] birimi olarak ifade olunur.

Fabrika
varsayilan
degerleri

vOL

0.00

Calisma
sirasinda
degistirile

bilme

Sayfa

9-2

9-4

7-8

8-24

8-24

8-11

8-11

I: Yalnizca ¢ok fonksiyonlu giris terminalleri 1-8 [I117~124] ‘ten birisi “22” ‘ye ayarli iken gortnttlenir.
B: H49(PID kontrol secimi) 1 iken gosterilir.
®: Bu fonksiyon iG5A Haberlesme Secenegi Moddilii ile kullanilabilir.



® Fonksiyon grubu 1

. . Calisma
LED Haberlesme | Parametre mgﬁ Tanim vgrasgnll(lzn sirasinda Sayfa
gosterge Adresi ismi = ayrar degistirile
aralig degerleri 4
bilme
FO A200 [Ziplama 0~ 71 | Parametre kod numarasini 1 0] 4-8
kodu] ziplamaya ayarlar.
F1 lileri/ Geri 0~2 |0 | ileri ve geri calisma etkinlestir | 0 X 7-10
A201 calisma 1 | ileri calisma iptal et
iptali] 2 | Ters calisma iptal et
F2 A202 [Hizlanma 0~1 0 Dogrusal 0 X 7-15
sablonu]
F3 A203 [Yavaglama 1 S-egrisi
sablonu]
F4 A204 [Durma 0~3 0 | Durmak icin yavasla 0 X 7-20
modu. 1 | Durmak icin DC fren
segimi] =
2 | Durmak icin serbest galisma .
3 | Gug freni durdurmasi 8-26
[DC Freni 0.1~ Bu parametre DC freni baslatma 5.00 X 8-1
baslatma 60 [Hz] | frekansini ayarlar.
frekansi] F23 - [Baslatma frekansi] ‘ndan
daha dusuge ayarlanamaz.
[DC Freni 0~ 60 | DC fren frekansina ulasildiginda, 0.1 X
bekleme [san] suriici DC frenine baslamadan
zamani] once cikisi ayarlanan zaman
suresince tutar.
[DC Fren 0~ Bu parametre motora uygulanan 50 X
gerilimi] 200 DC gerilim miktarini ayarlar.
[96] H33 — [Motor nominal akimi] ‘nin
ylizdesi olarak ayarlanir.
[DC Fren 0~ 60 | Bu parametre motor durmugken 1.0 X
zamani] [san] motora DC akimi uygulamak icin
gereken zamani ayarlar.
F12 A20C [DC Freni 0~ Bu parametre motor ¢alismaya 50 X 8-2
baslatma 200 baslamadan dnceki DC gerilim
gerilimi] [%0] miktarini ayarlar.
H33 — [Motor nominal akimi] ‘nin
yuzdesi olarak ayarlanir.
F13 A20D [DC Freni 0~ 60 | Motor hizlanmadan 6nce, DC 0 X
baslatma [san] gerilimi motora DC Freni baslatma
zamani] zaman siresince uygulanir.
F14 A20E [Motor 0~ 60 | Bu parametre Sensorsuz vektor 0.1 X 8-14
miknatislam | [san] kontrolu esnasinda motor
a zamani] hizlanmadan énce akimi motora
ayarlanan zaman siresince uygular.
F20 A214 [JOG 0~ Bu parametre JOG c¢alisma igin 10.00 (0] 8-3
frekansi] 400 frekansi ayarlar.
[Hz] F21 — [Azami frekans] ‘tan daha

yiksege ayarlanamaz.

I: Yalnizca F 4 1 (Durmak icin DC fren) ‘ne ayarlandiginda géruntilenir.



® Fonksiyon grubu 1

. . Calisma
I.‘.ED Haberlesme | Parametre il R sirasinda
goster Adresi - Max Tanim varsayllan e Sayfa
ge araligi degerleri l?il?ne
[Azami 40 ~ Bu parametre surici ¢ikisinin 60.00 X 7-21
frekans] 400 verebileceg@i en yiksek frekansi ayarlar.
[Hz] Hizlanma/Yavaslama icin frekans
referansidir (H70 ‘e bakin)
&Tedbir
Temel frekans haricinde hig bir frekans
Azami frekans lizerinde ayarlanamaz.
F22 A216 [Temel 30 ~ Siriict motor nominal gerilimini bu 60.00 X 7-17
frekans] 400 frekansta ¢ikis verir (motor etiketine
[Hz] bakin).
F23 A217 [Baslangi¢ | 0.1 ~ Sirtci gerilimini bu frekansta ¢ikis 0.50 X 7-21
frekansi] 10 vermeye baslar.
[Hz] Frekans alt siniridir.
F24 A218 [Frekans 0~1 Bu parametre ¢alisma frekansinin st 0 X 7-21
Ust/alt sinir ve alt sinirinin kullanimini etkin kilar .
segimi]
[Frekans 0~ Bu parametre ¢alisma frekansinin st 60.00 X
Ust siniri] 400 sinirini belirler.
[Hz] F21 — [Azami frekans] ‘tan yiksege
ayarlanamaz.
[Frekans 0.1~ Bu parametre calisma frekansinin alt 0.50 X
alt siniri] 400 sinirini belirler.
[Hz] F25 - [Frekans Ust siniri] ‘ndan yiksege
ve F23 — [Baslangi¢ frekansi] ‘ndan
disuge ayarlanamaz.
F27 A21B [Tork Aris | 0~1 0| Elile tork artisi 0 X 7-19
secimi] 1| Otomatik tork artisi
F28 A21C [ileriyénde | 0~ 15 | Bu parametre ileri calisma sirasinda 2 X 7-19
tork artisi] | [%] motora uygulanan tork artisini ayarlar.
Azami ¢ikis geriliminin ylzdesi olarak
ayarlanir.
F29 A21D [Geri Bu parametre geri ¢alisma sirasinda 2 X 7-19
yonde tork motora uygulanan tork artisini ayarlar.
artisi] Azami ¢ikis geriliminin ylizdesi olarak
ayarlanir.

I: Egder H40 3 (Sensbrsiz vektor) ‘e ayarlanmissa, azami frekans 300Hz ‘e kadar ayarlanabilir.

I: Yalnizca F24 (Frekans Ust/alt sinir se¢imi) 1'e ayarlandiginda gortntulenir.



® Fonksiyon grubu 1

LED Min/ Fabrika | Sallsma
Bster Haberlesme | Parametre Max Tanim varsavilan sirasinda Sayfa
9 . Adresi ismi Bericd de-e¥leri degistirile
9 9 9 bilme
F30 A21E [VIF 0~2 0 | {Dogrusal} 0 X 7-17
sablonu] 1 | {Kare} 7-17
2 | {Kullanici V/F} 7-18
[Kullanici 0~ Yalnizca V/F sablonu 2(Kullanici V/F) 15.00 X 7-18
V/F frekansi | 400 ‘ye ayarlandiginda kullanilir.
1] [Hz] F21 — [Azami frekans] ‘tan yiiksege
[Kullanic 0~ ayarlanamaz.. i 25 X
V/F gerilimi | 100 Gerilim degeri H70 — [Motor nominal
1] [9%] gerilimi] ‘nin ylizdesi olarak ayarlanir.
Dusik numarali parametrelerin
[Kullanici 0~ degerleri yiksek numaralilarinkinden 30.00 X
VIF frekansi | 400 daha yiiksege ayarlanamaz.
2] [Hz]
[Kullanici 0~ 50 X
V/F gerilimi | 100
2] [%]
[Kullanici 0~ 45.00 X
V/F frekansi | 400
3] [Hz]
[Kullanici 0~ 75 X
V/F gerilimi | 100
3] [%]
[Kullanici 0~ 60.00 X
VIF frekansi | 400
4] [Hz]
[Kullanici 0~ 100 X
V/F gerilimi | 100
4] [%]
F39 A227 [Cikis 40 ~ Bu parametre ¢ikis gerilimi miktarini 100 X 7-18
gerilimi 110 dizenler.
dizenleme] | [%] Ayarlanan deger girig geriliminin
ylzdesidir.
F40 A228 [Eneriji 0~ 30 | Bu parametre cikis gerilimini yuk 0 0 8-17
tasarruf [%] durumuna gore dusurdr.
seviyesi]
F50 A232 [Elektronik 0~1 Bu parametre motor agiri isindiginda 0 0 10-1
ISI seg¢imi] etkinlesir .

B: Bu parametreyi goriintilemek icin F30 ‘u 2(Kullanici V/F) ‘ye ayarlayin.



® [Fonksiyon grubu 1

. Calisma
gli-jlig " Haberlesme | Parametre | Min/ Max Tamim vgrigl;ﬁgn sirasinda Sayfa
Adresi ismi araligi degerleri degistirile
bilme
[1 dakika 50 ~ 200 Bu parametre 1 dakika suiresince motora 150 0 10-1
siresince [%0] surekli olarak akabilen azami akimi ayarlar.
Elektronik Ayarlanan deger H33 — [Motor nominal
IS akimi] ‘nin yuzdesidir.
seviyesi] F52 — [Surekli olarak elektronik 1sI seviyesi]
‘nden daha dusuge ayarlanamaz.
[Surekli 50 ~ 150 Bu parametre motoru surekli olarak ¢alisir 100 0
olarak [%0] tutabilmek igin akim miktarini ayarlar.
elektronik F51 — [1 dakika suresince Elektronik 1si
IS seviyesi] ‘nden daha yiksege ayarlanamaz.
seviyesi]
[Motor 0~1 0 Dogrudan safta baglh sogutucu fan | O 0
sogutma bulunduran standart motor
yontemi] " . " —
1 Sogutucu fana gu¢ saglamak icin ayri
bir motor kullanan motor.
F54 A236 [Asirt yiik 30 ~ 150 Bu parametre bir rélede veya ¢ok 150 0 10-2
uyari [%0] fonksiyonlu ¢ikis terminalinde bir alarm
o sinyali olusturacak akim miktarini ayarlar
seviyesi] (I54, 155 ‘e bakin).
Ayarlanan deger H33- [Motor nominal akimi]
‘nin ylzdesidir.
F55 A237 [Asir yik 0~30 Bu parametre F54- [Asirn yiik uyari seviyesi] | 10 0
uyari [San] ‘nden daha biiyiik akimin motora F55- [Asiri
zamani] yuk uyari zamani] siiresince aktiginda alarm
sinyali olusturur.
F56 A238 [Asir yik 0~1 Bu parametre motor asiri yuklendiginde 1 0 10-2
hata surucu ¢ikisini kapatir.
segimi]
F57 A239 [Asirn yuk 30 ~ 200 Bu parametre asiri yuk akim miktarini 180 0
hata [%0] ayarlar.
seviyesi] Deger H33- [Motor nominal akimi] ‘nin
ylzdesidir.
F58 A23A [Asin yuk 0~ 60 Bu parametre F57- [Asiri yuk hata seviyesi] | 60 0
hata [San] akimi motora F58- [AsIr yuk hata zamani]
zamani] suresince aktiginda surici ¢ikisini kapatir.

B: Bu parametreyi goruintilemek icin F50 ‘yi 1 ‘e ayarlayin.



® [Fonksiyon grubu 1

LED Min/ Fabrika | Sallsma
" Haberlesme | Parametre sirasinda
goster Adresi ismi Max Tanim varsayilan degistirile Sayfa
ge aralig degerleri bilme
F59 A23B [Durmayi 0~7 Bu parametre hizlanma sirasinda 0 X 10-3
dnleme hizlandirmayi, sabit hizda ¢alisma
secimi] sirasinda yavaslatmayi ve yavaslama
¢ sirasinda yavaslatmayi durdurur.
Yavaslama | Sabit Hizlanma
sirasinda calisma sirasinda
sirasinda
Bit 2 Bit 1 Bit 0
o - - -
1 - - v
2| - v -
3| - v v
4| v - -
5/ v - v
6/ v v -
7| v v v
F60 A23C [Durmayi 30 ~ Bu parametre Hizlanma, Sabit veya 150 X 10-3
onleme 200 Yavaglama calismasi sirasinda durma
seviyesi] [%0] onleme fonksiyonunu etkinlestirmek icin
akim miktarini ayarlar.
Ayarlanan deger H33- [Motor nominal
akimi] ‘nin yiizdesidir.
F61 A23D [Yavaglama | O0~1 Yavaglama esnasinda durmayi 6nleme 8-26
esnasinda calismasinda, ¢ikis gerilimini sinirlamak
durmayi istiyorsaniz, 1 ‘i segin
onleme
esnasinda,
gerilim
sinirlama
segimi
F63 A23F [Yukari/ 0~1 Bu parametre yukari/agagi isletimi 0 X 8-4
asagi esnasinda belirtilen frekansin kaydedilip
frekans kaydedilmeyecegine karar verir.
kaydetme 1 segcildiginde, yukari/asagi frekansi F64
segimi] ‘te kaydedilir.
[Yukari/ Eger F63 ‘te ‘“Yukari/asagi frekans 0.00 X 8-4
asagi kaydet’ secilmisse, bu parametre suricu
frekans durmadan veya yavaslamadan 6nce
kaydet] frekansi kaydeder.
F65 A241 [Yukari/ 0~2 Yukari-asad! modunu Ug¢ sey arasindan 0 X 8-5
asag mod secebiliriz
secimi] 0 Hedef frekansini Azami/Asgari
frekans standardi olarak artirir
1 Kenar tetikleme ile adim frekansi
kadar artirir
2 1 ve 2 ‘nin birlesimi olarak ¢alisir

B: F59 'un bit 2 ‘si 1 olarak ayarlandiginda belirtilir.
I: Bu parametreyi gorunttlemek icin F63 ‘U 1 ‘e ayarlayin.



® Fonksiyon grubu 1

. . lisma
LED Min/ Fabrika | 2
goster Haberleg_me Par_am_etre Max Tanim varsayilan siras |r_1(_ja Sayf
Adresi ismi < < . degistirile a
ge aralig degerleri bilme
F66 A242 [Yukari- 0~400[ | F65 1 veya 2 olarak secildiginde, 0.00 X 8-5
asagli adim Hz] frekansin artiriimasi veya azaltiimasi bu
frekansi] deger kadar olacaktir
F70 A246 [Cekis 0~3 0 Siricl ¢ekis modu olarak 0 X 8-28
calismasi calismaz
mod segimi] 1 V1(0~10V) giris cekis calismasi
1(0~20mA) giris ¢ekis ¢alismasi
V1(-10~10V) giris ¢ekis
calismasi
F71 A247 [Cekis hizi] | 0~100[ | Cekis hizini ayarlar 0.00 0 8-28
%]

5-8



® [Fonksiyon grubu 2

LED Min/ Fabrika Calisma
goster Hagz:lggime Parizm?tre Max Tanim varsayllan sirasinda Sayfa
ge araligi degerleri | degistirilebilme
HO A300 [Ziplama 0~95 Ziplamak igin kod numarasini 1 o 4-8
kodu] ayarlar.
H1 A301 [Hata - Hata anindaki hata tirleri, frekans, nOn ) 9-4
gecmisi 1] akim ve Hizlanma/Yavaslama
H 2 A302 [Hata _ durumu hakkinda bilgi depolar. En non
gecmisi 2] son hata otomatik olarak H 1- [Hata -
gecmisi 1] ‘de depolanir.
H3 A303 [Hata - nOn )
gecmisi 3]
H4 A304 [Hata - nOn )
gecmisi 4]
H5 A305 [Hata - nOn )
gecmisi 5]
H6 A306 [Hata 0~1 H 1-5 ‘te kaydedilen hata ge¢misini | O
gecmisini temizler. (0]
sifirla]
H7 A307 [Bekleme 0.1~400 | Calisma frekansi belirlendigi 5.00 X 8-7
frekansi] [Hz] zaman, H8- [Bekleme zamani]
sirasinda motora bekleme frekansi
uygulandiktan sonra motor
hizlanmaya baslar.
[Bekleme frekansi] F21- [Azami
frekans] ve F23- [Baslangig
frekansi] dahilinde ayarlanabilir.
H8 A308 [Bekleme 0~10 Bekleme isletimi igin zamani 0.0 X
zamani] [san] ayarlar.
H10 A30A [Atlama 0~1 Makinanin yapisinda istenmeyen 0 X 7-22
frekansi yankilanma ve titresimi 6nlemek igin
segimi] atlanacak frekans araligini ayarlar.
[Atlama 0.1~400 | Calisma frekansi H11 ‘den H16 ‘ye | 10.00 X
frekansi alt | [Hz] kadar olan aralik dahilinde
sinirt 1] ayarlanamaz. Dlsuk numarall
[Atlama parametrelerin frekans degerleri 15.00 X
frekansi yiksek numaral olanlarinkinden
dst sinir 1] daha ylksege ayarlanamaz. F21 ve
F23 araligi dahilinde ayarlanabilir.
[Atlama 20.00 X
frekansi alt
siniri 2]
[Atlama 25.00 X
frekansi
Ust siniri 2]
[Atlama 30.00 X
frekansi alt
siniri 3]
[Atlama 35.00 X

I: Yalnizca H10 1 ‘e ayarli iken géruntilenir. # H17, H18 F2, F3 1 ‘e ayarl iken kullanilir (S-egrisi).

frekansi
Ust siniri 3]




® [Fonksiyon grubu 2

LED Haberles Parametre Min/ Fabrika Sgl:r‘:‘“j%z
gOster me b Max Tanim varsayilan S Sayfa
e Adresi smi araligi degerleri EERIFITIE
9 9 9 bilme

H17 A311 [S-Egrisi 1~100 | Hizlanmal/yavaslama esnasinda baslangicta egri 40 X 7-15
h|zlanlma/ [%] olusturmak igin hiz referans degeri ayarlayin. Eger
)tl)z\;?:nzzga yuksek ayarlanirsa, dogrusal bélge daha kiigik
tarafi] olur.

H18 A312 [S-Egrisi 1~100 | Hizlanmal/yavaslama esnasinda sonda egri 40 X
hizlanma/ [%0] olusturmak icin hiz referans degeri ayarlayin. Eger
yavaslama yuksek ayarlanirsa, dogrusal bélge daha kiigik
son tarafi] olur.

H19 A313 [Giris/cikis 0~3 0 Etkin 1 Cikis fazi koruma 0 o) 10-4
fazi kayip degil
koruma 2 | Girig 3 Girig/cikis
secimi] fazi fazi koruma

koruma

H20 A314 [Glg 0~1 Bu parametre drv 1 veya 2’'ye ayarlandiginda 0 0] 7-11
acilinca etkinlesir (Kumanda terminali aracilidiyla
calistirma Calistir/Durdur).
segimi] FX veya RX terminali ON iken AC giicii

uygulandiktan sonra motor hizlanmaya baslar.

H21 A315 [Hata 0~1 Bu parametre drv 1 veya 2 ‘ye ayarl iken etkinlesir | 0 0] 7-11
sifiramadan (Kumanda terminali araciligiyla Calistir/Durdur).
sonra tekrar FX veya RX terminali ON iken hata durumu
baslatma sifirlandiktan sonra motor hizlanir.
segimi]
[HizArama | 0~ 15 | Bu parametre surticl gerilimini calisan motora ¢ikis | O (0] 8-17
Secimi] yaptiginda herhangi bir hatay! 6nlemek igin

kullanilir.

1.H20- | 2. 3. 4.
[Gug Anlik gic | Hatadan | Normal
acllinca | arizasi sonra hizlanma
galisma] | sonrasinda | calisma
tekrar
calisma
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
0|- - - -
1 |- - - 4
2 |- , v -
3 |- - v v
4 |- v - -

I Normal hizlanma ilk 6ncelige sahiptir. #4 diger bitlerle birlikte secilse dahi, Sirlci Hiz arama #4 ‘yi gergeklestirir.

5-10



® [Fonksiyon grubu 2

Calis
ma
LED Haberles Min/ Fabrika sirasl
gOster me Par_amgtre Max Tanim varsayilan nda | Sayfa
ge Adresi Ismi araligi degerleri | degis
tirileb
iime
1. H20- | 2. 3. 4. o 8-17
[Giig Anlik giic | Hatadan | Normal
agllinca | arizasl sonra tr1n|€zj‘lan
galisma] | sonrasinda | calisma
tekrar
calisma
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
5 - v - v
6 B v v -
7 B v v v
8 v - B -
9 v - - v
10 v - v -
11 v - v v
12 v v - -
13 v v B v
14 v v v -
15 v v v v
H23 A317 [Hiz arama | 80~20 | Bu parametre hiz arama esnasinda akim 100 0] 8-17
esnasinda | O miktarini snirlar.
akim [%0] Ayarlanan deger H33- [Motor nominal akimi] ‘nin
seviyesi] ylzdesidir.
H24 A318 [Hizarama | 0~999 | Hiz Arama PI kontrolu igin kullanilan Oransal 100 0]
esnasinda | 9 kazanctir.
P kazanci ]
H25 A319 [Hiz arama | 0~999 | Hiz Arama PI kontrolu icin kullanilan Integral 200 0]
esnasinda | 9 kazangtir.
| kazanci]
H26 A31A [Otomatik | 0 ~10 | Bu parametre bir hata olustuktan sonra tekrar 0 0] 8-20
tekrar calisma deneme sayisini ayarlar.
calisma Hata, tekrar calisma denemelerini sayica gegerse
deneme otomatik tekrar calisma etkisizlesir.
sayisl] Bu fonksiyon [drv], 1 veya 2 ‘ye ayarli iken

etkindir { Kumanda terminali araciligiyla
Calistir/Durdur }.

Aktif koruma fonksiyonu esnasinda etkisizlesir
(OHT, LVT, EXT, HWT vb.).

5-11



® Fonksiyon grubu 2

. Calisma
LED Ha:)neerle§ Parametre ismi Y LR Tanim vgrig“ﬁgn SRR Sayfa
gosterge Adresi araligi de‘e};Ieri degistirilebil
9 me
H27 A31B [Otomatik 0~60 [san] Bu parametre tekrar ¢alisma 1.0 0] 8-20
tekrar calisma denemeleri arasindaki zamani
zamani] ayarlar.
H30 A31E [Motor tipi 0.2~ 22.0 0.2 0.2kW 8-16
segimi] - ~
22.0 22.0kw
H31 A31F [Motor kutup 2~12 Bu ayar surtcti grubunda rPM
sayisl] araciligiyla goruntdlenir.
H32 A320 [Kayma 0~10 x
frekansi] [Hz] fS = fr - M
120
Burada, fs= Kayma
frekansi
fr= Nominal frekans
'PM = Motor etiket devir ‘i
P = Motor kutup sayisi
H33 A321 [Motor nominal | 0.5~150 Etiket Ustiindeki motor nominal
akimi] [A] akimi girin.
H34 A322 [YUksiiz Motor | 0.1~ 50 [A] Motor saftina baglanmis olan yuk
Akimi] ¢ikarildiktan sonra motor nominal
devir ile dondigunde tespit edilen
akim degerini girin.
H34 — [Yiksliz Motor Akimi] ‘nin
Olgulmesi zor oldugu zaman
nominal akim degerinin 50% ‘sini
girin.
H36 A324 [Motor verimi] 50~100 Motor verimini girin (motor
[%0] etiketine bakin).
H37 A325 [YUk ataleti 0~2 Motor ataletine uygun olarak 8-1
seviyesi] asagidakilerden birini segin.

0 10 defadan az

1 10 defa civari

2 10 defadan fazla

Bl: H30 siirticti giictine bagl olarak ayarldir.

I: H32 ~ H36 fabrika varsayilan degerleri OTIS-LG motoruna bagli olarak ayarlanir.
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® [Fonksiyon grubu 2

. . Calisma
LED Ha:)neerles Parametre m::)i Tanim vgrignﬁgn sirasinda Sayfa
gosterge " ismi - aylial degistirile
Adresi aralig degerleri .
bilme

H39 A327 [Tetikleme 1~ 15 | Bu parametre motorun duyulan sesini, | 3 (0] 8-21
frekans [kHZz] surliciden elektriksel gurdlti
segimi] yayllimini, siirict 1sisini ve kagak

akimi etkiler. Eger ayarlanan deger
yiiksekse, suriict sesi daha az ancak
surucuden gelen elektriksel gurdltt ve
kacak akim daha buytk olacaktir.

H40 A328 [Kontrol 0~3 0 {Gerilim/frekans Kontrolu} 0 X 7-17
modu ] 1 | {Kayma telafi kontrolu} 8-8
secimi Eep—

¢ 3 {Sensorsiiz vektor kontrol} 8-15

H41 A329 [Otomatik 0~1 Eger bu parametre 1 ‘e ayarli ise, H42 | 0 X 8-14

ayarlama] ve H44 parametrelerini otomatik olarak
Olger.

H42 A32A [Stator 0 ~ 28 | Motor stator direncinin degeridir. - X

direnci (Rs)] | [Q]
[Kacak 0~ Statorun ve rotorun kagak - X
indiiktans 300.0 | induktansidir.
(Lol [mH]
[Sensoérsiz | O~ Sensorsiz kontrol igin P kazanci 1000 (0]
P kazanci] 32767
[Sensorsuz | Sensorsiz kontrol igin | kazanci 100 (0]
kazanci]
[Sensorsiz | 100~2 | Sensdrsiiz modda ¢ikis torkunu 180.0 X
tork siniri] 20[%] | sinirlar.

H48 A330 PWM mod 0~1 Siriict akim kagagini sinirlandirmak 0 X 8-30

segimi istiyorsaniz, 2 faz PWM modunu segin.
Normal PWM moduna kiyasla
elektriksel guriltl daha fazladir.
0 Normal PWM modu
1 2 faz PWM modu
H49 A331 PID segimi 0~1 PID kontrolunun kullanilip 0 X 8-10
kullaniimayacagini secer
[PID geri 0~1 0 Terminal | girigi (0 ~ 20 mA) 0 X 8-10
besleme 1 | Terminal V1 girisi (0 ~ 10 V)
segimi]
[PID igin P 0~ PID kontrolu icin kazanclari ayarlar. 300.0 (0]
kazanci] 999.9
(%]
[PID igin 0.1~32 1.0 (0]
Integral .0
zaman] [san]
[PIDD 0~ 0.0 o)
kazanci igin | 30.0
Diferansiyel | [san]
zamanli]
[PID kontrol | 0~1 PID kontrol modunu secer 0 X 8-10
modu 0 | Normal PID kontrolu
segimi]

I: Bu parametreyi goruntilemek icin H40 3 (Sensdrsiiz vektor kontrolu)'na ayarlanmalidir.

1 Sire¢ PID kontrolu

I: Bu parametreyi goruntilemek icin H40 1 (PID kontrolu) ‘na ayarlanmalidir.
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® [Fonksiyon grubu 2

. Fabrika Calisma
LED l_ela?neefl Parametre ismi mgz Tanim vEREla Sl Sayfa
gosterge Agresi aralid n degistirilebi
9 degerleri Ime
[PID cikis 0.1~ Bu parametre PID kontrolu iginden 60.00 0] 8-10
frekansi tst 400 ¢ikis frekansi miktarini sinirlandirir.
siniri] [Hz] Deger F21 — [Azami frekans] ve F23
[PID cikis 0.1~ — [Baslangi¢ frekansi] arahgi 0.50 o
frekans alt 400 dahilinde ayarlanabilir.
siniri] [Hz]
[PID standart 0~4 PID standart degerini seger. 0 X 8-10
deger se¢imi] Standard deger surtict grubunun
“rEF” ‘sinde belirtilir.
0 Tus takimi dijital ayar 1
1 Tus takimi dijital ayari 2
2 V1 terminal ayari 2: 0~10V
3 | terminal ayari: 0~20mA
4 RS-485 haberlesmesi olarak
ayar
PID kontrol 0~1 Standart degerin veya geri besleme 0 X
birimi se¢imi miktarinin birimini secer.
0 Frekans[Hz]
1 Yilzde[%]
H60 A33C | [Kendini test 0~3 0 Kendini test etkin degil 0 X 8-22
segimi] 1 IGBT hatasi/toprak hatasi
2 Cikis fazi kisa & acgik/ devre
toprak hatasi
3 Toprak hatasi (Bu ayar sirlicl
glict 11kW ‘tan daha fazla
oldugunda etkin degildir)
[Uyku gecikme | 0~2000[ | PID kontrolinde uyku gecikme 60.0 X 8-13
zamani] s] zamannni ayarlar.
[Uyku frekansi] | 0~400[ | PID kontroliinde uyku fonksiyonu 0.00 0]
Hz] calistirirken uyku frekansini ayarlar.
Azami frekanstan(F21) daha fazla
ayarlayamazsiniz
[Uyanma 0~100[ | PID kontroliinde uyanma seviyesini 35.0 0]
seviyesi] %] ayarlar.
[KEB sirtictist | 0~1 KEB sirucusuni ayarlar. 0 X 8-28
segimi]
[KEB eylem 110~14 | Seviyeye gore KEB eylem baglama 125.0 X
baglama 0[%] seviyesini ayarlar.
seviyesi]
[KEB eylem 110~14 | Seviyeye gore KEB eylem sonlanma | 130.0 X
sonlanma 5[%] seviyesini ayarlar.
seviyesi]

U'H49 ‘u 1 olarak ayarlayin

2 H64(KEB sirticli segimi) 1 olarak ayarlandi

ginda gosterilir

(Cinlama sesi girisini yukledikten sonra gug¢ kesintisinde KEB ¢alismaz (10% civart)).
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® [Fonksiyon grubu 2

. Fabrika Calisma
LED |::Mr)neerl Parametre ismi m';)i Tanim VEEEWIE || ST Sayfa
gosterge Agresi aralid n degistirilebi
9 degerleri Ime
[KEB eylem 1~2000 | KEB eylem kazancini ayarlar. 1000 X 8-28
kazanci] 0
H70 A346 [Hizlanma/ 0~1 0 Azami frekans (F21) ‘a gore. 0 X 7-12
Yavaslama igin
frekans 1 Fark frekansina gore
referansi]
H71 A347 [Hizlanma/ 0~2 0 Ayarlanabilir birim: 0.01 1 O 7-13
Yavaglama saniye.
zaman birimi] 1 Ayarlanabilir birim: 0.1 saniye.
2 Ayarlanabilir birim: 1 saniye.
H72 A348 [Gug 0~15 Bu parametre giris glict ilk 0 (@) 9-2
aclldiginda uygulandiginda tus takimi tizerinde
gOsterge] goruntllenecek parametreyi secer.
0 Frekans komutu
1 Hizlanma zamani
2 Yavaslama zamani
3 Kontrol modu
4 Frekans modu
5 Cok adimli frekans 1
6 Cok adimli frekans 2
7 Cok adiml frekans 3
8 Cikis akimi
9 Motor deviri
10 Sirtci DC bara gerilimi
11 Kullanici gésterge segimi
(H73)
12 Hata gostergesi
13 Motor donis yonl segimi
14 Cikis akimi 2
15 Motor deviri 2
16 Sdrlci DC bara gerilimi 2
17 Kullanici gosterge secgimi 2
H73 A349 [Gozlemleme 0~2 vOL - [Kullanici gbsterge segimi] 0 (0] 9-2
birimi se¢imi] araciligiyla asagidakilerden birisi
g6zlemlenehilir.
0 Cikis gerilimii [V]
1 Cikis glicu [kW]
2 Tork [kgf Om]
H74 A34A [Motor devir 1~ Bu parametre motor dénis hizini 100 @) 9-1
kazang 1000 (d/dak) mekanik hiza (m/dak)
gOstergesi] [%0] degistirmek ve onu goriintilemek igin
kullanihr.
H75 A34B [DB direng 0~1 0 Sinirsiz 1 0] 10-8
¢alisma orani
sinir segimi] 1 DB direncini H76 ayarlanan
zaman silresince kullanin.

5-15



H76 A34C | [DB direnci 0~ Bir ¢alisma peryodunda 10
¢alisma orani] | 30[%] etkinlestirilecek DB direnci isletim
oraninin ylzdesini ayarlayin.
[Sogutma fani | 0~1 0 Her zaman ON 0 8-30
denetimi] 1 Sicakhgi surucu koruma sinir
sicakligindan yuksek
oldugunda ON Kkalir.
Yalnizca sicakhgi sirticl
koruma sinirindan daha
disik oldugunda ¢alisma
esnasinda etkinlegtirilir.
H78 A34E | [Sogutmafani | 0~1 0 Sogutma fani arizalandiginda | 0 8-31
arlzalllandlglnd sirekli calisma.
a calisma
ydgnte?ni 1 Sogutma fani arizalandiginda
segimi] ¢alisma durdurulur.
H79 A34F [S/W slrimii] 0 ~10.0 | Bu parametre surtict yazilim 1.0 -
surimdiini géruntdler.
[2.motor 0~ 117-124 parametreleri 12 {2.motor 5.0 8-21
Hizlanma 6000 secimi} ye ayarlandiktan ve secilen
zamani] [sec] terminal ON olduktan sonra bu
[2.motor parametreler aktif olur. 10.0
Yavaglama
zamani]
[2.motor temel | 30 ~ 60.00
frekans] 400 [Hz]
[2.motor V/F 0~2 0
sablonu]
[2'motor ileri 0~15 5
tork artisi] [%]
[2.motor geri 5
tork artisi]
[2zmotor durma | 30~150 150 8-21
onleme [%0]
seviyesi]
istisna: SV004iG5A-2/SV004iG5A-4 dodal I1s1 yayma tipi oldugundan, bu kod gizlidir.
1 117~124 12 (2. motor secimi) olarak secildiginde belirtilir.
[1 dak. 50~200 150
siresince 2. [%6]
motor
Elektronik isi
seviyesi]
[Slrekli olarak | 50~150 100
2. motor [96]
Elektronik 1si
seviyesi]
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[2. motor 0.1~100 26.3
nominal akim] | [A]
Ho1Y A35B | [Okunan 0-~1 Parametreleri stiriiciiden kopyalayin | 0 8-32
parametre] ve uzak yiikleyiciye kaydedin.
H92 A35C [Parametre 0~1 Parametreleri uzak yikleyiciden 0
yazma] kopyalayin ve sriciye kaydedin.
H93 A35D [Fabrika 0~5 Bu parametre, parametreleri fabrika 0 8-32
degerlerini degerlerine atamak icin kullanilir.
atama] 0 _
1 Bitun parametre gruplarina
fabrika degerleri ilk deger
olarak atanir.
2 Yalnizca Suricu grubuna
fabrika degerleri atanir.
3 Yalnizca Fonksiyon grubu 1 ‘e
fabrika degerleri atanir.
4 Yalnizca Fonksiyon grubu 2
‘ye fabrika degerleri atanir.
5 Yalnizca I/O grubuna fabrika
degerleri atanir.
H94 A35E [Sifre kaydi] 0~ H95-[Parametre Kilidi] i¢in sifre. Hex | O 8-33
FFFF degeri olarak ayarlayin.
H95 A35F [Parametre 0~ Bu parametre H94 'te kayith olan 0 8-33
kilidi] FFFF sifreyi tuslayarak parametreleri

kilitleyebilir veya kilidini agabilir.

UL (Kilit Parametre degisikligi

acma) yapilabilir

L (Kilitteme) | Parametre degisikligi
yapilamaz

I H91,H92 parametreleri Uzak segenedi kurulu oldugunda gérutilenir.
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® Girig/gikis grubu

. Calisma
LED Ha?neerles Parametre Min/Max Tanim Vgggmﬁgn sirasinda Sayfa
gosterge . ismi araligi >aynal degistirile
Adresi degerleri g
bilme
10 A400 [Ziplama 0~87 Ziplanacak kod numarasini ayarlar. 1 0 4-8
kodu]
|12 A402 [NV giris 0~-10 NV (-10V~0V) girisinin asgari 0.00 (@) 7-2
Asgari V] gerilimini ayarlar.
gerilimi]
13 A403 [12ye 0~ 400 NV girisinin asgari geriliminde sirtici | 0.00 (@)
karsilik gelen | [Hz] cikisi asgari frekansini ayarlar.
frekans]
|14 A404 [NV giris 0~-10 NV girisinin azami gerilimini ayarlar. 10.0 (0]
Azami gerili] | [V]
15 A405 [I'4 ‘e karsilik | O ~ 400 NV girisinin azami geriliminde suriici | 60.00 (@)
gelen [HZ] ¢ikisi azami frekansini ayarlar.
frekans]
16 A406 [V1 girisiicin | 0 ~ 9999 V1 girisi (0 ~ +10V) ‘nin dahili filtre 10 O 7-2
filtre zaman zaman sabitini ayarlar.
sabiti]
17 A407 [V1 girisi 0~10 V1 girisinin asgari gerilimini ayarlar. 0 (0]
Asgari V]
gerilimi]
18 A408 [17'ye 0~ 400 V1 girisinin asgari geriliminde strtct | 0.00 (@)
karsilik gelen | [Hz] ¢ikisi asgari frekansini ayarlar.
frekans]
19 A409 [V1 girisi 0~10 V1 girisinin azami gerilimini ayarlar. 10 (0]
Azami V]
gerilimi]
110 A40A [19 ‘a karsilik | O ~ 400 V1 girisinin azami geriliminde suriici 60.00 (@)
gelen [Hz] cikisi azami frekansini ayarlar.
frekans]
111 A40B [I girisi icin 0~ 9999 | girisi icin giris boluminun dahili filtre | 10 (@) 7-4
filtre zaman zaman sabitini ayarlar.
sabiti]
112 A40C [l girisi 0~20 | girisinin asgari akimini ayarlar. 4.00 (@)
Asgari akim] | [mA]
113 A40D [I12 ‘ye 0~ 400 | girisinin asgari akiminda sirici 0.00 (@)
karsilik gelen | [Hz] cikis asgari frekansini ayarlar.
frekans]
114 A40E [I girisi Azami | 0 ~ 20 | girisinin azami akimini ayarlar. 20.00 (@)
akim] [mA]
115 A40F [114°e 0~ 400 | girisinin azami akiminda siiriicii ¢ikis | 60.00 o 7-4
karsilik gelen | [Hz] azami frekansini ayarlar.
frekans]
116 A410 [Analog Girig | 0 ~2 0: Etkin degil 0 (@) 10-7
Sinyal kaybi 1: Ayarlanan degerin yarisinin altinda
icin kriterler] etkinlesir.
2: Ayarlanan degerin altinda etkinlesir.
117 A411 [Cok 0~27 0 ileri calisma komutu 0 (@) 7-8
fonksiyonlu
giris terminali
P1 tanimi] 1 Geri ¢alisma komutu
118 A412 [Cok 2 Acil Durma Hatasi 1 0] -
fonksiyonlu
giris terminali
P2 tanimi] 3 Hata olustugunda sifilama -
{RST}
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® Girig/cikis grubu

. Calisma
LED Ha?neerles Parametre Min/Max Tanim vgrignlﬁgn sirasinda Sayfa
gosterge . ismi araligi sayliar degistirile
Adresi degerleri 4
bilme
119 A413 [Cok 4 JOG ¢alisma komutu 2 0] 8-3
fonksiyonlu
giris terminali 5 Cok adimli frekans — Diisiik 7-7
P3 tanimi]
120 A414 [Cok 6 Cok adimli frekans — Orta 3 (@)
fonksiyonlu
giris terminali 7 Cok adimli frekans — Yiksek
P4 tanimi]
121 A415 [Cok 8 Coklu Hizlanma/Yavaslama — 4 (@) 7-14
fonksiyonlu Dusuk
giris terminali 9 Coklu Hizlanma/Yavaslama —
P5 tanimi] Orta
122 A416 [Cok 10 Coklu Hizlanma/Yavaslama — 5 @)
fonksiyonlu Yiksek
giris terminali 11 | Durma esnasinda DC fren 8-2
P6 tanimi]
123 A417 [Cok 12 2. motor secimi 6 (@) 8-21
fonksiyonlu
giris terminali 13| -Aynimis- )
P7 tanimi]
124 A418 [Cok 14 -Ayriimis- 7 (@) -
fonksiyonlu S
giris terminali 15 Yukari- | Frekans artirma 8-4
P8 tanimi] asagi (YUKARI) komutu
16 Frekans azaltma
(ASAGI) komutu
17 3-kablo baglantisi 8-7
18 Harici hata: A Baglantisi (EtA) 10-5
19 Harici hata: B Baglantisi (EtB)
20 Kendini test fonksiyonu 8-22
21 | PID kontrolundan V/F 8-10
kontroluna degistirme
22 | 2. kaynak 8-24
23 Analog Tutma 7-6
24 Hizlanma/Yavaslama 7-16
Etkisizlestir
25 | Yukari/Asagi Frekans ilk deger 8-4
atama kaydet
26 JOG-FX 8-3
27 JOG-RX

* Harici hata A/B kontag! i¢in “B6lim 14 Hata giderme ve bakim” ‘a bakin.

* Her bir cok fonksiyonlu giris terminali farkl olarak ayarlanmalidir.
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® Girig/cikis grubu

LED
goster
ge

Haberlesme
Adresi

Parametre
ismi

Min/
Max
araligi

Tanim

Fabrika
varsayllan
degerleri

Calisma
sirasinda
degistirile

bilme

Sayfa

125

A419

[Girig
terminali
durum
gOstergesi]

BIT | BIT | BIT | BIT |BIT |BIT |BIT |BIT
7 6 5 4 3 2 1 0

P8 p7 |P6 |P5 | pa [P3 | P2 |P1

0

0]

126

A41A

[Cikis

terminali
durum
gOstergesi]

BITO

MO

127

A41B

[Cok

fonksiyonlu
Giris
terminali
icin
filtreleme
zamani]

Deger yiiksek ayarlanirsa, Giris
terminalinin duyarliigi daha
yavaslamaktadir.

130

A4A1E

[Cok

adimh
frekans 4]

131

A41F

[Cok

adimh
frekans 5]

132

A420

[Cok

adimh
frekans 6]

133

A421

[Cok

adimh
frekans 7]

0~
400
[Hz]

F21 - [Azami frekans] ‘tan daha biyuge
ayarlanamaz.

30.00

25.00

20.00

15.00

134

A422

[Coklu
Hizlanma
zamani 1]

135

A423

[Coklu
Yavaslama
zamani 1]

136

A424

[Coklu
Hizlanma
zamani 2]

137

A425

[Coklu
Yavaslama
zamani 2]

138

A426

[Coklu
Hizlanma
zamani 3]

139

A427

[Coklu
Yavaslama
zamani 3]

140

A428

[Coklu
Hizlanma
zamani 4]

141

A429

[Coklu
Yavaslama
zamani 4]

0~
6000
[san]

3.0

3.0

4.0

4.0

5.0

5.0

6.0

6.0

7-14
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® Giris/cikis grubu

. . Calisma
;E'Zr Haberlesme | Parametre mgﬁ Tamim vgrasgnll(lgn sirasinda Sayfa
g Adresi ismi ‘ ayran | gegistirile
ge aralig degerleri bilme
142 A42A [Coklu 7.0
Hizlanma
zamani 5]
143 A42B [Coklu 7.0
Yavaslama
zamani 5]
144 A42C [Coklu 8.0
Hizlanma
zamani 6]
145 A42D [Coklu 8.0
Yavaslama
zamani 6]
146 A42E [Coklu 9.0
Hizlanma
zamani 7]
147 A42F [Coklu 9.0
Yavaslama
zamani 7]
150 A432 [Analog 0~3 Cikis 10[V] cikis 0 (@) 9-6
¢ikis birimi birimi
secimi] 200V 400V
0 Cikis Azami frekans
frekansi
1 | Ckis 150 %
akimi
2 Cikis AC 282V AC 564V
gerilimi
3 Siriicu DC 400V DC 800V
DC bara
gerilimi
151 A433 [Analog 10~20 | 10V uzerine temellendirilmis. 100 (@) 9-6
cikis 0
seviye [%0]
ayarlama]
152 A434 [Frekans 0~ 154 veya 155 0-4 ‘e ayarlandiginda 30.00 9-7
algilama 400 kullanilir. 0
seviyesi] [Hz] F21 ‘den daha yiksege ayarlanamaz.
153 A435 [Frekans 10.00
algilama
bant o
genisligi]
154 A436 [Cok 0~19 |0 FDT-1 12 @] 9-8
fonksiyonlu 1 EDT-2
cikis
terminali 2 FDT-3 9-9
segimi] 3 | FDT-4 17
I55 A437 [Cok 4 FDT-5 9-10
fonksiyonlu I
role 5 Asiri yuk (OLt) 9-10
secimi] 6 | Sariicu asir yiiklii (IOLt)
7

Motor durma (STALL)
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® Giris/cikis grubu

. . Calisma
gléggr Haberlesme | Parametre m::)i Tamim vgrigr;/ﬁgn sirasinda Sayfa
ge Adresi ismi aralig degerleri degistirile
bilme
8 Asir gerilim hatasi (Ovt)
9 Dusuk gerilim hatasi (Lvt)
10 | Strlci asir isinma (OHt)
11 | Komut kaybi
12 | Galisma esnasinda 9-11
13 | Durma esnasinda
14 | Sabit caligma esnasinda
15 | Hiz arama esnasinda
16 Calisma sinyali girisi icin bekleme
zamani
17 | Gok fonksiyonlu réle secimi
18 | Sogutma fani hatasi icin uyari
19 | Fren sinyali segimi
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®  Giris/Cikis Grubu

. . Calisma
IT.ED Haberlesme Parametre L4 FATE sirasinda
gOster Adresi ismi Max Tanim varsayilan degistirile Sayfa
ge araligi degerleri t?ilme
156 A438 [Hata rolesi 0~7 H26— Dusuk Dustk 2 (@) 9-7
cikisi] [otomatik gerilim gerilim
tekrar hatasi hatasi
baslatma disinda | olustugun
deneme hata da
sayisl] olustugu
ayarlandigi | nda
nda
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - v
2 - v -
3 - v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v
157 A439 [Haberlesme |0~3 Cok fonksiyonlu | Cok 0 (@) 9-12
hatasi réle fonksiyonlu
olustugunda . cikis te.rmlnall
cikis terminali Bit1 Bit0
secimi] 0 - -
1 - v
2 v -
3 v v
159 A43B [Haberlesme | 0 ~1 | Haberlesme protokolini ayarlayin. 0 X 11-2
protokoli
se9|m|] 0 Modbus RTU
1 | LSBUS
160 A43C [Sarucu 1~ RS485 haberlesmesi icin siriict 1 (@) 11-2
adresi] 250 adresini ayarlayin
161 A43D [Haberlesme | 0~4 RS485 ‘in haberlesme hizini segin. 3 (0] 11-2
hizi] 0 | 1200 [bps]
1 | 2400 [bps]
2 | 4800 [bps]
3 | 9600 [bps]
4 | 19200 [bps]
162 A43E [Frekans 0~2 Frekans komutu V1 /I terminali veya 0 (@) 10-7
komutu RS485 araciligiyla verildiginde
kaybindan kullantlir.
sonra 0 | Komut kaybolmadan 6nceki
calistirma frekansta sirekli calis.
modu segimi] -
1 | Serbest durus (Cikis kesmesi)
2 | Durmak igin yavasla
163 A43F [Frekans 0.1~ Bu, surticunin giris frekans komutu 1.0 (@) 10-7
komutu 120 bulunup bulunmadigini belirledigi
kaybindan [san] zamandir. Bu zaman esnasinda
sonra frekans komut girisi yoksa, sirticti 162
bekleme ‘de secilen mod araciligiyla isletime
zamani] baglar.
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164 A440 [Haberlesme | 2 ~ Haberlesme zamani 5 -
zaman ayari] | 100
[ms]
165 Adal Ll?t?:tya/“ﬁtop Protokol ayarlandiginda, haberlesme o )
y bicimi ayarlanabilir.
0 | Parity: Yok, Stop Biti: 1
0~3 1 | Parity: Yok, Stop Biti: 2
2 | Parity: Cift, Stop Biti: 1
3 | Parity: Tek, Stop Biti: 1
166 A442 [Adres kaydi 5 11-11
oku 1]
167 A443 [Adres kaydi 6
oku 2]
168 Ad44 [Adres kaydi 7
oku 3]
169 A445 [Adres kaydi 8
oku 4] 0~422 Kullanici 8 farkl adr_es_e kadal_r bilgiyi
39 kaydede_blllr ve h_e_psml tek bir Oku
170 A446 [Adres kaydi komutu ile okuyabilir. 9
oku 5]
171 A447 [Adres kaydi 10
oku 6]
172 A448 [Adres kaydi 11
oku 7]
173 A449 [Adres kaydi 12
oku 8]
174 A44A [Adres kaydi 5 11-11
yaz 1]
175 A44B [Adres kaydi 6
yaz 2]
0~422 Kullanici 8 farkli adrese kadar bigiyi
176 A44C [Adres kaydi | 39 kaydedebilir ve hepsini tek bir Yaz | 7
yaz 3] komutu ile yazabilir.
177 A44D [Adres kaydi 8

yaz 4]
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178 A44E [Adres kaydi 5
yaz 5]

179 A44F [Adres kaydi 6
yaz 6]

180 A450 [Adres kaydi 7
yaz 7]

181 A451 [Adres kaydi 8
yaz 8]
[Fren agma 0~180 | Freni agacak akim seviyesini ayarlar. 50.0 8-26
akimi] [%0] H33 (motor nominal akimi) ‘nin

degerine gore ayarlanir

[Fren agma 0~10 Fren agma gecikme zamanini ayarlar. | 1.00
gecikme [s]
zamani]
[Fren agma 0~400 | Freni agacak FX frekansini ayarlar 1.00
FX frekansi] [Hz]
[Fren agma 0~400 | Freni agacak RX frekansini ayarlar 1.00
RX frekansi] [Hz]
[Fren 0~19 Freni kapatacak gecikme zamanini 1.00
kapatma [s] ayarlar
gecikme
zamani]
[Fren 0~400 | Freni kapatacak frekansi ayarlar 2.00
kapatma [Hz]
frekansi

. 154~155 19 (Fren sinyali) olarak secildiginde belirtilir.
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BOLUM 6 - DENETIM BLOK SEMASI
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6.1 Frekans ayari
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6.2 Suricu komut ayari
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BOLUM 7 - TEMEL FONKS iYONLAR

7.1 Frekans modu

® Tus takimi Frekans ayari 1

Grup Kod | Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
Sardct grubu | 0.00 | [Frekans Komutu] - 0~400 |0.00 Hz
Frq | [Frekans modu] 0 0~8 0

= Frq — [Frekans modu] ‘nu 0’'a ayarlayin {Tus takimi araciligiyla frekans ayari 1}.

= 0.00 ‘da istenen frekansi ayarlayin ve degeri hafizaya girmek igin Prog/Ent (@) tusuna

basin.
= Deger F21 — [Azami frekans] ‘tan daha dustge ayarlanabilir.

» Uzak tus takimi bagl oldugunda, govde Uzerindeki tus takimi tuslari etkisizlesir.

® Tus takimi Frekans ayari 2

Grup Kod | Parametre ismi Ayar | Aralik ik Birim
Sdrucu grubu | 0.00 | [Frekans Komutu] - 0~ 400 0.00 Hz
Frq | [Frekans modu] 1 0~8 0

=  Frq — [Frekans modu] ‘nu 1'e ayarlayin {Tus takimi araciligiyla frekans ayar 2}.

= 0.00 ‘da, frekans Yukar: (A)/Asagd! (¥) tusuna basiimasiyla degisir. Bu durumda,
YUKARI/ASAGI tuslari potansiyometre gérevi gordr.

= Deger F21 — [Azami frekans] ‘tan daha disuge ayarlanabilir.

» Uzak tus takimi bagl oldugunda, govde Uzerindeki tus takimi tuslari etkisizlesir.
4
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® -10 ~ +10[V] girisi araciligiyla frekans ayari

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik Ik Birim
Surict grubu | 0.00 [Frekans Komutu] - 0 ~400 0.00 Hz
Frg [Frekans Modu] 2 0~8 0
I/O grubu |12 [NV girisi asgari gerilim] - 0~-10 0.0 Y
13 [12 ‘ye karsilik gelen frekans] - 0~ 400 0.00 Hz
I 4 [NV girisi azami gerilim] - 0~10 10.00 Vv
15 [14 ‘e karsilik gelen frekans] - 0~ 400 60.00 Hz
o7 vagrsi

= Frq — [Frekans Modu] ‘nu 2 ‘ye ayarlayin.
= Ayarlanan frekans 0.00 - [Frekans Komutu] ‘nda g6zlemlenebilir.

» V1ve CM terminali arasinda —10V ~ +10V sinyali uygulayin.
» V1 terminaline —10V ~ +10V giris gerilimine karsilik gelen c¢ikis frekansi

Cikis frek. (Pozitif)

A
-10 ~+10V ~
0—& V1
N ov
-10~0 0~10
<E Sl ol
Girig
-10 ~ 10V harici devreden kullanildiginda gerilimi
\J

Cikis frek. (Negatif)

»

» |2 ~15: Girig araligini ve karsilik gelen frekansi -10V ~ OV V1 giris gerilimimine ayarlama

» Orn.) asgari (-) giris gerilimi —2V buna karsilik gelen 10Hz frekans, ve Azami gerilim -8V buna
karsilik gelen 50Hz. calisma frekansi oldugunda

V1 girigi | 4 | 2
-8V avi 7
e 13
10Hz
50Hz ||

Ayarlanan Frek.
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» 16 ~110: Giris araligini ve karsilik gelen frekansi 0 ~ +10V V1 giris gerilimine ayarlama
Orn.) Asgari (+) giris gerilimi 2V buna karsilik gelen 10Hz frekans ve Azami gerilim 8V karsilik
gelen 50Hz. caligma frekansi oldugunda

Ayarlanan Frek.
110 50Hz

10Hz

2V 8V V1 girisi
|7 19

® (0~ 10 [V] giris veya Terminal Potansiyometresi araciligiyla frekans ayarlama

Grup Kod | Parametre ismi Ayar Aralik Ik Birim
Sdrtcu grubu | 0.00 [Frekans Komutu] - 0 ~400 0.00 Hz
Frq [Frekans Modu] 3 0~8 0
/O grubu 16 [V1 girisiicin filtre zaman 10 0~9999 |10
sabiti]
| 7 [V1 girisi asgari gerilim] - 0~10 0 \V;
18 [1'7 ‘ye karsilik gelen ) 0 ~ 400 0.00 Hy
frekans]
19 [V1 girisi azami gerilim] - 0~10 10 \V;
o | [I9"akarsilik gelen - 0~400 |60.00 |Hz
frekans]

= Sdrucu grubunun Frg kodunu 3 segin.
= 0-10V, harici bir kontrolérden veya VR, V1 ve CM terminallerine baglanmis bir
potansiyometreden dogrudan uygulanabilir.

» Terminalleri asagida gosterildigi gibi baglayin ve 1 6 ~ 1 10 ‘a bakin.

N N
N Vi
N
<
Q) ow
NE \
Potansivometre kablolamasi Harici kontrol6r araciliiyla 0 ~ 10V giris
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® 0~ 20 [mA] Akim girisi araciligiyla frekans ayari

»

»

Grup | Kod | Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
Strtcd 0.00 [Frekans Komutu] - 0 ~400 0.00 Hz
grubu
Frq [Frekans Modu] 4 0~8 0
I/O 111 [I girisi icin filtre zaman sabiti] 10 0~9999 | 10
grubu
112 [I girisi asgari akim] - 0~20 4 mA
113 [112 ‘ye karsilik gelen frekans] - 0 ~ 400 0.00 Hz
114 [I girisi azami akim] - 0~20 20 mA
115 [114 ‘e karsilik gelen frekans] - 0 ~ 400 60.00 Hz

= Sdrdci grubunun Frg kodunu 4 segin.
= Frekans, | ve CM terminali arasinda 0~20mA girisi araciligiyla ayarlanir.

-10 ~ +10[V] gerilim girisi + 0 ~ 20[mA] giris araciliiyla frekans ayarlama

Grup Kod Parametre Ismi Setting | Range | Initial Unit
Surdcd 0.00 [Frekans Komutu] - 0 ~400 0.00 Hz
grubu

Frq [Frekans Modu] 5 0~8 0

= Sdrdci grubunun Frg kodunu 5 segin.
* AnalYardimci hiz ayarlama araciligiyla referans sinyalleri toplanarak degerlendirilir.
= lgilikod:12~15,16~110, 111 ~ 115

Toplama islemi, Ana ve Yardimci hiz girigini birlestirerek hassas denetim ve hizli yanit elde etmek
icindir. Ana/Yardimci hiz farkl olarak ayarlanirsa hizl yanit Ana hiz tarafindan elde edilebilir ve
hassas denetim Yardimci hiz tarafindan gerceklestirilebilir.

Ana hiz 0 ~ 20mA araciligiyla birlikte Yardimci hiz V1 terminali (<10 ~ 10V) araciligiyla
verildiginde asagidaki ayari izleyin.

Toplama fonksiyonu kullanildiginda, kullanilan yiklere gére Ana/Yardimci hizi secin.
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»

4

Grup Kod Parametre ismi Ayar Birim

I/0 grubu |2 [NV giris asgari gerilim] 0 \%
13 [l 2 ‘ye karsilik gelen frekans] 0.00 Hz
| 4 [NV giris azami gerilim] 10.00 \%
15 [l 4 ‘e karsilik gelen frekans] 5.00 Hz
17 [V1 giris asgari gerilim] 0 Vv
|18 [1 7 ‘'ye karsilik gelen frekans] 0.00 Hz
19 [V1 giris azami gerilim] 10 \%
110 [19 ‘a karsilik gelen frekans] 5.00 Hz
112 [l girisi asgari akim] 4 mA
113 [ 12 ‘ye karsilik gelen frekans] 0.00 Hz
114 [l girisi azami akim] 20 mA
115 [ 14 ‘e karsilik gelen frekans] 60.00 Hz

Yukaridaki ayar yapildiktan sonra, eger | terminaline 12mA ve V1 terminaline 5V uygulanirsa,
cikis frekansi 32.5Hz olacaktir. Eger | terminaline 12mA ve V1 terminaline -5V uygulanirsa, cikis

frekansi 27.5Hz olacaktir.

® 0~ 10[V] + 0 ~ 20[mA] girisi araciligiyla frekans ayari

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik Ik Birim
Surlicl 1500 | [Frekans Komutu] - 0~400 |0.00 Hz
grubu

Frg [Frekans Modu] 6 0~8 0
= Suruct grubunun Frq kodunda 6 segin.
» lgilikod: 16 ~110,111~115
= -10 ~ +10V gerilim girisi + 0 ~ 20mA girig araciligiyla frekans ayarina bakin.

® RS 485 haberlesme araciliiyla frekans ayari

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik Ik Birim
Strtcd 0.0 [Frekans Komutu] - 0 ~400 0.00 Hz
grubu

Frq [Frekans Modu] 7 0~8 0

= Sdrdcl grubunun Frg kodunda 7 segin.
= lgili kod: 159, 160, |1 61
=  B6lim 13. RS 485 haberlesmesine bakin.
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® Dijital deger ile frekans ayari (yukari-asagi)

Grup Kod Parametre Ismi Ayar Aralik ik Birim
Surticd 14 4 [Frekans Komutu] - 0~400 |0.00 Hz
grubu
* Surticu grubunun Frq kodunda 7 segin.
= |lgili kod: 159, 160, | 61
= BOlim 13. RS 485 haberlesmesine bakin.
® Analog Tutma
Parametre ismi Aralik ik Birim
Suruci 0~7 0
rubu
[Cok fonksiyonlu girig i
VO grubu | 117 terminali P1 tanimla] 0
~ ~ 0 ~25
7

4

= Frqg kod ayari 2 ~ 7 oldugunda mevcuttur.
= Analog Tutma komutunu kullanmak i¢in ¢ok fonksiyonlu giris terminali (P1 ~ P8) arasindan

bir terminal segin.

P8 terminali segildiginde,

Frek. ayarla
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7.2 Cok Adimli Frekans Ayari

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
Surlcu grubu 0.0 [Frekans Komutu] 5.0 0~ 400 0.00 Hz
Frq [Frekans Modu] 0 0~8 0 -
St1 [Cok adimli frekans 1] - 0~400 |10.00 |Hz
St2 [Cok adimli frekans 2] - 20.00
St3 [Cok adimli frekans 3] - 30.00
[Cok fonksiyonlu giri 0~24 i
/O grubu L terminali P6 tanimla] g 5
[Cok fonksiyonlu giri ]
= terminali P7 tanimla] £ 6
[Cok fonksiyonlu giri ]
e terminali P8 tanimla] ! !
130 [Cok adimli frekans 4] - 0~ 400 30.00 |Hz
131 [Cok adimli frekans 5] - 25.00
132 [Cok adimli frekans 6] - 20.00
133 [Cok adimli frekans 7] - 15.00

= Cok adiml frekans komutu vermek icin P1-P8 terminalleri arasindan bir terminal secin.
= Eger P6-P8 terminalleri segilirse, Cok adimli frekans komutu vermek icin 122-124 ‘i 5-7 ‘ye

ayarlayin.

= Cok adiml frekans 0 Frq — [Frekans modu] ve 0.00 — [Frekans komutu] ‘nda ayarlanabilir.
= Cok adimli frekans 1-3 Surict grubunun St1-St3 ‘lnde ayarlanirken Adim frekansi 4-7 1/0
grubunun 130-133 ‘Unde ayarlanir.

Frek.

P6 I /1 [
P7 I /1
P8 |
EX

RX

77

Adim FX veya

frek. RX P8 |P7 |PS
0 v - - -
1 v - - v
2 4 - v -
3 v - v v
4 v v - -
5 v v - v
6 v v v -
7 v v v | v




7.3 Kontrol komutu ayar yontemi

® Tus takimi CALISTIR tusu ve DURDUR/SIFIRLA tusu aracihigiyla calistirma

Grup Kod Parametre Ismi Ayar Aralik ik Birim
Sdruci grubu | drv [Calistirma modu] 0 0~3 1
drC [Motor donis yoni secimi] | - Fr F

= drv —[Calistirma modu] ‘nu 0 ‘a ayarlayin.

= Referans frekansi ayarli iken CALISTIR tusuna basiimasiyla hizlanma baslatilir.
DURDURY/SIFIRLA tusuna basiimasiyla motor durmak tzere yavaslar.

= Calistirma komutu tus takimi araciligiyla verildiginde déntis yonu drC - [Motor donis yéni
secimi] parametresine gore secilir.

[Motor doéniis F |lleri

drC yonl secimi] r | Geri

» Uzak tus takimi bagh oldugunda, gévdede bulunan tus takimi
etkisizlesir.

lleri : Saat yoénuniin tersi

® FX, RX terminal 1 araciliiyla calistirma

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
Sdaruct grubu | drv [Calistirma modu] 1 0~3 1
[Cok fonksiyonlu giris N
/O grubu 117 terminali P1 tanimla] 0 0~27 0
[Cok fonksiyonlu giris N
118 terminali P2 tanimla] ! 0~27 1

= drv —[Calistirma modu] ‘nu 1 ‘e ayarlayin.
» Plve P2'yi FX ve RX terminalleri olarak kullanmak icin I17 ve 118 ‘i O ve 1 ‘e ayarlayin.
= “FX" lleri calistirma ve “RX” Geri calistirma komutudur.

» FX/RX terminali ON/OFF oldugunda ayni
zamanda motor durdurulur.

Frek.
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® FX, RX terminal 2 araciligiyla calistirma

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
Suriict grubu  Fgpy [Calistirma modul] 2 0~3 1
[Cok fonksiyonlu giris _
/G grubu 117 terminali P1 tanimla] 0 0~27 0
118 [(;ok. fonkswonlu giris 1 0~ 27 1
terminali P2 tanimla]

drv ‘yi 2 ‘'ye ayarlayin.
P1 ve P2 'yi FX ve RX terminalleri olarak kullanmak icin 117 ve 118 ‘i 0 ve 1 ‘e ayarlayin.
FX: Calistirma komutu ayari. RX terminali (P2) OFF oldugunda motor ileri yénde caligir.
RX: Motor dénis yona secimi. RX terminali (P2) ON oldugunda motor geri yonde calisir. .

Frek.

® RS485 haberlesmesi araciligiyla calistirma

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
Sdruci grubu | drv [Calistirma modu] 3 0~3 1
/0 grubu 159 gggi*ﬁ]'%me protokol i 0~1 0

160 [Surici adresi] - 1~ 250 1

161 [Haberlesme hizi] - 0~4 3

drv 'yi 3 ‘e ayarlayin.

159, 160 ve 161 ‘i dogru olarak ayarlayin.
Sdrucu ¢ahstirilmasi RS485 haberlesmesi araciligiyla gergeklestirilir.
Bolum. 13, RS485 haberlesmesine bakin.
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® V1 terminalinin =10 ~ +10[V] girisi araciligiyla donis yonu secimi

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik Ik Birim
Sdruct grubu | frq [Frekans ayari] 2 0~8 0
drv [Calistirma modu] - 0~3 1

= frq'yi 2 'ye ayarlayin.
= Sdirdci, kontrol modu ayarina bakilmaksizin asagidaki tabloya gore calisir.

FWD RUN Komutu

REV RUN Komutu

0~+10 [V]

FWD RUN

REV RUN

10~0 [V]

REV RUN

FWD RUN

» V1-CM ‘ye girig gerilimi 0~10[V] ve FWD RUN komutu etkin iken motor ileri yénde caligir. FWD
RUN esnasinda giris gerilimi polaritesi —10~0[V] ‘ye ters cevrilirse, motor durmak tzere yavaslar

ve tersi yonde calisir.

» V1-CM ‘ye giris gerilimi 0~10[V] ve REV RUN komutu etkin iken, motor Geri yénde calisir ve -

10~0[V] girilirse, motor donus yoni ters cevrilir.

® FX/RX Calistirma Etkisizlestir

Grup Kod | Parametre ismi Ayar Aralik | Ik Birim
Sdrucu grubu drC [Mo'tor. donds yonu - Fr F
secimi]
. [lleri/Geri cali gma . _
Fonksiyon grubu 1 [F 1 etkisizle stir] 0~2 0

Motor dénius yoninl secin.
0: lleri ve Geri galisma etkinlestir
1: lleri calisma etkisizlestir
2: Geri calisma etkisizlestir
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® Gilc acildiginda calisma secimi

Grup Kod | Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
Sdrtci grubu drv [Calistirma modu] 1,2 0~3 1

: [Glc acildi ginda Cali s _
Fonksiyon grubu 2 | H20 secimi] 1 0~1 0

= H20 'yi 1 ‘e ayarlayin.

= drv1veya 2 {Kontrol terminali araciligiyla calistir} ON ‘a ayarh iken siriiciye AC giris
guci uygulandiginda, motor hizlanmaya baslar.
= drv 0 {Tus takimi ile calistir} veya 3 {RS485 haberlesmesi} ‘ne ayarli iken bu parametre

etkin degildir.

/\ TEDBIR

AC giris glicll uygulandiginda motor aniden ¢alismaya baslayacagindan potansiyel tehlike
uyarinca bu fonksiyona 6zel dikkat gosterilmelidir.

Giris gerilimi

Frekans

Calistir

komutu

H20 0 iken H20 1 iken
® Hata sifirlanmasindan sonra tekrar ¢alistir
Grup Kod | Parametre ismi Ayar | Arahk | ilk Birim
Sdrtci grubu drv | [Calistirma modu] 1,2 0~3 1
, [Hata sifilanmasindan _
Fonksiyon grubu 2 [ sonra tekrar call stir segimi] L 0~1 0

= H21'% 1 ‘e ayarlayin.

= Hata silindiginde drv 1 veya 2 ‘ye ayarl ve secilen terminal ON ise motor hizlanmaya

baslar.

= drv 0 {Tus takimi ile cahistir} veya 3 {RS485 haberlesmesi} ‘ne ayarli iken bu parametre

etkin degildir.

/\ TEDBIR

Hata silindikten sonra motor aniden calismaya baslayacagindan potansiyel tehlike uyarinca
bu fonksiyona 6zel dikkat gosterilmelidir.
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Frekans

Sifirla [ [

Calistir
komutu | | |

H21 0 iken H21 1 iken

7.4 Hizlanma/Yava gslama zamani ve sablon ayari

® Azami frekans temelli Hizlanma/Yavaglama zamani

Grup Kod | Parametre Ismi Ayar | Aralik Ik Birim

Sdarucu grubu ACC | [Hizlanma zamani] - 0 ~ 6000 5.0 San
dEC | [Yavaglama zamani] - 0 ~ 6000 10.0 San

Fonksiyon grubul | F21 [Azami Frekans] - 40 ~ 400 60.00 | Hz

[Hizlanma/Yava slama
icin Frekans Referansi]

H71 [Hizlanma/Yavaglama i 0~2 1
zaman birimi]

Fonksiyon grubu2 [ H70 0 0~1 0

= Sdrucu grubunun ACC/dEC ‘inde istenen Hizlanma/Yavaslama zamanini ayarlayin.

= H70 0 {Azami frekans} ‘a ayarli ise, Hizlanma/Yavaslama zamani 0 Hz ‘den azami frek ‘a
erismek icin gereken zamandrr.

» [stenen Hizlanma/Yavaglama zaman birimi H71 ‘de ayarlanabilir.

» Hizlanma/Yavaglama zamani F21 — [Azami frekans] degeri baz alinarak ayarlanir. Ornegin, F21
60Hz, Hizlanma/Yavaslama zamani 5 san, ve calisma frekansi 30Hz ayarli ise, 30Hz ‘e erisme
zamani 2.5 san olacaktir.

Azami. frek.

60Hz

Calistirma

Frek.

30Hz

Calistir
komutu |
Hizlanma zamani Yavaslama zamani
- -
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» Daha hassas zaman birimi asagida gosterilen yuk oOzelliklerine karsilik gelecek sekilde
ayarlanabilir.

» SV-iG5A ‘da say! gOstergesi 5 dijit'tir. Bundan dolayi, eger zaman birimi 0.01 san ‘ye ayarlanirsa,
Azami Hizlanma/Yavaslama zamani 600.00 saniye olacaktir.

Kod isim Ayarlanan Ayarlama Tanim
deger araligi
H71 [Hizlanma/Yavaslama | o 0.01~600.00 | Ayarlama Birimi: 0.01 san
zaman birimi] —
1 0.1~6000.0 Ayarlama Birimi: 0.1 san
2 1~60000 Ayarlama Birimi: 1 san
® [sletim Frekansi baz alinarak Hizlanma/Yavaglama zaman ayari
Grup Kod | Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
Siirticti grubu Acc | [Hizlanma zamani] - 0~ 6000 | 5.0 San
dec | [Yavaslama zamani] - 0~6000 | 10.0 |San
, [Hizlanma/Yavaglama N
Fonksiyon grubu 2 | H70 icin Frekans Referansi] 1 0~1 0

» Hizlanma/Yavaslama zamani ACC/dEC ‘de ayarlanir.
= Eger H70 ‘i 1 {Fark frekansi} ‘na ayarlarsaniz, Hizlanma/Yavaglama zamani sabit calisma
frekansindan (O andaki calisma frek.) hedef frekansa erismek icin gereken zamandir.

» H70 ve Hizlanma zamani, sirasiyla, 1 {Fark frekansi} ve 5 san ‘ye ayarlandiginda,
» Asagida Bolum A ‘daki grafik, hedef frekans basta 10Hz ‘e ayarlanip daha sonra 30Hz ‘e
degistirildiginde calisma frekansindaki degisimi gdsterir.

isletim frek. 30Hz
Bolum A
10Hz
| | | Zaman
| — |
5 7 12 [San]
isletim
komuty |
5 san 5 san
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Coklu fonksiyon terminalleri araciligiyla Coklu Hizlanma/Yavaglama zaman ayari
Grup | Kod | Parametre ismi Ayar | Aralik | ilk Birim
Sdrucu [Hizlanma zamani] 0~
grubu | ACC soo0 | >0 |San
[Yavaslama zamani] ) 0~
deC 6000 10.0 San
I/O [Cok fonksiyonlu giris terminali P1 0~27
117 0 0
grubu tanimla]
118 [Cok fonksiyonlu giris terminali P2 1 1
tanimla]
2
3
4
134 [Coklu Hizlanma zamani 1] - 0~ 3.0 San
6000
147 [Coklu Yavaslama zamani 7] - 9.0
= Coklu Hizlanma/Yavaslama zamanini P3-P5 terminalleri araciligiyla ayarlamak
istiyorsaniz, 119, 120, 121 i 8, 9, 10 ‘a ayarlayin.
= Coklu Hizlanma/Yavaslama zamani 0 ACC ve dEC ‘de ayarlanabilir.
= Coklu Hizlanma/Yavaslama zamani 1-7 134-147 ‘de ayarlanabilir.
Hizlanma Hlfnam 3 z;/r:grimaYava§ﬁrga
zamani Yavaslama
Hizlanma zamani 6
| Zamanli
g;;a;n'?a Yze:’az':ln;a Hizlanma/Yavaslama | oo | by | pg
Frekans Zamani
0 - - -
1 - v
2 - v .
3 - v v
Ps [ [ . 2 B
P4 e R s R 5 Y I R
P — 6 -
7 v v v
x




® Hizlanma/Yavaslama sablon ayari

Grup Kod | Parametre ismi Ayar arall g ik Birim
Fonksiyon < 0
grubu 1 Dogrusal
S-egrisi
Fonksiyon 40 %
grubu 2
40 %

= Hizlanma/Yavaslama sablonu F2 ve F3 ‘te ayarlanabilir.
= Dogrusal: Bu sabit tork uygulamalari icin genel bir sablondur.

= S-egrisi: Bu egri motorun yumusak bir sekilde hizlanmasina ve yavaslamasina imkan

tanir.
/\TEDBIR
S-Egrisi icin, gercek Hizlanma/Yavaslama zamani kullanicinin ayarladigi zamandan daha
uzun sdrer.
Frek.
Isletim
komutu [
Hizlanma Yavaslama
« Zamanl > .zamam >

» H17 S-Egrisi ve Dogrusal arasindaki baslangi¢ oranini Hizlanma/Yavaslama Ref. Frekansinin 1/2
‘sinde ayarlar. Yumusak Hizlanma/Yavaslama baslangici igin, S-egrisi degerini genisletmek icin

H17 ‘yi artirin.

H18 ‘i artirin.

Hizlan/ /—\

Yavasla Ref.

Frek. / \

/ N\
Frek // \

/

H17 H18 H17 H18
Hizlan Hizlan Yavasla Yavasla
Basla  Bitis Basla  Bitis
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H18 S-Egrisi ve Dogrusal arasindaki bitis oranini Hizlanma/Yavaslama Ref. Frekansinin 1/2
‘sinde ayarlar. Yumusak ve dogru hiz erisimi ve durmasi igin, S-egrisi degerini genisletmek icin

Hizlan/Yavasla
Ref. Frek. ‘nin

1/2' si




» Hizlanmalyavaslama icin Frekans Ref. ‘I Azami Frek ‘a ayarlanirsa ve hedef frek Asgari frek. ‘tan
dustge ayarlanirsa S-egrisinin sekli bozulabilir.

Hizlan/yavasla
Ref Frek o
/V / \ :
Hedef Frek / \ - /LTEDBIR
\ Eger Hedef Frekansi
/ \ Azami Frekans altindaysa,
dalga bigimi tst kismi
Frek / kesilmis sekilde
H17 H18 H17 H18 gosterileceketir.

» S-egrisi ayari icin Hizlanma zamani

H17 H18

= ACC + ACC x +ACCXT

» S-egrisi ayari icin Yavaglama zamani

H17+dECx_H218

=dEC + dEC x

» ACC, dEC Sdrlcu grubunda ayarlanan zamani gosterir.

® Hizlanma/Yavaslama Etkisizlestir

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik Ik Birim
[Cok fonksiyonlu giris terminali | 0 ~27
Ogrubu 117 % S 0

[Cok fonksiyonlu giri  §

124 terminali P8 tanimla]

24 7

= Hizlanma/Yavaslama Etkisizlestir ‘i tanimlamak icin Cok fonksiyonlu giris terminalleri 1-8
arasindan bir terminal secin.
= Eger P8 secilirse, bu fonksiyonu etkinlestirmek igin 124 ‘li 24 ‘e ayarlayin.

Frek.

P8 1 [ ]
Calistirmea
komuiu | |
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7.5 V/IF denetimi

® Dogrusal V/F sablon calismasi

Grup Kod | Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim

Fonksiyon grubu 1 | F22 | [Temel frekans] - 30~400 |60.00 |Hz
F23 | [Baslangic frekansi] - 0.1~10.0 |0.50 Hz
F30 | [V/F sablonu] 0 0~2 0

Fonksiyon grubu 2 | H40 [S'Z‘élr;ﬁlt]'m modu - 0-~3 0

= F30 ‘u 0 {Dogrusal} ‘a ayarlayin.
= Bu sablon F23 — [Baslangic¢ frekansi] ‘ndan F22 — [Temel frekans] ‘a dogrusal bir
gerilim/frekans orani muhafaza eder. Bu sabit tork uygulamalari i¢in uygundur.

» Temel Frekans: Suriici nominal ¢ikis gerlimini bu frekansta verir. Motor etiket frekansini girin.
» Baslangic Frekansi: Surucu gerilim ¢ikigini bu frekanstan sonra vermeye baslar.

Temel frek.
/Ba@langlg frek.
Frek.
Sdruci
nominal
gerilimi / \
Gerilim
Calistirma
komutu | |
® Kare V/F sablonu
Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik Ik Birim
Fonksiyon
grubu 1 F30 [VIF sablonu] 1 0~2 0

= F30 ‘u 1{Kare} ‘ye ayarlayin.
= Bu sablon Kare gerilim/frekans oranini muhafaza eder. Fan, pompa, vb. uygulamalar i¢in
uygundur.

Gerilim

100%

Temel frek.
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® Kullanici V/F sablon calismasi

Grup Kod | Parametre ismi Ayar Aralik Ik Birim
Fonksiyon grubu 1 | F30 | [V/F sablonu] 2 0~2 0
F31 | [Kullanici V/F frekansi 1] | - 0~ 400 15.00 | Hz
F38 | [Kullanici V/F gerilimi 4] | - 0~100 100 %

= F30 ‘u 2 { Kullanici V/F} ‘'ye ayarlayin.
= Kullanici, gerilim/frekans oranini, 6zellikli motorlarin V/F sablonuna ve yuk 6zelliklerine
gOre ayarlayabilir.

/NTEDBIR

Standart indiiksiyon motoru kullaniimasi durumunda, eger bu deger dogrusal V/F
sablonundan ¢ok daha yiksege ayarlanirsa, tork kaybina veya asiri beslemeden kaynakl
motorun asiri Isinmasina yol acabilir.

Kullanici V/F sablonu etkin oldugunda, F28 — [ileri yonde Tork Artisi] ve F29 — [Geri yonde
Tork Artisl] etkinligini kaybeder.

Gerilim
100%
F38
F36

Dogrusal
VIF

F34

F32

Frek.

Baslangic  F31 F33 F35 F37 Temel

frek. frek.
® Cikis gerilimi ayari
Grup Kod | Parametre ismi Ayar Aralik Ik Birim
Fonksiyon grubu 1 [ F39 | [Ciki$ gerilimi ayari] - 40 ~110 | 100 %

= Bu fonksiyon surtcunun ¢ikis gerilimini ayarlamak icin kullanilir. Bu fonksiyon, nominal
gerilim dederi surici giris geriliminden daha disuk bir motoru kullandiginizda yararhdir.

Gerilim

100% ayari
100%

70% ayari
70%

Frek.

Temel frek.
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® Elile tork artisi

Grup Kod | Parametre ismi Ayar Aralik | ilk Birim
Fonksiyon o _
grubu 1 F27 | [Tork Arti $ secimi] 0 0~1 0
F28 | [ileri yonde Tork Artisi] - 0~15 2 %
F29 | [Geri ybnde Tork Artisi]

= F27'yi 0 {Elile tork artisi} ‘na ayarlayin.
= [lleri/geri yonde Tork Artisi] degerleri ayri olarak F28 ve F29 ‘da ayarlanir.

/\ TEDBIR

= Eger artis dederi gerekenden ¢ok daha yiksege ayarlanirsa, asiri beslemeden kaynakli
olarak motorun asiri 1Isinmasina yol acabilir.

Gerilim
100%

Tork artisi yok
FX tork

artisl
Zaman

RX tork
artis!
EX |
RX
® Otomatik tork artis!
Grup Kod | Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
Fonksiyon grubu 1 | F27 | [Tork Arti $ secimi] 1 0~1 0
Fonksiyon grubu 2 | H34 | [Yikstz motor Akimi] - 0.1~20 - A
H41 | [Otomatik ayarlama] 0 0~1 0
H42 | [Stator direnci (Rs)] - 0~14 - Q

= Otomatik Tork Artis ayarindan énce, H34 ve H42 dogru olarak ayarlanmalidir

= F27 ‘de 1{Otomatik tork artisi} ‘ni segin.

= Sdrucu motor parametrelerini kullanarak tork artis degerini otomatik olarak hesaplar ve
karsilik gelen gerilimi ¢ikartir.
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7.6 Durdurma yontemi secimi

® Durmak icin Yavasla

Grup Kod | Parametre ismi Ayar | Aralik ik Birim
Fonksiyon grubu 1 | F4 [Durdurma modu secimi ] 0 0~3 0
= F4 kodunda 0 {durmak i¢in yavasla} ‘yi secin.
= Motor 0 Hz ‘e yavaslar ve ayarlanan zaman esnasinda durur.
Frek.
Calistirma
komutu |
Yavaslama
< zamanl >
® Durmak icin DC frenleme
Grup Kod | Parametre ismi Ayar | Aralik | ilk Birim
Fonksiyon grubu 1 | F4 [Durdurma modu segimi] 1 0~3 0
= F4 kodunda 0 {durmak icin DC fren} ‘i secin.
= Sayfa 8-1 ‘e bakin.
® Serbest calisma durmasi
Grup Kod | Parametre ismi Ayar | Aralik ik Birim
Fonksiyon grubu 1 | F4 [Durdurma modu segimi] 2 0~3 0

= F4 kodunda 2 {serbest ¢alisma durmasi} ‘ni secin.

= Calistirma komutu KAPALI oldugunda, ¢ikis frekansi ve gerilim kapatilir.

Frek., Gerilim

Cdistirma
komutu
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7.7 Frekans siniri
® Azami Frekans ve Baslangi¢ Frekansini kullanarak Frekans siniri

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik Ik Birim
Fonksiyon F21 [Azami frekans] - 0~ 400 60.00 Hz
grubu 1

F23 [Basglangi¢ frekansi] - 0.1~10 |0.50 Hz

= Azami Frekans: Frekans Ust siniri. F22 [Temel frekans] disinda hi¢ bir frekans [Azami
Frekans] ‘tan daha yiksege ayarlanamaz.

= Baslangi¢ Frekansi: Frekans alt siniri. Eger bir frekans bundan daha distge ayarlanirsa,
otomatik olarak 0.00 degerine ayarlanir.

® Ust/Alt sinin kullanarak Frekans komut siniri

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik Ik Birim
Fonksiyon [Frekans Ust/alt sinir N
grubu 1 24 segimi] L 0-~1 0
F25 [Frekans Ust siniri] - 0~ 400 60.00 Hz
F26 [Frekans alt siniri] - 0~ 400 0.50 Hz

= F24°'01 ‘e ayarlayin.
= Etkin ¢calisma frekansi F25 ve F26 araligi dahilinde ayarlanabilir.

» Frekans ayari Analog giris (gerilim veya akim girisi) aracihdiyla yapildiginda, surict asagida
gOsterildigi gibi Ust ve alt sinir frekans arahdi dahilinde caligir.

» Bu ayar, frekans ayari tus takimi araciligiyla yapildiginda da gecerlidir.

_________ Frek. siniri
Frek. secilmediginde
Ust sinir Azami frek.

frek. |

Alt sinir /—

frek. [ .

A0V v1(Gerilim girisi)
|
0 20mA I (Akim girisi)
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® Atlama frekansi

»

Grup Kod Parametre Ismi Ayar Aralik ik Birim
Fonksiyon H10 [Atlama frekansi sec¢imi] 1 0~1 0
grubu 2
H1l [Atlama frekansi alt sinir1 1] | - 0.1 ~400 | 10.00 Hz
H16 [Atlama frekansi alt sinir1 3] | - 0.1 ~400 | 35.00 Hz

= H10 ‘u 1l ‘e ayarlayin.

= Calisma frekans ayari atlama frekans araligi H11-H16 dahilinde mevcut degildir.

= Atlama frekansi F21 — [Azami frekans] ve F23 — [Baslangi¢ frekansi] araligi dahilinde
ayarlanabilir.

Frek.

H16
H15
H14
H13
H12
H11 10y, V1(Gerilim girisi)

0 2omA | (Akim girisi)

Calistirma
komutuy |

—  Frek. Yukari
ayari

—  Frek. Asagi
ayarl

Mekanik bir sistemin dogal frekansina bagl olabilecek titresimden kaciniimasi istenildiginde, bu
parametreler titresim frekanslarinin atlanmasina imkan tanir. Atlama frekanslarinin her bdlgenin
ust veya alt noktasina ayarlanmasiyla birlikte, tc farkli [Atlama frekansi Ust/Alt siniri] bolge
ayarlanabilir. Ancak, hizlanma veya yavaglama esnasinda, calisma frekansi ayarlanan bélge
dahilinde gecerlidir.

Frekans ayarinin yukarida gosterildigi gibi artirlmasi durumunda, eger frekansin ayarlanan
degeri (Analog ayar gerilim, akim veya tus takimi araciligiyla dijital ayar) atlama frekansi araligi
dahilinde ise, atlama frekansi RS485 haberlesmesi, frekans alt sinir degerini muhafaza eder.
Eder ayarlanan deger aralik disinda ise, frekansi artirir.

Frekans ayarinin azaltilmasi durumunda, eger frekansin ayarlanan degeri (Analog ayar gerilim,
akim, RS485 haberlesme veya tus takimi araciigiyla dijital ayar) tetikleme frekansi araligi
dahilinde ise, tetikleme frekansi st sinir degerini muhafaza eder. Eger ayarlanan deger aralik
disindaysa, frekansi azaltir.
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BOLUM 8 - GELISKIN FONKSIYONLAR

8.1 DC freni
® Motoru DC fren ile durdurma
Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayilan | Birim
Fonksiyon F4 [Durdurma modu secimi] 1 0~3 |0
grubu 1
F8 [DC Fren baslangi¢ frekansi] | - gol ~ 1 5.00 Hz
F9 [DC Fren bekleme zamani] - 0~60 | 0.1 san
I 0~ 0
F10 [DC Fren gerilimi] - 200 50 %
F11 [DC Fren zamani] - 0~60 | 1.0 san

= F4 - [Durdurma modu secimi] ‘ni 1 ‘e ayarlayin.

= [ 8: DC freninin etkin olacagi frekans.

= F 9: Sirucu ¢ikigl F8 - [DC Fren baslangi¢ frekansi] ‘ndan sonra F10 - [DC Fren gerilimi]
‘ni uygulayana kadar bu zaman siresince bekler.

= F10: Bu degeri H33 — [Motor nominal akimi] ‘nin bir ylizdesi olarak ayarlayin.

= F11: F 9 - [DC Fren bekleme zamani] ‘ndan sonra F10 - [DC Fren gerilimi] ‘nin motora
uygulanma zamanini ayarlar.

/\TEDBIR

Eger asiri DC Fren gerilimi uygulanir veya DC Fren zamani ¢ok uzun ayarlanirsa, motorun
asirl 1Isinmasina ve motorda hasara yol acabilir.

» F10 veya F11 ‘i O ‘a ayarlamak DC freni etkisizlestirir.

» F 9 — [DC Fren Bekleme Zamani]: YUk ataleti blyuk
veya F 8 — [DC Fren Baslangi¢c Frekansi] yiksekse,
asirl akim hatasi olusabilir. Bu durum F9 kullanilarak

engellenebilir.

Frek.

SS

—

Gerilim

1o

o

Calistir
komutu

1

» Yiuksek yuk ataleti ve frekansinda DC frenleme durumunda, DC fren denetleyici kazancini H37
ayar degerine gore degistirin.

H37

YUk ataleti orani

Motor ataletinin 10 katindan

dusiuk

Motor ataletinin 10 kati

Motor ataletinin 10 katindan

bUyuk




® Baslangi¢ DC freni

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayllan | Birim
Fonksiyon 50 %
grubu 1

0 san

= F12: Seviyeyi H33 — [Motor nominal akimi] ‘nin yiizdesi olarak ayarlar.
= F13: Motor, DC gerilimi ayarlanan zaman suresince uygulandiktan sonra hizlanir.

/\TEDBIR

Eger asiri DC Fren gerilimi uygulanir veya DC Fren zamani ¢ok uzun ayarlanirsa, motorun
asiri Isinmasina ve motorda hasara yol agabilir.

- /

Gerilim
Calistir

K

» F12veya F13 ‘U 0 ‘a ayarlamak Baslangi¢ DC frenini etkisizlestirecektir.
» t: F13 - [DC Fren baslangi¢c zamani] ‘ndan sonra, DC gerilimi t zamanina kadar uygulandiktan
sonra frekans artar.

® Durmada DC freni

Parametre ismi Aralik | Varsayillan | Birim

Gosterge

Fonksiyon 0~ o
grubu 1 200 50 %
I/O grubu 0~25 2

= F12: H33 — [Motor nominal akimi] ‘nin ylizdesi olarak ayarlanir.
= Durmada DC fren komutu olusturmak i¢in P1 ile P8 arasinda bir terminal secin.
= Bu fonksiyon icin P3 terminali ayarlanirsa, 119 ‘u 11 { Durmada DC fren} ‘e ayarlayin.

/!\ TEDBIR

Eger asiri DC Fren gerilimi uygulanir veya DC Fren zamani ¢ok uzun ayarlanirsa, motorun
asiri 1Isinmasina ve motorda hasara yol agabilir.

Gerilim F12

p3 P
Calistir
komuty |




8.2 JOG Calistirma
® Terminal JOG calistirma

Gosterge Parametre Ismi Aralik | Varsayilan | Birim
Fonksiyon 0~
grubu 1 400 10.00 Hz
I/0 grubu 0~25|4
» F20 ‘de istenen JOG frekansi ayarlayin.
= Bu ayar icin kullanmak tzere P1 - P8 ‘den bir terminal segin.
= P5JOG calistirma icin ayarlanirsa, 121 ‘i 4 {JOG} ‘a ayarlayin.
= JOG frekansi F21 - [Azami frekans] ve F23 — [Baslangi¢ frekansi] araligi dahilinde
ayarlanabilir.
_'6—® P1 | FX:117=0
—r \ - B
O—& p5 oG : 121=4 F20
N oM Frekans
N
P5 (JOG) I

Calistir

» JOG calistirma Bekleme isletimi disinda butun diger isletimleri gecgersiz kilar. Bundan dolay,
eder JOG frekans komutu Cok Adimli, Yukari-Asadi veya 3-kablo baglantisi igletiminin

ortasinda girilirse, strtict JOG frekansta calistirilir.

» Yukaridaki sema, ¢cok fonksiyonlu giris NPN moduna ayarlandiginda bir érnektir.
» Terminal jog calisma

® Terminal JOG FX/RX igletimi

Fonksiyon
grubu 1

I/O group

Gasterge

Parametre ismi

= [stenen JOG frekansini F20 ‘de ayarlayin.
= Bu ayar icin kullanmak tzere P1 - P8 ‘den bir terminal segin.
= JOG cahsma icin P7 ayarlanirsa, 123 ‘0 26 {JOG} ‘a ayarlayin.

Aralik | Varsayilan | Birim
0 ~

400 10.00 Hz
0~27|6

0127 |7

» JOG frekansinin ayar aralidi azami frekans (F21) ve baslangic frekansi (F23) arasinda

ayarlanabilir.
» Asagidaki sema referans frekansi 30Hz ve JOG frekansi 10 Hz oldugunda bir érnektir.



P1 FX:117=0

P7 | JOG:123=26

;
[
%%%

CM

30Hz

F20
Frekans /_/—\ A
I |

P7(JOG-FX)
Sar
Komutu(FX)

8.3 YUKARI-ASAGI fonksiyonu

® Yukari-Asagi hafizada tutma fonksiyonu

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar Aralik | Varsayllan | Birim
Surdcu . .
grubu Frq [Frekans ayar yontemi] 8 0~8 0
[Cok fonksiyonlu giri  §
117 terminali P1 tanimla] 0 0
[Cok fonksiyonlu giri  §
122 terminali P6 tanimla] 25 0~27 5
I/O grubu . o
123 [Cok fonksiyonlu giri  § 15 6
terminali P7 tanimla]
[Cok fonksiyonlu giri g
124 terminali P8 tanimla] 16 !
' £63 [Yukar -agag! frekansi i 0-1 0
Fonksiyon Kaydet secimi]
grubu 1 [Yukari -asagi frekans
F64 depolamal - 0.00

= Sdrucu grubunun Frg kodunu 8 segin.

= Cok fonksiyonlu giris (P1~P8) arasindan yukari-asagi fonksiyonu olarak kullanilacak
terminali secin.

= Yukari-agsag! fonksiyonu olarak P7 ve P8 ‘i segerseniz, I/O grubunun 123 ve 124 *Gndeki
parametrelere 15 (frekans artirma komutu) ve 16 (frekans azaltma komutu) ‘nu atayin.

= Yukari-asagi kaydetme terminali olarak P6 terminalini secerseniz, yukaridaki gibi 25
(yukari-asagi kaydetme) ‘yi secin.

* Yukari-asag! Kaydetme fonksiyonu: Eger F63, ‘Yukari-asagi frekansi kaydet’, 1 ‘e
ayarlanirsa, surucl durdurulmadan veya yavaglatilmadan dnceki frekans F64 ‘te kaydedilir.

Yukari-asagd! kaydetme calisirken, kullanici ¢ok fonksiyonlu giris terminalini yukari-asag!
frekans ilklendirme olarak ayarlayarak kaydedilmis frekansi ilk degerine déndurebilir.

F63 | Yukari-asagi frekansi kaydet se¢cimi | O | ‘Yukari-asadi frekansi kaydet’ ‘i kaldir

1 | *Yukari-asagi frekansi kaydet’ ‘i ayarla
F64 Yukari-asagi frekansi Kaydedilmis Yukari-asag! frekansi

Cok fonksiyonlu giris ‘Yukar’’ veya ‘Asag’’ fonksiyonu uygulanirken ‘Yukari/Asagi Frekans ilklendirme
Kaydet' sinyali girilirse, sinyal ihmal edilir.

8-4



® Yukari-asagl mod secimi

Grup Gosterge Parametre Ismi Ayar | Aralik | Varsayilan | Birim
gSrL:Jrggu Frg [Frekans ayar yontemi] 8 0~8 0
[Cok fonksiyonlu giri  §
117 terminali P1 tanimla] 0 0
[Cok fonksiyonlu giri  § 0~27
VO grubu | 123 terminali P7 tanimla] 15 6
[Cok fonksiyonlu giri  §
124 terminali P8 tanimla] 16 !
Fonksiyon F65 [Yukari-agsagl mod se¢imi | | - 0~2 0
grubul | F66 ][:(e‘:(';?]r;']“ag' adim i 0~400 | 0.00 Hz

= Sdrtcu grubu Frg kodunda 8 segcin.

= Cok fonksiyonlu giris (P1~P8) arasindan yukari-asagi sirticiist olarak kullanilacak
terminali secin.

= 66 ‘da ayarlanan adim frekansi olarak secilen modda isler.

» Yukari-asagl modu asagidaki sekilde secilir

Yukari-asagi 0 Referans frekansi Azami/Asgari frekans temeline gore

F65 secimi artirihr. (llk deger)

1 Kenar tetikleme olarak adim frekansi (F66) kadar artirilir

2 0 ve 1 ‘in birlesimi

F66 Adim frekansi Kenar tetikleme ile arttirilacak frekans

» F65 0 iken: YUKARI basarsaniz, yukarida ayarlanan bir hiz olarak azami frekansa kadar artirihr.
(Frekans sinirl mevcutsa, hiz en st sinira kadar artirihir.) ASAGI basarsaniz, durma yéntemi
gOzetilmeksizin yukarida ayarlanan bir hiz olarak azaltilir. (Frekans siniri mevcutsa, hiz en alt
sinira kadar azaltilir.)

S P1 f117=0 / )

) - \_
& pe [ 122 = 25

—
o—
50
50—\ 77 [ 123 = 15 —
g O ER
0—8 pg | 124 =15 P7 (YUKARI)

S CM P8 (ASAGI)
Calistir
komutu(EX) |
Kaydedilmis ‘
Frekans
Cikis \
Frekansi
P6(TEMIZLE) M a
P7(YUKARI)
Sur
komutu (FX)




»

F65 1 iken: YUKARI olarak ayarlanan c¢ok fonksiyonlu girisin yikselen kenarinda F66'da
ayarlanan adim frekansi kadar artirilir ve sinyal kalktiginda, frekansi inen kenarda kaydeder.
ASAGI olarak ayarlanan ok fonksiyonlu girisin yiikselen kenarinda F66’da ayarlanan adim
frekansi kadar azaltilir ve sinyal kalktiginda, frekansi inen kenarda kaydeder. Bu durumda,
YUKARI veya ASAGI olarak ayarlanan cok fonksiyonlu giris tanimlandiginda, eger durdur
komutu girilirse, 6nceki inen kenardaki deger kaydedilir ve eger cok fonksiyonlu giris
tanimlanmazsa, mevcut frekans kaydedilmez. Hizlanmal/yavaslama zamani “0” olarak
ayarlandigindaki ile aynidir.

Fx veya Rx

Yukari

>

3

Asagi san azeri

Yuk/Asa
Sil

Cikis
Frekansi

Hafizalanmig
Frekans

F65 2 iken: YUKARI olarak ayarlanan ¢ok fonksiyonlu girigin yikselen kenarinda F66'da
ayarlanan adim frekansi kadar artirilir sayet YUKARI girisi 3 saniye suresince etkinlestirilirse,
parametere “0” olarak atanmis gibi calisir . ASAGI olarak ayarlanan cok fonksiyonlu girisin
yilkselen kenarinda F66'da ayarlanan adim frekansi kadar azaltiir ASAGI girisi 3 saniye
siresince etkinlestirilirse, parametere “0” olarak atanmis gibi calisir ve hizlanmal/yavaslama
zamani “0” olarak ayarlandigindaki ile aynidir.

Fx veya Rx

Yukari

Asagi " 3 san

Yuk/Asa
Sil

Cikis
Frekansi /

Hafizalanmis
Frekans

/\TEDBIR

YUKARI veya A SAGI dolayisiyla, 1 adim frekansi kadar artirilmadan &  nce giri § yeniden
girilirse, giri g ihmal edilir ve kaydedilen frekans ayni zamanda et  kisizlik aninin

frekansidir
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8.4 3-Kablo Ba glant|3|

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayllan | Birim
I/0 [Cok fonksiyonlu Girig 0~27
117 L L 0 0
grubu terminali P1 secimi]
[Cok fonksiyonlu Giri g
P terminali P8 segimi] i !

= 3-Kablo baglantisi olarak kullanilacak terminali P1-P8 ‘den secin.
= P8 secilirse, 124 ‘G 17 {3-Kablo baglantisi} ‘ye ayarlayin.

o—® P1 |FX:117=0
_'_o— J P2 |rRx:118=1 Frekans

& 18-

& P8 | 3-Kablo : 124 = 17 .

® cM —1
EX [
RX [
P8 (3-Kablo)

» 3-Kablo baglantisinda giris sinyali kalicidir (kaydedilir). Bu sayede, sirici kalici olmayan
butonlar ile calistirilabilir.
» Sinyal (t) bant genigligi 50msan ‘den az olmamalidir.

8.5 Bekleme i sletimi

Grup Gosterge Parametre Ismi Ayar Aralik Varsayillan | Birim
Fonksiyon 42 [Bekleme frekansi] - 0.1~400 | 5.00 Hz
grubu 2

H8 [Bekleme zamani] - 0~10 0.0 san

= Bu ayarda, motor bekleme frekansinda bekleme zamani stiresince calistiktan sonra
hizlanmaya baglar.

= Genellikle asansorlerde bekleme frekansinda isletimden sonra mekanik freni bosaltmak
icin kullantlir.

» Bekleme frekansi: Bu fonksiyon niyetlenen yonde tork c¢ikist icin kullanilir. Kaldirma
uygulamalarinda mekanik freni bosaltmadan dnce yeterli tork elde etmek icin kullanilir. Nominal
Kayma frekansi asagida gosterilen formul tarafindan hesaplanir.



Bekleme frek,

Baslangic frek,

Frekans

-
/Bekleme zaman

/

Calistir

komuty |

8.6 Kayma telafisi

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar Aralik Varsayllan | Birim
g;)unbslijycz)n H30 [Motor tip se¢imi] ) 02-75 |75

H31 [Motor kutup sayisi] - 212 4

H32 [Kayma frekansi] - 0~10 2.33 Hz
H33 [Motor nominal akim] - 05~50 | 26.3 A
H34 [Motor Yuksuz Akim] - 0.1~20 | 11.0 A
H36 [Motor verimliligi] - 50 ~100 | 87 %
H37 [Yuk ataleti degeri] - 0~2 0

H40 [Kontrol modu segimi] 1 0~3 0

= H40 — [Kontrol modu sec¢imi] ‘ni 1 {Kayma telafisi} ‘ne ayarlayin.
= Bu fonksiyon indiiksiyon motorunda yapisal kaymayi telafi ederek motorun sabit hizda

calismasini mumkun kilar.

» H30: Siricunun ¢ikis tarafina bagli motor tipini

H30 [Motor tip segimi]

secin.
0.2 0.2kwW
22.0 22.0kw

» H31: Motor etiketindeki kutup sayisini girin.

» H32: Asagidaki formul ve motor etiketine uygun olarak kayma frekansini girin.

_ rpmx P
fs_f“_( 120 j

Burada, f,= Kayma frekansi
f, = Nominal frekans
rpm = Motor nominal deviri

P = Motor kutup sayisi

Orn) Nominal frek.: 60Hz, Nominal devir: 1740devir, Kutup sayisi: 4,

1740x 4

fs=60—( )zsz
120
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» H33: Motor nominal akimini girin.
» H34: Yuk cikarildiktan sonra motor nominal frekansta calistiginda ol¢ilen akimi girin. Motor
yuksuz akimini 6lgmek zor oldugunda nominal motor akiminin 50% ‘sini girin.
» H36: Etiketteki motor verimliligini girin.
» H37: Asagida gosterildigi gibi motor ataletine gére yik ataletini segin.

H37 [YUk ataleti 0 Motor ataletinin 10
degeri] katindan daha az
1 Motor ataletinin 10 Kkati
civarl
> Motor ataletinin 10 katindan
daha buyuk

» Yukler agirlastikca, nominal hiz ve senkron hiz arasindaki hiz araligi agilmaktadir (asagidaki
sekile bakin). Bu fonksiyon bu yapisal kaymay: telafi eder.

RPM
Es zamanli hiz
Kayma telafisi
Motor nominal
RPM
Yuk
8.7 PID denetimi
Grup Gosterge Parametre ismi Ayar Aralik Valiasr?y' Brlr:|
Fonsiyon _ _
grubu 2 H49 [PID kontrol segimi] 1 0~1 0 -
H50 [PID Geri besleme secimi] | - 0~1 0 -
H51 [PID kontrol igin P kazanci] - 0~999.9 300.0 %

H52 [PID  kontrol igin Integral | 0.1~ 32.0 10 san
zaman (I kazanci)]

HE3 [PID kontrol icin Diferansiyel | 0.0~30.0 0 san
zaman (D kazanci)]

H54 [PID modu segimi] - 0~1 0 -
H55 [PID cikis frekansi Ust siniri] - 0.1 ~400 60.0 Hz
H56 [PID cikis frekansi alt siniri] - 0.1 ~400 0.50 Hz
H57 [PID referans secimi] - 0~4 0 Hz
H58 [PID birim secimi] - 0~1 0 -
H61 [Uyku gecikme zamani] - 0.0~2000.0 | 60.0 -
H62 [Uyku frekansi] - 0.00~400 0.00 Hz
H63 [Uyanma seviyesi] - 0.0~100.0 35.0 %




v v Vv Vv

Grup | Gosterge Parametre ismi Ayar Aralik Valr:r?yl Brlr?
117~ [Cok fonksiyonlu giris terminali N ] ]
VO grubu 154 P1-P8 tanimla] 21 0~25
Sdartci 0~400 0.00 Hz
grubu rEF [PID referansi] - 10100 0.0 o
i ; 0~400 0.00 Hz
Fbk [PID geri beslemesi] - 10-100 0.0 %

= Su, basing ve sicaklik miktarini control etmek icin, stiriict ¢ikis frekansina PID kontrolu
yapin.

= Fonsiyon grubu 2 ‘nin H49 ‘unu 1 (PID kontrol secimi) olarak secin. Daha sonra REF ve
FBK kategorisi goruinur. REF ‘te PID referans dederini ayarlayin ve gercek PID geri besleme
miktar1 FBK ‘de g6zlemlenir.

= PID kontrolu Normal PID modu ve Proses PID modu olarak ikiye siniflandirilir. H54 (PID
modu se¢imi) ‘nde ayarlanabilir.

H50: PID kontrolunun geri besleme tipini segin.

H50 [PID Geribesleme | o | Terminal | girisi (O ~ 20[mA] )
segimil 1 | Terminal V1 girisi (0 ~ 10[V])
H51: Ciktilanacak hata ylzdesini ayarlayin. Eger P Kazanci 50% ‘ye ayarlanirsa, hata
degerinin 50% ‘si ciktilanacaktir. Daha yuksek deder hedef kontrol degerine daha c¢abuk

ulasabilir ancak dalgalanmaya yol acabilir.

H52: Birikmis hata dederinin c¢iktilanacad: zamani segin. Hata degeri 100% oldugunda 100%
ciktilamak icin gereken zamani ayarlayin. Eger H52 - [PID kontrol icin Integral zaman (|
kazanci)] 1 san ‘ye ayarlanirsa ve hata 100% olursa, 100% 1 san ‘de ciktilanacaktir. Degeri
ayarlamak nominal hatay! azaltabilir. Deger azaltilirsa, tepki daha c¢abuk olacaktir ancak ¢ok
dustk ayarlamak cikisin dalgalanmasina yol acabilir.

H53: Cikti dederini hatanin degisimine ayarlayin. SV-iG5A ‘da hata 0.01 san ‘de algilantr.
Diferansiyel zaman 0.01 san ‘ye ayarlanirsa ve 1 san basina hatanin yiizde degisimi 100% ise,
10msan basina 1% ciktilanir.

H54: PID lleri Besleme Kazancli. Hedef degerini PID ciktisina eklemek igin kazanci ayarlayin.
H55, H56: PID kontrol ¢iktisini sinirlar.

H57: PID Referansini secer

H58: PID Referans ve PID geri besleme birimleri [Hz] ve [%] olarak ikiye siniflandirilir. H58=0:
[Hz], H58=1: [%]

117 ~ 124: PID ‘i normal igletime degistirmek icin, P1-P8 terminalinden birisini 21 ‘e ayarlayin ve
ACIK hale getirin.

rPM: H50 ‘den Motor frekansina geri beslemeyi hesaplar ve onu gorintiler.

rEF: PID kontrolunun komut degerini belirtir.

Fbk: H50 ‘de ayarlanan geri besleme miktarini motor frekansina dondsturar.
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® Normal PID surictsi (H54=0)

PID kontrol semasi

—{ Frekans Gevrimi © ’7

PID Kazanci

H58 = 0 : Frekans lIgletim Kavrami Fonk. Grubu 2
H58 = 1 : % isletim Kavrami * H51 : P Kazanci
’ Cok fonksiyonlu
H52 : | Kazanci Giris
Tus takimi veya H53 : D Kazanci PID Sinirt FE—
Uzgk = &akl)r’m Plg Komut p— 1/0 Grubu PID isletim
Analog Girig Analog Girig eeiml 117~124 Degistirme )
Filtresi Cetveli Fonk. Grubu 2 H55 : H-Sinint T
> Ke H
V12 1/0 Grubu 1/0 Grubu H57 H56 : L-Sinin
= o\
0~+10[V] 11,6,11 12~115 ) PID REF ¥ + ". PID Cikig
L3 20 . Frekansi "
» 30 >(_ Kils o
! X +
— L0 —
0~ 20 [mA] 4 +
(mAl PID CIKIS ?
0 [ Tus takimi Ayan 1 o
us takimi Ayar
Haberlesme
1 | Tus takimi Ayari 2
2 |V12:0~10V
3 |1:0~20mA
4 | Haberlesme
PID F/B Segimi
Analog Giris Analog Girig
Filtresi Cetveli Fonk. Grubu 2
1/0 Group 1/0 Group H50:PID F/B
V12
= 11,6,11 12~115
0~+10[V] 0% o
, 0\0 PID FBK
] o
0~ 20 [mA] > > o
Haberlegme * 01:0~20mA
1|Vi2:0~10vV
2 | Haberlesme

3) RS-485 haberlesmesini PID Geri besleme kategorisine ekler.
4) PID REF degeri DRV grubunun “rEF” ‘inde degistirilebilir ve denetlenebilir.
Birim H58=0 oldugunda [Hz] ‘tir ve H58=1 oldugunda [%] ‘dir.
5) PID FBK degeri DRV grubunun “Fbk” ‘inde denetlenebilir.
Birim “rEF” ile aynidir.
6) Coklu girise (P1~P8) PID anahtarlama girilirse, H58 1 olsa dahi, [%] [Hz] ‘e donusturalir.
7) Cikis frekansi DRV grubunun “SPD” ‘sinde gdruntulenir.

8) Normal PID ‘in PID CIKIS ‘I tek kutupludur ve H55 (H-Sinir) ve H56 (L-Sinir) tarafindan
sinirlandirilir.

9) 100% F21 (Azami frekans) ‘tir.
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® Proses PID surucusu (H54=1)

Frekans Selimi

Tus takimi-1/-2

V1_1(-10~10V) )

1/2.

0

2 1
0
V1_2(0~10V) 30
1(0~20mA) 4 g

V11+1

— 50

Vi 2+1

<l 0

Haberlegme >

0

7

Ana Frekans
Komutu

PID Komut

Fonk. Grubu 2
H57
1 o
o ‘\7
20
(e}

Tus takimi-1/-2

V1_2(0~10V; >
3

Secimi

1(0~20mA) Lo

Haberlegme

PID F/B Segimi

Fonk. Grubu 2
H50:PID F/B

1(0~20mA)
V1_2(0~10V)

Haberlegsme >

1
o

™~

]

2

PID REF
+

PID FBK

PID Kazanci
Fonk. Grubu 2

H51 : P Kazanci

H52 : | Kazancl
H53 : D Kazanci

:

P

Kils

[HE

oS

E

H58=0: Fre_kans isletim Kavrami
H58 = 1 : % Igletim Kavrami °

PID Sinini

Fonk. Grubu 2
H55 : H-Sinin

+
+

PID CIKIS1 Y

Cikis Frek. Siniri
Fonk. Grubu 1
F21 : maxFrek

Fonk. Grubu 2
H56 : L-Siniri

Cok
Fonksiyonlu
Girig

1/0 Grubu PID igletim
117~124 Degistirme 2
i

. PID Cikis
Frekansi
»r-O

PID CIKIS2 ¥

1) Hiz komutu FRQ/FRQ2 tarafindan ayarlanan frekanstir (FRQ=8, Yukari/Asagi haricinde) ve
gercek cikis frekansi hiz komutu PID CIKIS1 ve PID CIKIS2 toplamidir.
2) Eger PID anahtarlama surtcusu secilirse,

3) PID CIKIS1 cift yonladur. Sinirli H55 (PID st Sinirt) ‘dir.

4) Gergek cikis frekansi PID CIKIS2 F21 (AzamiFrek) ve H56 (PID alt Sinir) tarafindan
sinirlandiriimistir.

Diger igletim Normal PID ile aynidir.

® Uyku & Uyanma

»

4

Ornegin gece, yetersiz akistan dolayr PID denetiminin c¢ikis frekansi uyku gecikme
zamani(H61)'ndan uzun sure konum degistirmez ise, uyku fonksiyonu otomatik olarak uyku
moduna gecger ve surici durur. Uyku modunda iken, geri besleme ve PID Referans hatasi
seviyesi H63(Uyanma Seviyesi) Uzerindeyse, Uyku modu birakilir ve surlict tekrar calismaya

baglar.

Dur komutu verilirse, Uyku modu iptal edilir.

8-12



PID Referans y

PID Geri Y

besleme

Cikis frekansi

CALISTIR
komutu

PID Etkin

Uyku

Gecikmesi
} -
8.8 Otomatik ayar
Grup Gosterge Parametre ismi Ayar Aralik Varsayilan | Birim

Fonksiyon . 5 )

grubu 2 H41 [Otomatik ayar] 1 0~1 0
H42 [Stator direnci (Rs)] - 0~28 - Q
H44 [Kagak indiktans (Lo)] | - 0 ~300.00 |- mH

= Motor parametrelerinin otomatik élcimu saglanir.
= H41 ‘de 6lcllen motor parametreleri Otomatik Tork Artisi ve Sensorstiz Vektor
Denetiminde kullanilir.

/\TEDBIR

Otomatik ayar motor durdurulduktan sonra calistirimahdir. H41 — [Otomatik ayar] esnasinda
motor safti yik tarafindan tahrik edilmemelidir.

» H41: H41 1 ‘e ayarh iken ENT (@) tusuna basin, Otomatik ayar etkinlesir ve LED tus takimi
Uzerinde “TUn" gortnecektir. Bittiginde, “H41” géruntilenecektir.

» H42, H44: H41l ‘de algilanan kacak indiktans ve motor stator direng degerleri sirasiyla
goruntilenir. Otomatik ayar atlandiginda veya H93 — [Parametre fabrika ayarlari] yapildiginda,
motor tipine (H30) karsilik gelen varsayilan deder gorintilenir.

» Otomatik ayari durdurmak igin tus takimi Gzerindeki STOP/RST tusuna basin veya EST
terminalini aktif edin.

» H42 ve H44 ‘Gn otomatik ayari kesildiginde, varsayilan deger ayarlanacaktir. Eger H42 ve H44
bitirilir ve kacak indiktansin oto-ayari kesilirse, H42 ve H44 ‘Un 6lctlen degerleri kullanilir ve
kacak induktansin varsayilani ayarlanir.

» Motor parametreleri varsayilan degerleri igin sayfa 8-15 ‘e bakin.

/\TEDBIR

Stator direnci ve kacak indiktans olarak yanlis bir deger girmeyin. Aksi takdirde, otomatik
tork artis ve sensorsiiz vektor kontrol fonksiyonu koétilesebilir.
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8.9 Sensorsiuz Vektdr Kontrol

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar Aralik Varsayilan | Birim
Fonksiyon H40 [Kontrol modu segimi] 3 0~3 0 -
grubu 2

H30 [Motor tipi se¢imi] - 02~220 | - kw

H32 [Kayma frekansi] - 0~10 - Hz

H33 [Motor nominal akim] - 0.5~ 150 | -

H34 [Motor yukstiz Akim] - 0.1~20 |-

H42 [Stator direnci (Rs)] - 0~28 -

H44 [Kagak induktans (Lo)] - 0~300.00 | - mH
Fonksiyon £14 [Motor miknatislama i 0.0~600 |01 san
grubu 1 zamani]

= H40 — [Kontrol modu secimi] 3 ‘e ayarlanirsa, Sensorsiiz Vektér Kontrolu etkin olur.

/\TEDBIR

Yuksek performans icin motor parametreleri 6lctlmelidir. Sensoérstiz vektdr kontrolu
araciligiyla calismaya gecmeden 6nce H41 — [Otomatik ayar] yapilmasi 6nemle tavsiye
olunur.

» Sensorsuz vektor kontrolunda yuksek performans igin asagidaki parametrelerin dogru olarak
girildiginden emin olun.

» H30: Surici ¢ikigina bagl motor tipini secin.

» H32: Motor etiketi devir ve nominal frekansa dayanarak kayma frekansini girin (sayfa 8-8 ‘e
bakin).

» H33: Motor etiketindeki nominal akimi girin.

» H34: Yuku cikardiktan sonra, H40 — [Kontrol modu segimi] ‘ni 0 {V/F kontrol} ‘a ayarlayin ve
motoru 50Hz ‘de calistirin. Cur-[Cikis akimi] ‘nda gérintilenen akimi motor yikstz akimi
olarak girin. YUkl motor saftindan ¢ikarmak zor ise, H33 — [Motor nominal akimi] ‘nin 40 ile
50% ‘sini veya fabrika varsayilanini girin.

» Yiuksek hizda calisma esnasinda tork karisikhdi olusmasi durumunda, H34-[Ylkstz akim] ‘I
30%’a dusurtn.

» H42, H44: H41 — [Otomatik ayar] esnasinda Olgilen parametre degerini veya fabrika
varsayllanini girin.

» F14: Bu parametre motoru ayarlanan zaman suresince on tahrikten sonra motoru hizlandirir.
On tahrik akim miktari H34 — [Motor yiiksiiz akimi] ‘nda ayarlanir.

» 0.2kW motor kullanildiginda dogrudan motor etiket degerini girin.
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B Motor degerleri fabrika ayarlari

Girig Motor guicii | Nominal Yuksiliz Kayma Stator Kacak
Gerilimi | [kW] Akim [A] Akim frekansi direnci [Q] | induktans
[Al [HZ] [mH]
0.2 11 0.6 2.33 14.0 122.00
0.4 1.8 1.2 3.00 6.70 61.00
0.75 35 2.1 2.33 2.46 28.14
15 6.5 3.0 2.33 1.13 14.75
2.2 8.8 4.4 2.00 0.869 11.31
200 3.7 12.9 4.9 2.33 0.500 5.41
55 19.7 6.6 2.33 0.314 3.60
7.5 26.3 11.0 2.33 0.196 2.89
11.0 37.0 12.5 1.33 0.120 2.47
15.0 50.0 17.5 1.67 0.084 1.12
18.5 62.0 19.4 1.33 0.068 0.82
22.0 76.0 25.3 1.33 0.056 0.95
0.2 0.7 0.4 2.33 28.00 300.00
0.4 1.1 0.7 3.0 14.0 177.86
0.75 2.0 1.3 2.33 7.38 88.44
1.5 3.7 2.1 2.33 3.39 44.31
2.2 51 2.6 2.00 2.607 34.21
400 3.7 6.5 3.3 2.33 1.500 16.23
55 11.3 3.9 2.33 0.940 10.74
7.5 15.2 5.7 2.33 0.520 8.80
11.0 22.6 7.5 1.33 0.360 7.67
15.0 25.2 10.1 1.67 0.250 3.38
18.5 33.0 11.6 1.33 0.168 2.46
22.0 41.0 13.6 1.33 0.168 2.84
8.10 Enerji tasarruf fonksiyonu
Grup Gosterge Parametre Ismi Ayar | Aralik | Varsayilan | Birim
Fonksiyon F40 [Enerji tasarruf seviyesi] - 0~30 |0 %
gruubu 1

= Cikis gerilimi miktarini F40 ‘ta azaltilmak tzere ayarlayin.

= Azami ¢ikis geriliminin ylzdesi olarak ayarlayin.

= Fan veya pompa uygulamalari icin, disik veya hi¢ yuk baglanmadiginda cikis gerilimini
dustrerek enerji tiketimi etkili bir sekilde dusurilebilir.

v

Cikis gerilimi

F40

*
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8.11 Hiz arama

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayllan | Birim
Fonksiyon 29 [Hiz arama segimi] - 0~15 |0
gruubu 2 20
H23 [Akim seviyesi] - 200 100 %
H24 [Hiz arama P kazanci] - 0 1100
H25 [Hiz arama | kazanci] - 9999 200
IO grubu | 154 [Gok  fonksiyonlu  gikis | - 12
terminali secimi] 0-18
155 [(;o_k _ fonksiyonlu role 15 17
secimi]

= Buiglem, yuk cikarildiktan sonra suriicti calisma sirasinda gerilim ¢ikigi verilmesi
durumunda muhtemel bir hata meydana gelmesini engellemek igin kullanilir.

= Slrlct motor devir ‘ini ¢cikis akimina dayanarak tahmin eder. Bundan dolayi, tam hizi
tespit etmek zordur.

Asagidaki tablo 4 tip Hiz arama secimini gosterir.

H22

H20 — [Glg Anlik Gug Arizasi | H21- [Hata Hizlanma
acilinca ¢calisma] | tekrar calistirma | sififamasindan eshasinda
esnasinda hiz esnasinda hiz sonra tekrar calisma] | hiz arama
arama arama esnasinda hiz arama
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
1 - - - v
2 - - v -
3 - - v v
4 - v - -
5 - v - v
6 - v v .
7 - v v v
8 v - - -
9 v - - v
10 v - v -
11 v - v v
12 v v - -
13 v v - v
14 v v v -
15 4 v v v

» H23: Hiz arama esnasinda akimi sinirlar. H33 ‘Un ylzdesi olarak ayarlayin.
» H24, H25: Hiz arama Pl kontrolu araciligiyla etkinlestirilir. P kazancini ve | kazancini yik

Ozelliklerine karsilik gelecek sekilde ayarlayin.
» 154, I55: Aktif Hiz arama’'nin ¢ikis sinyali sira ile ¢ok fonksiyonlu c¢ikis terminali (MO) ve ¢ok
fonksiyonlu role cikisi (3ABC) araciligiyla verilir.
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» ORN) Anlik Gii¢ Arizas! tekrar ¢alistirma esnasinda hiz arama

Giris gerilimi
Frekans
1 t2
“——
Gerilim

Cok
fonksiyonlu
cikis veya Role

= Girig gucl anlik guc arizasi yuzinden kesildiginde, sirtici ¢ikisi tutmak
icin disuk gerilim hatasi (LV) verir.

= Glg eski durumuna geldiginde, strict dusik gerilim hatasindan énceki
frekansi verir ve Pl kontroluna bagl olarak gerilim ytkseltilir.

= t1: Akim H23 ‘te ayarlanan seviyenin Uzerine cikarsa, gerilimdeki
yukselme durur ve frekans azaltilir.

= t2:t1 ‘in tersi olusursa, gerilimdeki artis yeniden baslar ve frekanstaki
azalis durur.

= Frekans ve gerilim nominal seviyesine geldiginde, hizlanma hatadan

onceki frekansta devam edecektir.

» Hiz arama igletimi yuksek atalate sahip yukler icin uygundur. Surtinmenin ytksek oldugu
yiklerde motoru durdurup yeniden calistirin.

» Anlik guc¢ arizas! olustugunda SV-iG5A normal calismasini muhafaza eder ve gi¢ 15msan
icinde eski durumuna getirilir. Bundan dolayi, anlik gic¢ arizasi 15msan tzerinde oldugunda
veya ¢lkis degerinden daha yiksek ise, Dusik Gerilim Hatasi olusabilir.

» Sdrlcu giris gerilimi 200V sinifi icin 200~230V AC veya 400V sinifi icin 380~480V AC

oldugunda anlk gtg¢ arizasi olusturulur.
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8.12 Otomatik tekrar call sma denemesi

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayilan | Birim
Fonksiyon [Otomatik tekrar cali sma . N
grubu 2 e deneme sayisl] 0~10 0
Ho7 [Otomatik tekrar calisma i 0~60 10 san
zamani]

= Bu parametre H26 ‘da otomatik tekrar calismanin etkinlestirildigi sayiyi ayarlar.
= Glrdltd gibi sebeplerden dolayi etkinlestirilen dahili koruma fonksiyonunun sebep oldugu
sistem kapanmasini engellemek icin kullanilir.

» H26: Otomatik tekrar ¢alisma H27 ‘de belirtilen zaman sonra etkinlesir. Etkin oldugunda H26 —
[Otomatik tekrar calisma deneme sayisi] 1 azaltilir. Hata ayarlanmig tekrar ¢calisma denemesini
saylca gecerse, otomatik tekrar calisma fonksiyonu etkisizlesir. Ayar kumanda terminali veya
tus takimi Gzerindeki STOP/RST tusu araciligiyla sifirlanirsa, kullanici tarafindan ayarlanan
otomatik tekrar calisma sayisi otomatik olarak girilir.

» Otomatik tekrar calisma isletiminden sonra 30 san siresince bir daha hata olusmazsa, H26
ayarlanmis degere atanir.

» Calisma Dusuk gerilim {Lvt} veya Acil durma {EST}, Surtcu Asiri isinmasi {Oht}, ve Donanim
Hatasi {HW1} dolayisiyla durdugunda, otomatik tekrar calisma etkisizlesecektir.

» H27 — [Otomatik Tekrar calisma zamani] ‘ndan sonra, motor hiz arama (H22-25) araciligiyla
otomatik olarak hizlanmaya baslar.

» H26 — [Otomatik Tekrar calisma deneme sayisi] 2 ‘ye ayarlandiginda asagidaki sablon gosterilir.

V¥V Anzaolustu

Gerilim

Hiz Arama —» -

isletimi H27

Sifirlama [

Calistir

Komutu | |SS| | | |

30San

Otomatik tekrar
calisma
deneme sayisi
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8.13 Caligma sesi secimi (Tetikleme frekans de _gisimi)

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar Aralik | Varsayllan | Birim
, [Tetikleme ) N
Fonksiyon grubu 2 [ H39 frekansi] 1~15 |3 kHz
= Bu parametre ¢alisma sirasinda surliiciinin sesini etkiler.
H39 Tetikleme frekansi yuksek Motor Sesi aza“r
ayarlandiginda, —
Sdrucu is1 kaybi artar
Surlcu gurdltusa artar
Surlcu kacak akimi artar
8.14 2. Motor cali stirilmasi
Grup Gosterge Parametre Ismi Ayar Aralik Varsayilan | Birim
Fonksiyon Hs1 [2. motor hizlanma i 0~6000 | 5.0 san
grubu 2 zamani]
H82 [2. motor yavaslama i 0 ~ 6000 10.0 san
zamani]
H83 [2. motor temel frek.] - 30~400 |60.00 Hz
H84 [2. motor V/F sablonu] - 0~2 0
H85 [2. motor Pozitif tork artisi] | - 0~15 5 %
HS6 [2. motor Negatif tork i 0~15 5 %
artisi]
HS7 [2. motor durma Gnleme i 30~150 | 150 %
seviyesi]
Has [1 dak sUresince 2. motor | _ 50 ~200 | 150 %
elektronik Is1 seviyesi]
[Surekli igletim icin 2.
H89 motor elektronik 1si - 50 ~ 150 | 100 %
seviyesi]
H90 [2. motor nominal akim] - 0.1~100 26.3 A
[Cok fonksiyonlu Girig 0~27
I/O grubu | 117 terminali P1 Fonksiyon - 0
secimi]
[Cok fonksiyonlu Giri g
124 terminali P8 Fonksiyon 12 7
segimi]

= jkinci motor i sletimi icin Cok fonksiyonlu giri

s P1 ile P5 arasindan terminali

ayarlayin.

= P8 terminalini ikinci motor isletimi olarak tanimlamak igin, 124 ‘i 12 ‘ye ayarlayin.
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Sardcu iki farkh tip yuke bagl 2 ayri motoru calistirdigida kullanilir.

2. motor ¢alismasi 2 motoru ayni anda stirmez.

Asagidaki sekildeki gibi, iki motor bir stiriict ile déntstimli kullanildiginda, bagli 2 motordan bir
motoru secin. 1. secilen motor ¢alismasi durdugunda, 2. motor icin bir terminal segin ve 2.
motoru surmek i¢cin H81-H90 parametrelerini tanimlayin.

2. motor secimini motor durdugunda tanimlayin.

H81 ~ H90 parametreleri 1. motorla ayni sekilde fonksiyon gorar.

IG5A —

Q__O ?II\/H?
O ?IMZ?

P8
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8.15 Kendini test fonksiyonu
® Kendini test fonksiyonu nasil kullanilir

Grup Gosterge Parametre Ismi Ayar | Aralik | Varsayilan | Birim
Fonksiyon . — 3
grubu 2 H60 Kendini test Se¢imi - 0~3 |0 3
/O grubu | 117 Cok fonksiyonlu girig ] 0~25 0 ]
terminali P1 segimi
Cok fonksiyonlu girig ]
124 terminali P8 secimi 20 7

= H60, Fonksiyon grubu 2 ‘de Kendini test fonksiyonunu segin.
= Bu fonksiyon icin P1~P8 terminalleri arasindan bir terminal tanimlayin.
= Bu fonksiyon icin P8 tanimlamak icin, 124 ‘G “20” ‘'ye ayarlayin.

/" TEDBIR

Bu fonksiyonu gerceklestirirken suricuye el ile veya diger nesnelerle temas etmemek icin
tedbir alin ¢iinkd akim strdci ¢ikigina akmaktadir.

Kendini test fonksiyonunu surtcindn giris/cikis kablolamasi bittikten sonra gergeklestirin.

Bu fonksiyon surict kablo baglantilarini kesmeksizin kullanicinin emniyetli bir sekilde IGBT
hatasini, ¢ikis fazinin acik devre, kisa devre ve toprak hatasini kontrolunu saglar.

Secilecek 4 yol vardir.

H60" Kendini test |
fonksiyonu

Kendini test etkin degil

IGBT hatasi ve Toprak hatasi ?

Cikis fazi kisa devre & acik devre ve
toprak hatasi

Toprak hatasi (IGBT hatasi, ¢ikis fazi
kisa devre ve acik devre)

1) Yuksek saylyi secmek daha distik sayinin fonksiyonunu gerceklestirir.

2) “1” secildiginde 2.2KW ~ 4.0KW surtculerde U fazi toprak Hatasi ve diger glcteki
surtcilerde V fazi toprak hatasi tespit edilemeyebilir. Batin U, V, W fazlarinin tespit
edildiginden emin olmak i¢in 3 secin.

2

3

H60 1 ‘den 3 ‘e kadar belirli bir degere ayarlandiginda ve bu fonksiyon icin P1 ~ P8 terminalleri
arasindan tanimlanan terminal ACIK oldugunda, karsilik gelen fonksiyon “dIAG” gérintilenerek
yerine getirilir ve bu fonksiyon tamamlandiginda dnceki meni gorintilenecektir.

Bu fonksiyonu durdurmak icin, tus takimi tzerindeki STOP/RST (DURDUR/SIFIRLA) tusuna
basin, tanimli terminali OFF (KAPALI) hale getirin veya EST terminalini ON (ACIK) hale getirin.
Bu fonksiyon esnasinda hata olustugunda, “FLtL” gortintilenecektir. Bu mesaj géruntilenirken,
Girig (m) tusuna basin, hata tipi géruntiilenir ve  YUKARI(a ) veya ASAGII(+) tusuna basarak
icerigi gorebilirsiniz. Bu fonksiyon gerceklestirildigi esnada hata olugtugunda, Durdur/Sifirla
tusuna basin veya hatay! sifirlamak icin SIFIRLA-tanimli terminali ACIK hale getirin.
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»

Asagidaki tablo bu fonksiyon etkin iken hata tipini gosterir.

No. | Gosterge Hata tipi Tani

1 UPHF IGBT'nin U fazi Ustiindeki tetikleme hatasi LSIS satis temsilcileri

2 UPLF IGBT'nin U fazi altindaki tetikleme hatasi ile temas kurun.

3 vPHF IGBT'nin V fazi Ustindeki tetikleme hatasi

4 VvPLF IGBT'nin V fazi altindaki tetikleme hatasi

5 WPHF IGBT'nin W fazi Ustiindeki tetikleme hatasi

6 WPLF IGBT nin W fazi altindaki tetikleme hatasi

7 UWSF U ve W arasinda cikis kisa devre Motor baglanti

8 VUSF U ve V arasinda cikis kisa devre terminali, surici cikig

9 WVSF V ve W arasinda c¢ikis kisa devre terminalinin kisa devre
durumunu veya motor
baglantisini denetleyin.

10 | UPGF U fazinda toprak hatasi Motor veya sirici ¢ikis

11 | vPGF V fazinda toprak hatasi kablosunda meydana

12 | WPGF W fazinda toprak hatasi gelen toprak hatasini
veya motor yalitim
hasarini denetleyin.

13 | UPOF U fazinda cikis acik devre Motorun suruci

14 | vPOF V fazinda cikis acik devre cikigina baglantisini

15 | WPOF W fazinda cikis agik devre veya motor baglantisini
denetleyin.

8.16 Frekans ayari ve 2. surlicu yontemi secimi

Grup | Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayillan | Birim
drv Calisma modu 1 - 0~3 1 -
Suruclh | Frq Frekans modu 1 - 0~8 |0 -
grubu | drv2 Calisma modu 2 - 0~3 |1
Frg2 Frekans modu 2 - 0~7 |0
I/0 Cok fonksiyonlu giri  $ 0~27
117~124 g 2 -
grubu terminali P1 segimi

= 2. kaynak olarak ayarlanan giris herhangi bir girise (117~124) ‘ye tanimlanmadiginda
Calistirma modu 1 kullantlir.

= Calistirma modu 2 ¢oklu giris terminalini kullanarak frekans ayarini ve ¢alis komutunu 2.
ayarlama degeri olarak girebilir. Strliciiden uzakta haberlesme ile calisma durumunda,
haberlesmeden cikilip strtci tarafindan calistirildiginda kullanilir.

= Calistirma modu 1 ve Calistirma modu 2 arasinda gecis yontemi asagidaki gibidir

= Calistirma modu 2 olarak ayarlanan ¢ok girigli terminal kapali ise, Calistirma modu 1
olarak kullanilir. Calistirma modu 2 olarak ayarlanan ¢ok girigli terminal acik ise,
Calistirma modu 2 olarak kullanilir.

» Esas surlcu 2. Surtci secim komutu ile drv2 parametresinden asagidakiler arasindan segilir.

drv2 | Calisma modu 2 0 Tus takimi Usttindeki Calistir/Durdur tusu
araciligiyla isletim
1 Terminal FX: ileri Calistir komutu
isletimi RX: Geri Calistir komutu
> FX: Calistir/Durdur komutu
RX: lleri / Geri komutu

3 | Haberlesme araciligiyla calisma
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4

»

»

Esas slricl 2. Surict secim komutu ile Frg2 parametresinden asagidakiler arasindan secilir.

Frg2 | Frekans modu?2 | Siital Tus takimi dijital frekans modul
ijita

Tus takimi dijital frekans modu?2

V1 terminal ayarnl: -10 ~ +10V
V1 terminal ayari2: 0 ~ +10V
Analog | terminal: 0 ~ 20mA

V1 terminal ayaril + | terminal
V1 terminal ayar2 + | terminal

~N (OO WN| -

RS-485 haberlesmesi araciligiyla ayar

Asagida drv1 ve drv2 ‘nin secimi icindir.

Grup | Gosterge Parametre Ismi Ayar Aralik | Varsayilan | Birim

drv Calistirma modu 1 - 0~3 1 -
Suruclh | Frq Frekans modu 1 - 0~8 0 -
grubu | drv2 Calistirma modu 2 - 0~3 1

Frg2 Frekans modu 2 - 0~7 0
/0 Cok fonksiyonlu giri  $

124 terminali P8 giri $ - 0~27 |7
grubu oo

terminali
Ayar yukaridaki gibi ve komut frekansi 30 [Hz], F4 [durma ydntemi]=0 oldugunda asagidaki
grafik cizilir.
Haberlegsme FX I—I

FX |
P8 : 2. Degisim | | |_

Cikis Frek.

30.00

]

@ @ &6 O 6

00 Calistirma 1 modu ve FX sinyali ile ayar frekansina kadar hizlanma zamani siiresince
hizlandirin.

0 FXACIK iken surekli olarak calistirin ciinkl P8 terminal girisi ACIK oldugunda DRV2 1 ‘dir
ve 2. suricu ‘ye gegilir.

(1 Durdurma komutu gibi yavasca durdurun ¢inki P8 terminal girisi KAPALI oldugunda DRV
haberlesme sirtcusuduar ve 1. ‘ye degistirlir.

[ Sdrict 1 modu icin FX sinyali ACIK konumuna alip ayar frekansina kadar hizlandirin.

[0 FX KAPALI durumdayken yavasca durdurun ¢unkt P8 terminal girisi ACIK oldugunda
DRV2 1 ‘dir ve 2. ‘'ye degistirilir.

/\TEDBIR
Cok fonksiyonlu giri s terminali (P1 ~ P8) 2. Kayna ga ayarli iken ACIK ‘a basarsaniz,
frekans komutu ve sdrtct komutu Cali  stirma modu 2 ‘'ye de gistirilir. Dolayisiyla
giri § cok fonksiyonlu terminalinden 6nce Cali  stirma modu 2 ‘yi denetlemelisiniz.
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8.17 Asiri gerilim hatasi 6nleme, Yava slama ve Glg¢ Frenlemesi
Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayilan | Birim
Fonksiyon 0~3 1|0
grubu 1 F 59 BIT 0: hizlanma da durma
Onleme
BIT 1: sabit hizda durma
Onleme i 0~710
BIT 2: yavaslamada durma
Onleme
F 61 Yav'a.slama durumunda ; 0~1 .0
gerilim siniri segin

Hiz yavaslatmada asiri gerilim hatasini 6nlemek i¢in, F59 ‘un BIT2 ‘sini 1 ‘e ve Glg
Frenlemesi igin F4 ‘U 3 ‘e ayarlayin.

»

Hiz dusuraldagiande asir gerilim hatasi 6nleme: Hiz dusirialdiginde veya durma esnasinda
geri besleme frenleme gicuni kullanarak asiri gerilim hatasini 6nleyen bir fonksiyon.

Gug¢ Frenleme : Sdrictnin DC gerilimi elektrik motorunun geri besleme enerjisinden belli bir
seviyenin Ustine ciktiginda yavaslama ivmesini ayarlar veya tekrar hizlandirir. Frenleme
direnci olmaksizin kisa yavaslama zamani gerektiginde kullanilabilir. Ancak, yavaslama
zamaninin ayarlanandan daha uzun olabileceginini akilda bulundurun ve siklikla yavaslayan bir
yukte kullanildiginda motorun asiri iIsinmasindan kaynakl hasara karsi tedbirli olun.

A\ Tedbir

Durma 6nleme ve Gug¢ Frenlemesi yalnizca yava sglamada cali sir, ve Glg¢ Frenlemesi
onceli ge sahiptir. Soyle ki, hem F59 ‘un BIT 2 ‘si hem de F4 ‘ln Gu¢ Fr  enlemesi ayarl
oldu gunda Gucg Frenlemesii sler. F61(yava slarken gerilim sinirlama secimi) F59 ‘un

BIT 2 ‘si ayarh iken gortnebilir. Yava glama zamani ¢ok kisa veya atalet ¢cok blyikse
asiri gerilim hatasi olu sabilir.

8.18 Harici fren kontrolu

Grup Kod Isim Ara Sinir | Varsayilan | Birim

(F;;:Ez'yzon H 40 | Kontol yontemi secimi 0 |0~3 0
Girig/ 182 | Fren agma akimi - 0~180.0 | 50.0 %
Gikis I 83 | Fren agma gecikme zamani - 0~10.00 | 1.00 San.
Grubu 184 | Fren agma CW Frek. - | 0~400 1.00 Hz

I 85 | Fren agma CCW Frek. - | 0~400 1.00 Hz

I 86 | Fren kapatma gecikme zam. - 0~10.00 | 1.00 San.

187 | Fren kapatma Frek. - 0~400 2.00 Hz

I 54 (;ok. fc?nksiyonlu ¢ikis terminal 19 0~ 19 12

segimi
I 55 | Cok fonksiyonlu réle segimi 19 |0~ 19 17

I182~87 yalnizca I 54 veya I 55 19 ‘a ayarli iken gérindr.
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»

YUk sisteminin elektronik freninin acma ve kapatmasini kontrol etmek icin kullanilir. Yalnizca
kontrol modu(H40) ‘in ayarlanan deg@eri O (V/F denetimi) oldugunda c¢alisir. Siralamay! kontrol
modunu ayarladiktan sonra inga edin.

Fren kontrolu ¢alisma esnasinda, DC Freni ve bekleme fonksiyonu calismaz.

Fren agma sirasi

Elektrik motoruna calisma komutu verildiginde, strtici CW veya CCW ‘yi fren acma frekansina
(I 84, 1 85) kadar hizlandirir. Fren agma frekansina eristikten sonra, motorun iginden gecen
akim fren agcma akimina(182) erisir ve fren agma sinyallerini fren kontrolu icin ayarlanmis olan
cikis rolelerine veya ¢ok fonksiyonlu ¢ikis terminallerine verir.

Fren kapatma sirasi

Calisma esnasinda, dur komutu verildiginde elektrik motoru yavaslar. Cikis frekansi fren
kapatma frekansina eristiginde, yavaslamayi durdurur ve fren kapatma sinyali ayarli c¢ikis
terminaline verilir. Frekans fren kapatma gecikme zamani(I86) siresince frekansi muhafaza
ettikten sonra “0” ‘a doner.

184,185
187
Cikis Frek. |

Cikis Akimi

Motor Hizi \‘

Fren Cikis Terminali

Sur Komutu | ]

Fren Agma Araligi
<>

+—>
Fren Kapatma Arahgi Fren Kapatma Arahgi

& Tedbir

Harici Fren kontrolu yalnizca V/F kontrol modunda kullanilir, ve fren agma frekansi
kapatma frekansindan daha kigtge ayarlanmalidir.
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8.19 Kinetik enerji depolama (KEB)

Grup Gosterge | Parametre ismi | Ayar Aralik Varsayilan | Birim
Fonksiyon 0
Grubu 2
KEB isletim 110.0 ~ -
HeS baslama seviyesi 140.0 130.0
KEB isletim 110.0 ~ %
He6 durma seviyesi 145.0 135.0
H67 KEB Isletim - |1~20000 | 1000 .
kazanci
H37 Yuk ataleti 0 0~2 0 -

Beslemede ariza olustugunda, surtcinin DC bara gerilimi duser ve cikisin kesilmesiyle
sonuclanan dusuk gerilim hatasi olusur. Bunun fonksiyonu gic¢ kaybi zamani eshasinda
surtcindn c¢ikis frekansini denetleyerek DC bara gerilimini muhafaza etmektir. Bu demektir ki,
glgc arizasi noktasindan dusuk gerilim hatasina kadar olan siire uzunlugunda muhafaza edebilir.
Giris beslemesi kesildiginde enerji depolama isletimini secer. H64 0 ‘a ayarl oldugunda, dusuk
gerilim olusana kadar normal yavaslama c¢alismasini isletir. H64 1 ‘e ayarl oldugunda, sirtci
cikis frekansini denetler ve motordan siriicliye gelen enerjiyi DC baraya doldurur.

H 65(KEB isletim baslama seviyesi), H 66(KEB isletim durma seviyesi) : Enerji depolama
isletiminin baslama ve durma noktasini secer. Dislk gerilim hata seviyesini standart olarak
ayarlayarak durma seviyesini(H65) baglama seviyesinden(H 66) daha yiiksek ayarlayin.

H 37(YUk ataleti) : Enerji depolama igletimini denetlemek icin yik ataletinin moment miktarini
kullanir. Atalet dederi yiksek ayarlanirsa, enerji depolama calistirildiyinda frekans degisim
araligi kacaldr.

8.20 CEKME kontrolu

Grup Gosterge | Parametre Ismi | Ayar Aralik Varsayilan  Birim
Fonksiyon 0~ 3 0 )
Grubu 1

F71 CEKME orani - 0.0 ~ 100.0 | 0.0 %

4

4

Malzemenin gerilimini sallantisiz tutabilmek icin ana frekans komutu altinda ¢alisan motorun
hiz farkini kullanan bir ttir agik déngi gerilim denetimidir.
Cikis frekansinda yansitilan oran F70(CEKME modu secimi) uyarinca degisiklik gosterir.

F70

Gekme
kontrolu

Gekme igletilmez

V1(0~10V) girisi cekme kontrolu

I(0~20mA) girisi cgekme kontrolu

WIN| = | O

V1(-10~10V) girisi cekme kontrolu
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» F70icin 1 ve 2 segin

Analog girisin orta dederi (16~115 ayarh degeri tarafindan segilen) sifir olarak
dederlendirilir, giris orta degerden biyikse (+) olur, kliglikse (-) ve cikis
frekansi da F71 ‘de ayarlanan deger ile hesaplanarak yansitilr.

» F70 icin 3 secin
Analog girisin orta dederi OV sifir olarak dederlendirilir, analog giris gerilimi
blylkse, (+) olur, kiiclkse (-) ve cikis frekansi da F71 ‘de ayarlanan deder ile
hesaplanarak yansitilir.

1./2. Frekans
Segimi

Tus takimi veya

Sirtict Grubu

Uzak tug takimi
Analog Gils  Analog Giris (At
Filtresi Cetveli 24’
V12 30
0~ +10 [v] 1/0 Grubu 1/O Grubu B x
16,11 17~115 5
6
| 7
020 [mA] [ — 1/0 Grubu
0 | Tus takimi Ayari 1 o 117~124
1 | Tus takimi Ayari 2 b i
Haberlesme 2 [vi1:-10-10v JOG Frekansi i SU;,:E;Z"S
3|viz2:0~10v b T
4 |1:0~20mA P O
o]
7 | Haberlesme +
Dijital Girig Cok adimli Frek
P1 ' Filtresi Segimi
2 1/0 Grubu /0 Grubu Cok adimi Frek
P3 i 127 117 ~ 124
i 1/0 Grubu —
P4 H R Merkez Frek.
P5 i
H Siiriic Grubu
P6
! St1~St3
P Fonk. Grubu 1
P8 F70
Vi_2 !
0~+10 V] 1/0 Grubu 1/0 Grubu i
16,11 13 ~115 :
|
0~ 20 [mA]
Vi1 |
-10~ 10 [V] |
Fonk. Grubu 1
Fonk. Grubu 1 F70
F70 : CEKMEMODU
0 | YOK
1| V1_2 Modu
2 | I Modu
3| V1_1 Modu

» CEKME kontrolu drnegi
Gekme kontrolu 30Hz, F70=3(V1: -10V ~10V), F71=10.0% segcili ayarli ise, CEKME
kontrolu tarafindan degistirilen frekans 27Hz(V1=-10V) ~33Hz(V1=10V) ‘dir.

/i\Tedbir

CEKME kontrolunda, komut frekansini FRQ/FRQ2 ‘ye ayarlayin ve kalanini
F70(CEKME modu sec¢imi) ‘nden ayarlayin. Ornegin, FRQ=2(V1l) ve
F70=1(V1) ise, islemez.
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8.21 2 Faz PWM sdurucusu

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayillan | Birim
Fonksiyon 0O0~1 0
Grubu 2

» Yuk dederine gore H48 1 (2 faz PWM) ‘e ayarlandiginda siriiciden kacgak akim ve isI kaybi
azaltilabilir.

8.22 Sogutma fani kontrolu

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Arallk | Varsayllan | Birim
Fonksiyon . N
Grubu 2 H77 [Sogutma fani kontrolu] 1 0~1 0

= Sdrucu sogutucusunu sogutmak icin sogutucu fanin Agik/Kapal ‘sini denetleyin.

» 0 ‘aayarh oldugunda:

-. GUg¢ ACIK iken sogutma fani calismaya baslar.

-. Gug kapanmasi yuzinden sirict ana devre gerilimi distk gerilim oldugunda sogutma fani
durur.

» 1 ‘e ayarh oldugunda:

-. Calistirma komutu Acik ile birlikte gti¢ acik hale getirildiginde sojutma fani calismaya baslar.

-. Surtcu cikisi kapali iken ¢alistirma komutu Kapali hale getirildiginde sogutma fani durdurulur.

-. Sogutucu sicakhdi belirli bir siniri astiinda sogutucu fan ¢alistirma komutunu gézetmeksizin
calismaya devam eder.

-. Sik Calistir/Durdur veya sessiz durdurma gerektiginde kullanilir. Bu fonksiyon sogutucu fan
omrund uzatabilir.

8.23 Sogutucu fan hatasi olu_stugunda call sma modu secimi

Grup Gosterge Parametr e ismi Ayar | Aralik | Varsayilan | Birim
Fonksiyon [Sogutucu fan hatasinda . N i
Grubu 2 alts ¢alisma modu] 0~1 10
IO grubu | 154 [Gok fonksiyonlu cikis 18 |0~19 12 i

terminal sec¢imi]
155 [Cok fonksiyonlu réle secimi] | 18 0~19 |17 -

= H78 kodunda 0 veya 1 segin.
= H78 kodu 0 (surekli calisma) ‘a ayarlanirsa, 154 veya 155 ‘te alarm olusturulabilir.

» 0: sogutma fani hatasi olustugunda sirekli calisma.

-. Sodutma fani hatasi gdzetilmeksizin ¢alisma durdurulmaz.

-. 154 veya I55 18 (sogutma fani hata alarmi) ‘na ayarlandiginda, hata alarm sinayli Cok
fonksiyonlu ¢ikis terminali veya Cok fonksiyonlu réle kullanilarak verilebilir.
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/\TEDBIR

Sogutucu fan hatasi olustuktan sonra calisma devam ettirilirse, asiri Isinma hatasi meydana
gelebilir ve koruyucu fonksiyon etkinlesebilir. Ayni zamanda surici icindeki sicakliktaki
yiukselmeye baglh olarak ana bilesenlerin 6mrt kisalir.

» 1: sogutucu fan hatasinda ¢alisma durdurulur

-. Sogutucu fan hatasi olustugunda, LED Uzerinde mesaji goruntilenir ve calisma

durdurulur.
-. 154 veya 155 17(Hata cikis1) ‘na ayarlanirsa, hata mesaji gértntulenir.
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8.24 Parametre oku/yaz

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar Aralilk | Varsayilan | Birim
Fonksiyon HO91 [Parametre oku] 1 0~1 0
grubu 2 H92 [Parametre yaz] 1 0~1 0

= Uzak tug takimini kullanarak Sartct Parametrelerini okumak/yazmak igin kullanilr.

/\TEDBIR

Parametre yaz (H92) calistirildiginda tedbir alin. Bunu yaparak, siricideki parametreler silinir
ve uzak tus takimindaki parametreler sirtctye kopyalanir.

» Parametre oku

1 H91 koduna hareket edin. H91
2 Giris (@) tusuna bir defa basin. 0

3 Yukari (A) tusuna bir defa basin. Rd
4 Giris (@) tusuna iki defa basin. rd

5 Parametre okuma bittiginde H91 géruntilenir. H91l

» Parametre yaz

1 H92 koduna hareket edin. H92
2 Giris (@) tusuna bir defa basin. 0

3 Yukari (A) tusuna bir defa basin. Wr
4 Giris (@) tusuna iki defa basin. Wr
5 Parametre yazma bittiginde H92 gérintulenir. H92

Parametre Oku(H91)

T Uzak tus
o

N/

Parametre Yaz(H92)



8.25 Parametre ilklendirme (Fabrika ayarlarina dénme) / Kiliteme
® Parametre ilklendirme

Grup Gosterge | Parametre ismi Aralik Varsayilan
Fonksiyon |'Ho3 [Parametre ilklendir] 0 - 0
grubu 2

1 | 4 grup ilklendir

2 | Surtcd grubu ilklendir

3 | F 1 grubu ilklendir

4 | F 2 grubu ilklendir

5 | I/O grubu ilklendir

= Fabrika ayarina dondirilecek grubu secin ve H93 kodunda gerceklestirin.

» H93 ‘te ayarladiktan sonra Giris (@) tusuna basin. Parametreler fabrika ayarina déndikten

sonra H93 tekrar gorinttlenecektir.

® Sifre kaydi
Grup Gosterge Parametre ismi Ayar Aralik | Varsayilan | Birim
Fonksiyon H94 [Sifre kaydi] - 0~FEEE | 0
grubu 2 H95 [Parametre Kilitle] - 0~FFFF |0

= Parametre kilidi (H95) icin sifreyi kaydedin.
= Sifre Hexadecimal olmalidir. (0 ~9,A,B,C,D, E, F)

/\TEDBIR

H95 degisiklik kilitteme fonksiyonunu ayarladiktan sonra, Kaydedilen _sifreyi

unutmayin. Kilidi kaldirmayi denerseniz, kayith sifreye gereksinim duyarsiniz.

» Fabrika varsayilan sifre O ‘dir. O haricinde yeni sifreyi girin.

v

Sifreyi ilk kez kaydettiginizde asagidaki adimlari izleyin.

1 H94 koduna hareket edin. H94
2 Giris (@) tusuna iki defa basin. 0

3 Sifreyi kaydedin. (Orn: 123) 123
4 Giris (@) tusuna basildiginda 123 yanip sonecektir. | 123
5 Giris (@) tusuna basin. H94
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» Sifreyi degistirmek icin asagidaki tabloyu izleyin. (Mevcut PW: 123 -> Yeni PW: 456)

1 H94 koduna hareket edin. H94
2 Giris (@) tusuna basin. 0

3 Herhangi bir sayi girin (6rn.: 122). 122
4 Girjg (._) tusuna basin. 0 gerr]tUIeni[f;U_n}(U yanls 0

deger girilmistir. Bu durumda sifre degistirilemez.

5 Dogru sifreyi girin. 123
6 Giris (@) tusuna basin. 123
7 Yeni sifreyi girin. 456
8 Giris (@) tusuna basin. “456” yanip sonecektir. | 456
9 Giris (@) tusuna basin. H94
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BOLUM 9 - GOZLEMLEME

9.1 isletim durumu gézlemleme

® Cikis akimi
Grup Gosterge Parametre ismi Ayar Aralik | Varsayllan | Birim
Sdrtci grubu | CUr [Cikis akimi] -

= Sdrucu ¢ikis akimi Cur ‘da gozlemlenebilir.

® Motor Deviri

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar Aralik | Varsayllan | Birim
Surtict rPM [Motor deviri] -
grubu
H31 [Motor kutup sayisi] - 2~12 4
Fonksiyon | Hg9 [PID denetim secimi] - 0~1 0
grubu 2 :
H74 [Motor devir kazang i 1~ 1000 | 100 %
gostergesi]

= Motor deviri rPM ‘de gozlemlenebilir.

» H40 0 {V/F kontrolu} veya 1 {PID kontrolu} ‘na ayarlandiginda, Surtci cikis frekansi (f)
asagidaki formal kullanilarak devir gorintilenir. Motor kaymasi dikkate alinmaz.

RPM = 120 x f « H74
H31 100

» H49 kodunun 1 olmasi durumunda, Geri besleme miktari frekansa déntstaraldr.

» H31: Etiket Uzerindeki motor kutup sayisini girin.

» H74: Bu parametre motor hiz gostergesini donus hizi (dev/dak) veya mekanik hiza (mt/dak)
degistirmek icin kullanilir.

® Sdirict DC Bara Gerilimi

Grup Gosterge Parametre Ismi Ayar | Aralik | Varsayilan | Birim

Sdruci grubu | dCL [Surict DC Bara Gerilimi] -

= Sirdcu DC bara gerilimi dCL ‘de g6zlemlenehbilir.

» Motor durma konumundayken giris gerilimi degeri +/2 ile carpilarak gérintiilenir.
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® Kullanici gosterge secimi

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayilan | Birim
Surdcu . _
grubu vOL [Kullanici gosterge secimi] -
Fonksiyon H73 [GOzlemleme birimi segimi] - 0~2 |0
grubu 2

= H73- [GOzlemleme birimi se¢imi] ‘nde secilen birim vOL- [Kullanici gésterge secimi] ‘nde
gOzlemlenebilir.
= Cikis glict veya tork secilirse, Por veya tOr goruntilenecektir.

» H73: Istenen birim numaralarindan birini segin.

H73

[G6zlemleme
birimi secimi]

N
L
N
L-‘
.‘-

0 Cikis gerilimi [V]

-

.-‘
N
L-‘
-

1 Cikis gucl [kwW]

-
-'

2 Tork [kgf [Im]

.‘.‘
-
'§
-

]

» Dogru torku goruntilemek icin motor etiketi tizerinde belirtilen motor verimliligini H36 ‘ya girin.

® Gic acildiginda gdsterge

Grup

Kod

Parametre

Ayar arall g1

ik

Fonksiyon
grubu 2

H72

[Gug acildl ginda

gosterge]

Frekans komutu (0.00)

Hizlanma zamani (ACC)

Yavaglama zamani (DEC)

Calistirma modu (drv)

Frekans modu (Frq)

Cok adimli frekans 1(St1)

Cok adimli frekans 2(St2)

Cok adimli frekans 3(St3)

Cikis akimi (CUr)

© 00 NN oo o A W NN P O

Motor deviri (rPM)

10 | Sdruci DC bara gerilimi (dCL)
11 | Kullanici gosterge secimi (vOL)
12 | Hata gostergesi 1(nOn)

13 | Calisma yoni secimi (drC)

14 | Cikig akimi 2

15 | Motor deviri 2

16 | Surucli DC bara gerilimi 2

17 | Kullanici gosterge secimi 2

= Guc¢ ACIK iken tus takimi tzerinde gorintilenecek parametreyi segin.
= 14~17 ayarlandiginda ¢ikis akimi, motor deviri, DC bara gerilimi ve Kullanici gésterge

secimi dogrudan goéruntilenir.
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9.2 I/0O terminali gbzlemleme

® Giris terminal durumu gézlemleme

Grup Gosterge Parametre Ismi Ayar | Aralik | Varsayillan | Birim
[Girig terminalleri durum .
I/O grubu | 125 gorintile]

= 125 ‘de mevcut girig terminal durumu (ACIK/KAPALI) g6zlemlenebilir.

» P1, P3, P4 ACIK iken ve P2, P5 KAPALI iken asagidaki gibi géruntilenir.

—~ —~ \___ 4
(ACIK)
), 2 ) )
(KAPALI)
N (R N N
P8 P7 P6 P5 P4 P3 P2 P1
® Cikis terminali durum go6zlemleme
Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayllan | Birim

[Cikis terminalleri
/O grubu 126 durum gostergesi]

126 ‘da mevcut cikis terminalleri (MO, réleler) durumu (ACIK/KKAPALI) gézlemlenebilir.

» Cok fonksiyonlu role KAPALI ve Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali (MO) ACIK iken asagidaki gibi
gorantdlenir.

NN
IR

(ACIK)

RN |
R N

3AC MO



9.3 Hata durumu gozlemleme
® Mevcut hata durumu gézlemleme

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayilan | Birim

Sirtci grubu | NON [Mevcut Hata Goruntile] | -

= Calisma esnasinda olusan hata nOn ‘da gortnttlenir.
= 3 tipe kadar hata gézlemlenebilir..

» Bu parametre hata anindaki ¢calisma durumu ve hata tipleri hakkinda bilgi verir. Tus takimi ayari
icin Sayfa 4-11 veya 9-5 ‘e bakin.

Hata Frekans
tipleri

AKim

gilélgri\ma/Yavaglama Hizlanma esnasinda

hata

Yavaglama esnasinda
hata

Sabit calisma esnasinda

hata
» Hata tipleri hakkinda Sayfa 12-1 ‘e bakin.
® Hata Gecmisi Gozlemleme
Grup Gosterge Parametre Ismi Ayar Aralik Varsayllan | Birim
Fonksiyon | 11 [Hata gegmisi 1] -
grubu 2
H5 [Hata gecmisi 5]
H6 [Hata gecmisi sifirla] - 0~1 0

= H1~H5:5 e kadar hata bilgisi depolanir.
= H 6: H1 ‘den H5 ‘e kadar olan kodlarda depolanan 6nceki hata bilgisinin hepsi silinir.

» Calisma esnasinda hata olusursa, nOn ‘da gozlemlenebilir.



» Hata durumu STOP/RST tusu veya c¢ok fonksiyonlu terminal araciligiyla sifirlandiginda, nOn
‘da goruntulenen bilgi H1 ‘e tasinir. Ek olarak, H1 ‘de depolanan 6nceki hata bilgisi otomatik
olarak H2 ‘ye tasinir. Bundan dolayi, giincellenmis hata bilgisi H1 ‘de depolanacaktir.

» Ayni anda 1 ‘den fazla hata olustugunda, bir kodda 3 tipe kadar hata depolanacaktir.

q A
/ Hata tipleri Hata aninda calisma durumu




9.4 Analog Ciki

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayllan | Birim
I/O grubu | 150 [Analog ciki s birimi se¢cimi] | - 0~3 0
151 [Analog c¢ikis seviyesi i 10 -~ 100 %
ayarlama) 200

= AM terminalindeki seviye ve ¢ikis birimi secilebilir ve ayarlanabilir.

» 150: Secilen birim Analog cikis terminaline (AM) gonderilecektir.

150

Analog ¢ikis
birimi secimi

10V ‘a karsilik gelen birim
200V | 400V
0 Cikis frekansi. Azami Frekans (F21)
1 Cikis akimi fgcr)ig/z[‘]s?ominal akiminin
2 Cikis gerilimi 282Vac 564Vac
3 Dc bara gerilimi 400vdc 800Vvdc

» 151: Analog cikis degerini dlcek olarak kullanmak isterseniz, deder cesitli 6lcek tanimlamalarina

gOre ayarlanabilir.

AM

0 ~ 10Vdc

N
N

CM
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9.5 Cok fonksiyonlu ciki

s terminali (MO) ve Réle (3AC)

Grup

I/0
grubu

Parametre

Ayar arall g ik
FDT-1 12
FDT-2
FDT-3 17
FDT-4
FDT-5
Asiri yik {OLt}

Sirtci Asir yuki {IOLt}

Motor durma {STALL}

Asiri gerilim hatasi {OV}

Dusuk gerilim hatasi {LV}

Saricl asin 1sinmasi {OH}

Komut kaybi

Calisma esnasinda

Durma esnasinda

Sabit ¢calisma esnasinda

Hiz arama esnasinda

Calistir sinyal girisi icin bekleme zamani

Hata ¢ikisi

Sogutucu fan hata alarmi

Fren denetim sinyali

H26— Dusik Dusik

[Otomatik gerilim gerilim

tekrar hatasi hatasi

calisma disinda hata | olustugunda

deneme olustugunda

sayisl]

ayarlandigin

da

Bit 2 Bit 1 Bit O

- - - 2
- - v
- v -
- v v
v - -
v - v
v v -
v v v

= MO terminali ve réle (30AC) araciligiyla cikis verilmesi istenen birimi secin.




» 156: 154 ve I55 ‘te 17 {Hata go6runtlle} secildiginde, Cok fonksiyonlu cikis terminali ve rdlesi 156
‘daki deger ile birlikte etkinlesecektir.

® 0:FDT-1

» Cikis frekansinin kullanicinin ayarladigi frekansla eslesip eslesmedigini denetleyin.
» Etkin sart: Mutlak deger (ayarlanmis frekans — cikis frekansi) <= Frekans Algilama Bant

Genisligi/2
Grup Gosterge Parametre Ismi Ayar | Aralik | Varsayllan | Birim
/O grubu | 153 [AlgilananSErekansSBantis s  _ 405 | 10,00 Hz
geni sligi]
= Azami frekans (F21) tzerinde ayarlanamaz.
» 153 10.0 ‘a ayarlandiginda
40Hz
20Hz
Frek.
ayari
40Hz
35Hz

Frek.

15Hz 20Hz

MO

Calistir

komutu

® 1:FDT-2

» Ayarlanmis frekans frekans algilama seviyesi (152) ile eslestiginde ve FDT-1 sarti
karsilandiginda etkinlesir.

» Etkin sart: (Ayarlanmis frekans = FDT seviyesi) & FDT-1

Grup Gosterge Parametre Ismi Ayar | Aralik | Varsayillan | Birim
I/O grubu | 152 [Algilanan Frekans seviyesi ] | - 0 _130.00 Hz
153 [Algilanan Frekans Bant ) 400 10.00

genisligi]

= Azami frekans (F21) tzerinde ayarlanamaz.

» 152 ve 153 sirasiyla 30.0 Hz ve 10.0 Hz ‘e ayarlandiginda

Frek. 30Hz
ayar

50Hz

25Hz
Frek.

MO I

Calistir

komuty |

9-8



® 2:FDT-3
» Calisma frekansi asagidaki sarti kargiladiginda etkinlesir.
» Etkin sart: Mutlak deger (FDT seviyesi — ¢calisma frekansi) <= FDT Bant genigligi/2

Grup Gosterge Parametre Ismi Ayar | Aralik | Varsayillan | Birim
/O grubu 130,00 Hz
10.00
= Azami frekans (F21) lzerinde ayarlanamaz.
» 152 ve I53 siraslyla 30.0 Hz ve 10.0 Hz ‘e ayarlandiginda
35Hz
30Hz
25Hz

Frek.

MO 1 1

Calistir

komu [

® 3:FDT-4
» Calisma frekansi asagidaki sarti kargiladiginda etkinlesir.
Etkin sart:
Hizlanma zamani: Calisma Frekansi >= FDT Seviyesi
Yavaslama zamani: Calisma Frekansi > (FDT Seviyesi — FDT Bant genisligi/2)
Grup | Gosterge Parametre Ismi Ayar | Aralik | Varsayllan | Birim
:ﬁbu 30.00 Hz
0~ 400
10.00

= Azami frekans (F21) lzerinde ayarlanamaz.

» 152 ve 153 sirasiyla 30.0 Hz ve 10.0 Hz ‘e ayarlandiginda

30Hz
25Hz

Frek.

Calistir



® 4:FDT-5

» FDT-4 ‘e zit olarak B baglantisi olarak etkinlesir.

Etkin sart:

Hizlanma zamani: Calisma Frekansi >= FDT Seviyesi
Yavaslama zamani: Calisma Frekansi > (FDT Seviyesi — FDT Bant genisligi/2)

Grup Gosterge Parametre ismi Ayar | Aralik | Varsayllan | Birim
I/0 [Algilanan Frekans Hz
grubu = seviyesi] : 0o -~ 30.00

400
53 [Algilanan Frekans Bant . 10.00

genisli §il

= Azami frekans (F21) tzerinde ayarlanamaz.

» 152 ve 153 sirasiyla 30.0 Hz ve 10.0 Hz ‘e ayarlandiginda

30Hz
25Hz
Frek.
MO
Calistir
komutu

® 5: Asiri yik (OLt)
» Sayfa 10-2 ‘ye bakin.

® 6: Siiriicti Asir yiikii (IOLt)

» Sayfa 10-6 ‘ya bakin.
® 7: Motor durma (DURMA)
» Sayfa 10-3 ‘e bakin.

® 8: Asiri gerilim hatasi (Ovt)

» DC bara geriliminin 200V sinifi igin 400Vdc ‘yi ve 400V sinifi icin 820Vdc ‘yi gecmesi

sebebiyle olugsan asiri gerilim hatasi oldugunda etkinlesir.
® 9: DUsUk gerilim hatasi (Lvt)

» DC bara geriliminin 200V sinifi icin 180Vdc ‘nin ve 400V sinifi i¢cin 360Vdc ‘nin altina dismesi

sebebiyle olusan disik bara gerilimi oldugunda etkinlesir.

® 10: Surlcu sodutucu asirt 1Isinmasi (OHt)
» Sogutucu asirn 1sindiginda etkinlesir.

® 11: Komut kaybi
» Analog (V1,l) ve RS485 haberlesme komutlari kayboldugunda etkinlesir.
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® 12: Calisma esnasinda

» Cahistir komutu girildigi ve surtict gerilim ¢ikisi verdiginde etkinlesir.

® 13: Durma esnasinda

Frek.

MO [

Calistir
komutu

» Etkin komut olmadan durma esnasinda etkinlesir.

Frek.

MO

/1

Calistir
komutu

® 14: Sabit calisma eshasinda
» Sabit hizda calisma esnasinda etkinlegir.

Frek.

MO

Calistir
komuty | |

® 15: Hiz aramasi esnasinda

» Sayfa 8-16 ‘ye bakin.

® 16: Calistir sinyal ¢ikisl icin bekleme zamani

» Bu fonksiyon normal calisma esnasinda etkinlesir ve sirtci harici calistir komutu bekler.

® 17: Hata ciktisi

» 156 ‘da ayarlanan parametre etkinlesir.

» Ornegin, 155, 156 sirasiyla 17 ve 2 ‘ye ayarlanirsa, “Diisuk gerilim hatasi” disinda bir hata

olustugunda cok fonksiyonlu c¢ikis rélesi etkinlegir.

® 18: Sogutucu fan hata alarmi

» H78 0 ‘a ayarlandiginda alarm sinyali vermek icin kullanilir(sogutucu fan hatasinda sabit
calisma). Sayfa 8-28 ‘e bakin.

® 19: Fren sinyali

» Harici fren sinyalin kullanimi icin ayarlandiginda sinyal ¢ikisi icin kullanilir. Sayfa 8-26 ‘ya

bakin.
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9.6 Tus takimi haberle sme hatasinda ¢iki $ terminali secimi

Grup Gosterge

Parametre ismi

Ayar | Aralik | Varsayilan | Birim

I/O grubu | I57

[Tus takiminda haberle sme
hatasi durumunda ¢iki §
terminali segimi]

= 0~3 |0

= Tus takimi-siriict haberlesmesi arizalandiginda role ¢ikisini veya acik kollektor(OC)

ciIkisini secin.

»

v v v Wwv

Tus takimi ve sirict CPU haberlesmesi bilgi saglayarak seri haberlesme ile yapilr.

Belirli bir zaman haberlesme hatasi olustugunda, goruntilenecektir ve

hata sinyali MO veya rolelere verilebilir.

MFI cikis rolesi MFI cikis terminali
Bit 1 Bit 0
0 - -
1 - v
2 v -
3 v v

0: Kullaniimaz

1: MO ‘ya sinyal ¢ikigi
2: 3A, 3B baglantilarina sinyal ¢ikigi
3: MO, 3A, 3B ‘ye sinyal ¢ikigl
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BOLUM 10 - KORUYUCU FONKS iYONLAR

10.1 Elektronik Isi1 (ETH)

Grup Kod Parametre Ayar | Aralik Ik Birim
Fonksiyon : . _
grubu 1 F50 [ETH (Elektronik 1s1) segimi] 1 0~1 0
F51 [1 dakika icin Elektronik Isi seviyesi] | - 50~200 150 | %
pgo | [Surekli - olarak  Elektronik isi | 50~ 150 | 100 | %
seviyesi]
F53 [Motor tipi] - 0~1 0

= F50 — [Elektronik 1s1 secimi] ‘ni 1 segin.
= Motor agliri 1sindiginda etkinlesir. Bir dakida sure ile F51- [1 dakika icin Elektronik isi
seviyesi] ‘de ayarlanandan daha buyuk akim akarsa, surici ¢ikigi kapatilir.

» F51: Bir dakika siresince surekli bir sekilde motorun ¢ekecegi azami akimin degderini girin.
Motor nominal akimin yiizdesi olarak ayarlanir. Deger F52 ‘den daha distge ayarlanamaz.

» F52: Surekli caligma igin akim miktarini girin. Normal olarak motor nominal akimi kullanilir. F51
‘den daha buyuge ayarlanamaz.

» F53: indiiktans motoru icin, motor disik hizda calistiginda sogutma etkileri azalir. Ozel motor,
ayri olarak beslenen ve diisik hizda bile sodutucu etkiyi azami kilan sodutucu fan kullanan bir
motordur.

F53 [Motor tipi] 0 Dogrudan safta bagl sogutucu fana sahip standart
motorlar
1 Ayri olarak guc¢ alan sogutucu fan kullanan 6zel
motor
Sirekli olarak Akim
% -
8l 0o F53=1
% F53=2
65
Frek [Hz]
20 60
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Akim [%]

F51

F52

60 ETH ariza zamani [san]
10.2 Asir Yik Uyarisi ve Hatasli
® Asiri akim uyarisi
Grup Kod | Parametre Ayar | Aralik ilk | Birim
FonkSiyon 30 -~ 150 150 %
grubu 1 0~30 |10 |San
0~19 12
I/O grubu
I55 | [Cok fonksiyonlu rdle segimi] 5 17

= Bu fonksiyon icin MO ve 3ABC arasindan bir ¢ikis terminali secin.
= MO cikis terminali olarak secilirse, 154 ‘0 5 {AsIri yuk: OL} ‘'ye ayarlayin.

» F54: Degeri motor nominal akimin yizdesi olarak ayarlayin.

t: Asin yuak
t Uyari zamani t
P P
.
Cok fonksiyonlu
s ——
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® Asiri yik hatasi

Grup Kod | Parametre Ayar | Aralik ilk | Birim
Fonksiyon grubu 1 [ F56 | [Asir yuk hata secimi] 1 0~1 1
F57 [Asiri yUk hata seviyesi] - 30~200 | 180 | %
F58 | [Asiri yiuk hata zamani] - 0~60 60 san

= F56 'y1 1 ‘e ayarlayin.
= Motor asir yiklendiginde suricu ¢ikisi kapatihr.
= Motora F58 — [AsIri yik hata zamani] siresince asiri akim aktiginda sirtci ¢ikist kapatilir.

10.3 Durma 6nleme

Grup Kod | Parametre Ayar | Aralik ilk | Birim
Fonksiyon F59 | [Durma dnleme secimi] - 0~7 0
grubu 1 F60 | [Durma 6nleme seviyesi] - 30 ~200 | 150 | %
154 [Cok fonksiyonlu cikis terminal secimi] | 7 0-~19 12
I/0 grubu
155 [Cok fonksiyonlu réle segimi] 7 17

= Hizlanma eshasinda: F60 ‘da ayarlanan degeri asan akim aktiginda motor yavaglamaya
baslar.

= Sabit calisma esnasinda: F60 ‘da ayarlanan dederi asan akim aktiginda motor yavaslar.

= Yavaglama esnasinda: Surticti DC bara gerilimi belirli bir gerilim seviyesinin tzerine
ciktiginda motor yavaslamasi durur.

] F60: Deger motor nominal akimin (H33) ylizdesi olarak ayarlanir.

= 154, 155: Durma 6nleme fonksiyonu etkinlestirildiginde siriict sinyalleri ¢cok fonksiyonlu
cikis terminali (MO) veya réle cikisi (3ABC) veya harici sira kanaliyla ¢ikis verilir. F59
secilmemis olsa dahi (000) motor durma durumu yine de bu kodlarda gézlemlenebilir.

4
» F59: Durma 6nleme asagidaki tablodaki gibi ayarlanabilir.

F59 | Durma 6nleme Yavaslama Sabit hiz Hizlanma
Ayar esnasinda esnasinda esnasinda
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - v
2 - -
3 - v
4 v . -
5 v - v
6 v -
7 v v
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Ornegin, Hizlanma ve sabit calisma esnasinda durma énlemeyi etkinlestirmek icin F59 ‘u 3 ‘e

ayarlayin.

Hizlanma ve yavaslama esnasinda durma oOnleme calistirildiginda, Hizlanma/Yavaslama
zamani kullanici tarafindan ayarlanan zamandan daha uzun alabilir.

Sabit calisma esnasinda durma 6nleme etkinlestirildiginde, t1,t2 ACC — [Hizlanma zamani] ve
dEC — [Yavaslama zamani] ‘nda ayarlanan degere uygun olarak calstirilir.

= s o
Frek, _— « 1

Cok

fonksiyonlu 2
cikis veya
tile [ | SS [ |
Hizlanma Sabit calisma
esnasinda esnasinda
S~
DC gerilimi
Frek.
Cok fonksiyonlu
cikis veya role | |
Yavaslama
esnasinda
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10.4 Cikis faz kaybi koruma

Grup Kod | Parametre Ayar | Aralik ilk | Birim
Fonksiyon - - )
grubu 2 H19 | [Giri $/Cikis faz kaybi koruma segimi] | 1 0~3 |0

=  H19 degerini 1 ‘e ayarlayin.

=  Cikis faz kaybi: U, V ve W arasinda birden fazla faz kaybi durumunda stiriict ¢ikigi

kapatilir.
= Girig faz kaybi: R, S ve T arasinda birden fazla faz kaybi durumunda surtci ¢ikisi tutulur.
Girig faz kaybi yok ise, DC bara kapasitorini degistirme zamani geldiginde cikis kapatilir.

/\TEDBIR

H33 [Motor nominal akimi] ‘ni dogru olarak ayarlayin. Gergcek motor nominal akimi ve H33
degeri farkli ise, ¢ikis fazi kayip koruma fonksiyonu etkinlestirilemez.

H19

[Girig/Cikis faz

Kullaniimaz

kaybi koruma
secimi]

Cikis fazi kayip koruma

Girig fazi kayip koruma

W N[k |O

Girig/cikis fazi kayip koruma

10.5 Harici hata sinyali

Grup | Kod | Parametre Ayar | Aralik |ilk | Birim
ggjbu 117 | [Cok fonksiyonlu giris terminali P1 tanimla] 0~25 0

123 | [Gok fonksiyonlu giri s terminali P7 tanimla ] | 1g 6

124 | [Cok fonksiyonlu giri $ terminali P8 tanimla | | 19 7

= Harici hata sinyalini cikis almak icin P1 ile P8 arasindan bir terminal secin.

= P7 ve P8 ‘i Harici A baglantisi ve B baglantisi olarak tanimlamak i¢in 123 ve 124 ‘(1 18 ve
19 ‘a ayarlayin.

» Harici hata sinyal girisi A baglantisi (NA): Normalde acik baglanti girisi. “Ext hata-A” ‘ya ayarli
P7 terminali ACIK (Kapall) oldugunda, strtict hatayi gortnttler ve cikisini kapatir.
» Harici hata sinyal girisi B baglantisi (NK): Normalde kapal baglanti girisi. “Ext hata-B” ‘ye ayarl
P8 terminali KAPALI (Ac¢Ik) oldugunda, suricu hatayi gorintiler ve cikisini kapatir.
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—_—
O—® P1 IFX:117=0
Frekans
o—® P7 [N.O. 1123 =18
P4(A temasi) [
® P8 [N.C. 1124 =19
P5(B temasi) | | [ |

Calistir
N CM komutu | | | | | |

10.6 Sdrtcu A sir yaki

Grup Kod | Parametre Ayar | Aralik |ilk | Birim
154 | [Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali secimi] 6 12

I/0 grubu 0~19
I55 | [Cok fonksiyonlu rdle secimi] 6 17

» Sdrucuden nominal akimin Uzerinde akim aktiginda sirucu asir yuk oOnleme fonksiyonu
etkinlesir.

» Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali (MO) veya Cok fonksiyonlu réle (3ABC), suriict asir yuk hatasi
esnasinda alarm sinyali olarak kullantlir.

10.7 Hiz komutu kaybi

Grup Kod Parametre Ayar | Aralik ik Birim
I/0 [Analog hiz komut kaybi igin N
grubu — kriterleri sec] 2 0-~2 0
[Hiz komutu kaybinda Cali stirma | N
= modu segimi] 0-~2 0
[Hi1z komutu kaybindan sonra . N
163 bekleme zamani] 0.1~120 | 1.0 san
154 [(;o!< fpnk5|yonlu cikig terminal 1 0~19 12
secimi]
155 [Cok fonksiyonlu role segimi] 11 17

= Frekans referansi Analog (V1, I) giris terminali aracihdiyla ayarlandiginda veya
haberlesme bilgisi kayboldugunda calistirma modunu segin.

» 116: Bu Analog giris sinyal kaybi icin kriterleri ayarlamak igindir.

116 [Analog giris sinyal Etkisiz (Analog giris sinyal kaybin
kaybi icin kriterler] 0 denetle(mez) g giris sinyatkay
1 12,17, 112 ‘de ayarlanan degerin yarisi
girildiginde
5 12,17, 112 ‘de ayarlanan dederden daha azi
girildiginde
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Orn 1) Suriicii frekans referansinin kaybolduguna, DRV- Frg 3 (Analog V1 girisi) ‘ne, 1 16 1
‘e ayarlandiginda ve analog giris sinyali | 7 ‘de ayarlanan degerin yarisindan daha az
oldugunda karar verir.

Orn 2) Siiriict frekans referansinin kaybolduguna, DRV- Frq 6 (V1+]) ‘ya, | 16 2 ‘ye

ayarlandiginda ve V1 giris sinyali ya | 7 ‘de ayarlanan dederden daha az oldugunda veya |

giris dederi | 12 dederinden daha az oldugunda karar verir.

» 162: 163 ‘te ayarlanan zaman icinde hi¢ bir frekans komutu verilmediginde, calistirma modunu

asagidaki tablodaki gibi ayarlayin.

162

[Frekans komut

kaybindan sonra
calistirma modu
secimi]

Komut kaybi olusmadan 6nceki frekans
ile surekli igletim

Serbest ¢calisma durmasi (cikis kesilmisg)

Durmak icin yavasla

» 154, 155: Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali (MO) veya Cok fonksiyonlu réle ¢ikisi (3ABC), harici
siraya hiz komutu kaybi hakkinda bilgi almak icin kullanilir.
Orn) Sirasiyla 116 2 ‘ye 163 5.0 san ‘ye ve 154 11 ‘e ayarlandi§inda

10.8 Dinamik Frenleme (DB) Direnci Call

Frek
Avyarla

—p»5 sand—

Frek

MO

Calistir

komutu |

sma Etkinle stirme Ayari (ED)

Grup Kod | Parametre Ayar | Aralik ik Birim
grubu 2 H76 | [ED degeri] - 0~ 30 10 %

= H75' 1 ‘e ayarlayin.

= H76 ‘da %ED (ED degeri) ‘i ayarlayin.
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» H75: DB direnci ED sinir ayari
0 Sinir yok

/™ Tedbir

DB direnci gerekli gic¢ degerinin Uzerinde kullanildiginda tedbir alin.
Diren¢ asiri 1sinmasidan yangin cikabilir. Isi algilama sensoriine sahip
diren¢ kullanildiginda, sensor c¢ikisi ¢cok fonksiyonlu giriste harici hata
sinyali olarak kullanilabilir.

1 ED H76 ‘daki ayar olarak sinirlandirilir.

» H76: direng calisma oranini(%ED) bir calisma peryoduna gore ayarlayin. Strekli kullanim orani
Azami 15 san ‘dir ve kullanim sinyali 15 san. Uzerinde verilmez.

T dec

T acc+T _steady+T dec+T _stop
Burada,

T _acc: Ayar frekansina erismek icin gereken hizlanma zamani

T_steady: Ayar frekansinda sabit hizda calisma zamani

T_dec: Sabit hizdakinden daha distk frekansa yavaslama zamani

veya sabit hizdaki frekanstan durma zamani.
T_stop: Calisma tekrar baslamadan 6nce bekleme zamani.

- a4 a1 14—
T acc T_steady T dec T_stop

Orn1) H76= x100[ %]

H76= T_dec X].OO[%]
Orn 2) T_deC+T_Steadﬂ+T_aCC+T_g:eady2
Frek.
T dec T_acc
<+ 1P a4 > <>
T_steadyl T_steady2
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BOLUM 11 - RS485 HABERLE SMESI

11.1 Giris

Surdcl, PLC veya diger master moduliin programi tarafindan denetlenebilir ve gézlemlenebilir.
Surdculer veya diger slave cihazlar ¢oklu bir baglanti tarzinda RS-485 aginda baglanabilir ve tek bir
PLC veya PC tarafindan gozlemlenebilir veya denetlenebilir. Parametre ayari ve degisikligi PC
vasitasi ile yapilabilir.

® Ozellikler
Surici fabrika otomasyonu icin kolayca kullanilabilir ¢iinki isletim ve gézlemleme kullanici
programi tarafindan gerceklestirilebilir.

* Parametre degisikligi ve gozlemleme bilgisayar aracihigiyla yapilabilir.

(Orn: Hizlanma/Yavaslama zamani, Frek. Komutu vb.)

* RS485 referansinin arayuz tipi:

1) Surucunun diger herhangi bilgisayarlarla haberlesmesine imkan tanir.

2) 31 ‘e kadar surlcunin ¢oklu-baglanti sistemi ile baglanmasina imkan tanir.

3) Gurdltiye dayanikli araytz.
Kullanicilar RS232-485 surtculerinin herhangi bir tipini kullanabilir. Stricilerin tanimlamalari
ureticilere baghdir. Ayrintili bilgi igin stirict kilavuzuna bakin.

® Kurulumdan once
Kurulum ve isletimden 6nce, bu bélim tamamen okunmalidir. Aksi takdride, kisisel yaralanma veya
diger techizat hasarina sebep olabilir.

11.2 Ozellikler
Birim Tanim
Haberlesme ybntemi RS485
lletim bicimi Bus yontemi, Coklu Baglanti Sistemi
Uygulanabilir strtict SV-iG5A serisi
Donusturicl RS232 donustirici
Baglanabilir strculer Azami 31

iletim mesafesi

Azami 1,200m (700m icersinde tavsiye edilir)

Haberlesme hizi

19,200/9,600/4,800/2,400/1,200 bps secilebilir

Denetim yordami

Eszamansiz haberlesme sistemi (Asynchronous comm. system)

Haberlesme sistemi

Yar! ¢ift yonli system (Half duplex system)

Karakter sistemi ASCII (8 bit)

Bitis bit uzunlugu Modbus-RTU: 2 bit LS Bus: 1 bit
Toplam denetimi 2 byte

Parity denetimi Yok

Kurulum

Kontrol terminal blogunda S+, S- terminalleri kullanin

Guc¢ kaynagi

Sirlci guc¢ kaynagindan yalitimli gic¢ kullanin
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11.3 Kurulum

® Haberlesme hattini baglama

RS-485 haberlegsme hattini striictiniin kontrol terminallerinin (S+), (S-) terminallerine baglayin.
Baglantiyi denetleyin ve surtciyd ACIK hale getirin.

Haberlesme hatti dogru olarak baglandiysa haberlesme ile ilgili parametreleri asagidaki sekilde
ayarlayin:

» DRV-03 [Calistirma modu]: 3(RS485)

» DRV-04 [Frek. modu]: 7(RS485)

I/0-60 [Surucu Adresi]: 1~250 (1 ‘den fazla sirucu bagliysa, her surtcu icin farkli

adresler kullandiginizdan emin olun)

I/0-61 [Haberlegsme hizi]: 3 (Fabrika ayari olarak 9,600 bps)

I/0-62 [Kayip Modu]: 0 - Eylem yok (Fabrika ayar)

I/0-63 [Kisa ara]: 1.0 san (Fabrika ayari)

I/0-59 [Haber. Prot]: 0 - Modbus-RTU, 1 - LS BUS

v v v Vv

® Bilgisayar ve sirtcl baglantisi
Sistem yapilandirmasi

RS232/485
Cevirici

Surdci Surdci Surdci
#1 #2 #n

PC

o .

- Baglanacak suructlerin sayisi 31 surtcuye kadardir.
- Haberlesme hattinin uzunlugu azami 1200m ‘dir. Kararl haberlesmeyi temin etmek icin, uzunlugu
700m ile sinirlandirin.

11.4 igletim

® sletim adimlari

Bilgisayar ve surlicu baglantilarinindogru olarak yapildigini kontrol edin.

Surdcuye enerji verin. Ancak bilgisayar ve surtict arasindaki kararli haberlesme dogrulanana kadar
yuki suriciye baglamayin.

Sardcuyu kontrol edecek programi bilgisayardan veya plc den baslatin.

Sdrdciyu igletim programini kullanarak calistirin.

Haberlesme normal sekilde calismiyor ise “Sorun giderme” ‘ye bakin.

* SUrtcundn calistiriimasi icin “Kullanici programi” veya LS Industrial Systems tarafindan saglanan
“Drive View” programi kullanilabilir.
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11.5 Haberle sme protokolii (MODBUS-RTU)
Modbus-RTU protokoltni kullanin (Acik protokol).

Bilgisayar veya diger kontrol Gniteleri Master, sirlcller Slave olabilir. Strticii Master ‘dan Oku/Yaz
komutuna yanit verir.

Kod Tanim
0x03 Dahili adres kataguniu oku
Fonksiyon 0x04 Girig adres kutugund oku
Kodu 0x06 Tek kituk yaz
0x10 Coklu kitik yaz
0x01 GECERSIZ FONKSIYON
0x02 GECERSIZ VERI ADRESI
Sira disi 0x03 GECERSIZ VERI DEGERI
durum 0x06 SLAVE CIHAZ MESGUL
Kodu Kullanici 1.Yazma Etkisiz (Address 0x0004 degeri O ‘dir).
0x14 2.Yalnizca Okunabilir veya Calisma esnasinda
tanimh
Program Yok.

11.6 Haberle sme protokolt (LS BUS)

® Temel bigcim

Komut mesaj (istek):

Komut mesaj| ENQ Surdci No. CMD Veri SUM EOT
(Istek): 1 byte 2 bytes 1 byte n bytes 2 bytes | 1 byte
Normal yanit ACK | SuriiciiNo. | CMD Veri SUM EOT
(Onay Yaniti)

1 byte 2 bytes lbyte | n*4bytes | 2bytes | 1 byte
Olumsuz yanit NAK | Sdructu No. | CMD Hata kodu SUM EOT
(Olumsuz Onay Yaniti)

1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes | 1 byte

Aciklama:

istek “ENQ” ile baslar ve “EOT” ile biter.

Onay Yaniti “ACK” ile baglar ve “EOT” ile biter.

Olumsuz Onay Yaniti “NAK” ile baslar ve “EOT” ile biter.
“Surtcu Adresi” surtculerin numarasidir ve 2 byte ASCII-HEX seklinde belirtilir.

(ASCII-HEX: Hexadecimal ‘0’ ~ ‘9’, ‘A’ ~ ‘F ‘den mutesekkildir)

CMD: Buyuk harf

Karakter ASCII-HEX Komut
‘R’ 52h Oku
‘W’ 57h Yaz
X’ 58h Gozlemleme icin Istek
Y’ 59h Go6zlemleme icin Eylem

Veri: ASCII-HEX

Orn) Veri degeri 3000 oldugunda: 3000 (dec) - ‘0’ 'B’ 'B’ '8’h - 30h 42h 42h 38h
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Hata kodu: ASCII (20h ~ 7Fh)
Al/Gonder tampon boyutu: Al= 39 byte, Gonder=44 byte

Kitik tamponunu gozlemle: 8 Word

SUM: haberlesme hatasini denetlemek icin
SUM= (Drive No. + CMD + DATA) ‘nin alcak degerlikli 8 bitinin ASCII-HEX bicimindeki degeri
Orn) “3000” adresinden bir adres okumak icin Komut Mesaj (istek)

ENg | Surict | coyp Adres CIUmEEE SUM EOT
No adres sayisl
05h “‘01” “‘R” “3000” “1” “AT7” 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte
SUM=0+71T+R+'3+0+0+'0+"'1
= 30h + 31h + 52h + 33h + 30h + 30h + 30h + 31h
= 1A7h (ENQ/ACK/NAK gibi denetim degerleri harig tutulur.)
® Detayli haberlesme protokoli
1) Okumak icin istek: “XXXX” ‘i miteakip ‘N’ sayisinda WORD okumak icin istek
ENQ | SUUCU | cmp | Adres | | Okunacak SuM | EOT
No adres sayisl|
05h 9;‘F”- HRH HXXXXH Hlﬂ —~ I(8H - n HXXH 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte
Toplam byte = 12
Tirnak isaretleri (* ) karakter demektir.
1.1) Onay Yanit:
ACK Sdrucu No CMD Veri SUM EOT
06h ‘01" ~ “1F” “‘R” XXXX” “XX” 04h
1 byte 2 bytes 1 byte N * 4 bytes 2 byte 1 byte
Toplam byte =7 + n* 4 = Max 39
1.2) Olumsuz Onay Yanit:
NAK Saruci No CMD Hata kodu SUM EOT
15h ‘01" ~ “1F” “‘R” xR “XX”
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes | 1 byte
Toplam byte =9
2) Yazmak icin istek:
ENQ | SuriiciNo | CMD | Adres | _Yozlacak Veri SUM | EOT
adres sayisl|
05h l1011!~ HlF” HWH HXXXXH Hlﬂ —~ I(8H - n HXXXX...H HXXH O4h
1 byte 2 bytes 1 byte | 4 bytes 1 byte n * 4 bytes 2 byte | 1 byte

Toplam byte = 12 + n * 4 = Max 44
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2.1) Onay yaniti:

ACK Siricli No CMD Veri SUM EOT
06h ‘01" ~ “1F” “W” “XXXX..." “XX” 04h
1:byte 2:bytes 1:byte n * 4 bytes 2 bytes 1 byte

Toplam byte =7 + n* 4 = Max 39

Yazmak i¢in istek ve Onay Yaniti PC ve sirucu arasinda ilk defa olustugunda, énceki veri
geri dondaraldr. lletimin ikinci defasindan sonra, mevcut veri geri dondurtlecektir.

2.2) Olumsuz yanit:

NAK Sirucu No CMD Hata kodu SUM EOT
15h ‘01" ~ “1F” “W” ok “XX” 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte
Toplam byte = 9

3) Kiitilk G6zlemleme igin Istek
Bu fonksiyon sabit parametre gozlemleme ve veri guincellemeleri gerektiginde kullaniglidir.

‘n’ sayida Adres Kutugu icin istek (ardisik degil)

ENQ | SiriiciNo | CMD Ok””:‘;;‘;adres Adres SUM | EOT
05h | “01" ~“1F" o “1"~g'=n | AXXX..." | XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 1 byte n*4byte | 2byte 1 byte

Toplam byte = 8 + n * 4 = Max 40

3.1) Onay Yaniti:

ACK Sdruci No CMD SUM EOT
06h “01” ~ HlFH HXH HXXH 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte
Toplam byte =7

3.2) Olumsuz Onay Yaniti:

NAK Siricli No CMD Hata kodu SUM EOT
15h llol” ~ HlFH HXH bikekn HXXH O4h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte
Toplam byte =9
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4) Gozlem Kiitigui icin Eylem Istedi: Gozlem Kiitiigi tarafindan kaydedilen adresi okumak igin istek.

ENQ Siricli No CMD SUM EOT
05h “01” ~ HlFH HYH HXX” O4h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte
Toplam byte =7

4.1) Onay yanit:

ACK Sdricli No CMD Veri SUM EOT
06h ‘01" ~ “1F” “Y” “XXXX..." “XX" 04h
1 byte 2 bytes 1 byte n * 4 bytes 2 bytes 1 byte

Toplam byte=7 + n* 4 = Max 39

4.2) Olumsuz yanit:

NAK Surtct No CMD Hata kodu SUM EOT
15h ‘01" ~ “1F” “Y” xR “XX” 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte
Toplam byte = 9

5) Hata kodu

Hata kodu | Tanim

“IF” Master Fonksiyon kodu (R, W, X, Y) ‘den baska kodlar génderdiginde.
“IA” Parametre adresi mevcut olmadiginda
“1D” ‘W’ (Yaz) komutunda veri degeri izin verilen araligi astiginda.

‘W’ (Yaz) komutunda berlirli parametrelerin yazilamadiginda.

WM (Ornegin, Yalnizca Okunabilir durumunda, Calisma esnasinda yazilamayan)

Belirli fonksiyonun cerceve boyutu dogru olmadiginda ve Denetim

FE toplami(SUM) alani yanlis olugunda.

11.7 Parametre kod listesi <Ortak bolge>  (Not1)
<Ortak bolge>: Siurtctu modellerinden bagimsiz erigilebilir bolge (Not 2)

Adres Parametre Cetvel | Birim | R/W Bitlerin tahsisi
0x0000 | Surtct modeli - - R A : iG5A
FFFF : 0000 : 0002 :
0.4kW 0.75kwW 1.5kW
0003 : 0004 : 0005 :
Surtcu 2.2kw 3.7kwW 4.0kW
0x0001 kapasitesi ) ) R 0006 : 0007 : 0008 :
5.5kW 7.5kW 11kW
0009 : 000A : 000B :
15kwW 18.5kW 22kW
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Adres

Parametre

Cetvel

Birim

R/W

Bitlerin tahsisi

0x0002

Sirtci Girig
Gerilimi

0: 220V,
1:440vV

0x0003

S/W sirimu

(OGrn) 0x0022 : Siiriim 2.2

0x0004

Parametre Kilidi

R/W

0 : Kilitle(default), 1: Kilidi ac

0x0005

Frek. Referansi

0.01

Hz

RW

Baslangic frek. ~ Azami. frek.

0x0006

Calistirma
Komutu

B15, B14, B13 : Ayriimis

B12, B11, B10, B9, B8 : Frek. komutu

0: DRV-00, 1 : Kullaniimaz,

2~8 : Cok adimli frekans 1~7

9 : Yukari, 10:Asagdi, 11: Yukari-Asagi Sifir
12:Vv0, 13:V1, 14 :1,

15:VO+l, 16: V1+l, 17:J0G,

18: PID, 19:Haberlesme,

20~31 : Ayrilmis

B7, B6 : Calistir Komutu

0 : Terminal, 1: Tus takimi, 3: Haberlesme

R/W

B5 | Ayrilmig

B4 | Acil durma (0->1)

B3 | Hata sifirlama (0->1)

B2 | Gericalisma (0->1)

B1 | lleri calisma (0->1)

BO | Dur (0->1)

0x0007

Hizlanma Zamani

0.1

san

RW

Fonksiyon Listesine bakin

0x0008

Yavasglama
Zamani

0.1

san

R/W

Fonksiyon Listesine bakin

0x0009

Cikis Akimi

0.1

Fonksiyon Listesine bakin

0x000A

Cikis Frekansi

0.01

Fonksiyon Listesine bakin

0x000B

Cikis Gerilimi

0.1

Fonksiyon Listesine bakin

0x000C

DC Bara Grilimi

0.1

Fonksiyon Listesine bakin

0x000D

Cikis Gici

0.1

|00 |0

Fonksiyon Listesine bakin

0x000E

Sudrudcl Durumu

BO Dur

B1 lleri calisma

B2 Geri calisma

B3 Hata

B4 Hizlanma

B5 Yavaslama

B6 Ulasilan Hiz

B7 DC Fren

B8 Durma

B9 Kullaniimaz

B10 | Frenacik

B11 | lleri calisma komutu

B12 | Geri calisma komutu
B13 | REM. R/S

B14 | REM. Frek.

B15 | Ayrilmig
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Adres Parametre Cetvel | Birim | R/ Bitlerin tahsisi
w
Bl | LVT B14 | IOLT B13 | POT
5
Bl | FAN B11 | EEP B10 | EXT-B
I 2
B6 | OHT B5 GFT B4 COoL
B3 | EST(BX) | B2 EXT-A B1 ovT
BO | OCT
B15, B14, B13, B12, B11, B10, B9, B8 : Ayrilmis
Girig terminali B7 | P8 B6 P7 B5 P6
0x0010 durumu - - | R B4 [P5 B3 | P4 B2 | P3
Bl | P2 BO P1
0x0011 Cikig terminali i i R LB7 3A!3C B4 MO
durumu Digerleri : Ayriimig
0x0012 Vi - - R | 0~ + 10V girigine karsilik gelen deger
0x0013 V2 i i R Frek Modu 2 ye ayarlandiinda 0 ~ - 10V girisine
karsilik gelen deger
0x0014 11 - - R | 0~ 20mA girisine karsilik gelen deger
0x0015 Motor deviri - - R | Fonksiyon listesine bakin
0x001A Birim gostergesi - - R | Kullaniimaz
0x001B Kutup sayisi - - R | Kullaniimaz
0x001C Ozel Suriim - - R | Kullanilmaz
B5 | NBR B4 0ocC2 B3 REEP
0x001D Hata bilgisi-B - - R | B2 | NTC Bl FLTL BO COM
Digerleri : Ayriimis
OXOO1E PID Geri besleme 01 % R/ | Geri b__e§le_mg haberl_egme tarafln_dan ayarlandiginda
W | PID siricusine geri besleme miktarini yazar.
0x001F Cikis torku 0.01 kgfm R Motor c¢ikis tork gostergesi
0x0100 0x0100 : 166 0x0101 : 167
N Adres kiitiidii oku i i R 0x0102 : 168 0x0103 : 169
0x0107 o 0x0104 : 170 0x0105 : 171
0x0106 : 172 0x0107 : 173
0x0108 : 174 0x0109 : 175
R R |y | ox010a:176 0x010B : 177
OXOL0F guy 0x010C : 178 0x010D : 179
0x010E : 180 0x010F : 181

Not 1) Ortak bolgedeki degistirilen deger mevcut ayari etkiler ancak besleme tekrar verildiginde
veya surucu sifirlandiginda 6nceki ayara geri doner. Ancak, deger degistiginde stricu sifirlansa
veya besleme tekrar verildiginde dahi derhal diger parametre gruplarinda yansitilir.

Not 2) Parametre boélgeninkisi 10 bit gorintilenirken, ortak bélgenin S/W siriimi 16 bitte

gorantalenir.
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2) Uzatilmig Ortak Bolge:

2.1) Sdrucl Gozlemleme Bolgesi Parametreleri (Yalnizca Okuma)

Adres Parametre Cetvel Birim Bitlerin tahsisi
0x0300 Sdarucu Modeli - - iG5A : 0X000A
0.4kW : 0x0019 0.75kW : 0x3200 1.5kW : 0x4015
- N 2.2kW : 0x4022 3.7kW : 0x4037 4.0kW : 0x4040
0x0301 |- Stirticti kapasitesi 5.5kW : 0x4055 | 7.5kW : 0x4075 11KW : 0x40BO0
15kW : 0x40F0 18.5kW : 0x4125 22kW : 0x4160
200V tek faz acik hava sogutmasi : 0x0220
200V 3 faz a¢ik hava sogutmasi : 0x0230
Sdracu giris gerilimi 200V tek faz zorlamali hava sogutmasi: 0x0221
0x0302 / gu¢ kaynagi tipi i i 200V 3 faz zorlamali sogutma: 0x0231
(1-faz, 3-faz) 400V tek faz ac¢ik hava sogutmasi : 0x0420
/ sogutma yéntemi 400V 3 faz agik hava sogutmasi : 0x0430
400V tek faz zorlamali hava sogutmasi : 0x0421
400V 3 faz zorlamali sodutma : 0x0431
0x0303 S/W sltrimu - - (Orn) 0x0023 : Siirim 2.3
B15, B14, B13, B12:
0 : Normal durum, 8 : Hata durumu
B11, B10, B9, B8 : Ayriimig
B7, B6, B5, B4 :
Siiriici calistirma 1:Hiz arama, 2 : Hizlanma
0x0305 durumu - - 3 : Sabit hiz, 4 : Yavaslama
5: Yavaglama durmasi 6 : H/W OCS
7 :S/W OCS 8 : Bekleme igletimi
B3, B2, B1, BO:
0 : Durma 1 : lleri igletim
2 : Geri igletim 3 : DC isletimi
B15 ~ B8 : Igletim komut kaynagi
0 : Tus takimi 1: Ayriimig
2 : Ayrilmis 3 : Dahili 485
Surdcu isletimi, 4:Térnnhal K K K =
0x0306 frekans komut - - B? ~ BO : Frekans komut aynags
kaynagi O.'ngtaknn| o 1: Ayriimis
2~4 : Yukari/Asagi isletim hizi
5:V1 6:1
7 : Dahili 485
26~32 : Cok adimli frekans 1~7
0x0310 Cikis akimi 0.1 A -
0x0311 Cikis frekansi 0.01 Hz -
0x0312 Cikig deviri 1 RPM | -
0x0314 Cikis gerilimi 1 V -
0x0315 DC bara gerilimi 1 V -
0x0316 Cikis giicu 0.1 kW | -
0x0318 PID referansi 0.1 % -
0x0319 | PID geri beslemesi 0.1 % -
0x031A Motor kutuplari - - -
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Adres Parametre Cetvel | Birim Bitlerin tahsisi
Diiital giri B15 ~ B8 : Ayriimis
0x320 ey - - [B7:P8 B6 : P7 B5 : P6 B4 P5
g B3 : P4 B2: P3 B1:P2 BO: P1
oo B15 ~ B2 : Ayrilmis
0x321 Dijital ¢ikis bilgisi - - BL. MO B0 3ABC
0x0323 Motor se¢ - - 0 : Birinci motor, 1 : ikinci motor
0x0324 V1 0.01 % Analog gerilim girigi
0x0325 I 0.01 % Analog akim girigi
0x0328 AO 0.01 % Analog cikis
?5 s Ayrilmig B14 :OHT B13 :0C2
?2 :EXT B11 :OVT B10 :OCT
B . . .
Kalic! tip 9 NTC B8 : Ayrilmis B7 s Ayrilmig
0x0330 | ariza bilgisi-1 ) "B
9 5 coL B5 :POT B4  :GFT
5 :ETH B2 IOLT Bl  Ayrilmig
B .
0 oLT
Kalici tip i i Digerleri : Ayriimis
0x0331 ariza bilgisi -2 B3 : FAN
. Digerleri : Ayriimis
0x0332 anZK:'t')?l' tg’l 3 - - | B2: Kayip komut B1:LVT
g BO : BX
oo Digerleri : Ayriimis
0x0333 H/W ariza bilgisi - - BO : HW-tam
Digerleri : Ayriimis
0x0334 Uyarl - B4 : FAN calisiyor B2 : Sirlcl asir yik

BO : Asir yik

2.2) Sdrucl Kontrol Bolge Parametreleri (Okuma ve Yazma Mevcuttur)

Adres Parametre Cetvel | Birim Bitlerin tahsisi
Frekans
0x0380 komutu(Not1) 0.01 Hz Komut frekansi ayari
Devir komutu :
0x0381 (Not1) 1 rom | Komut devir ayari
Digerleri : Ayriimis
B3 : Serbest ¢calisma durmasi (0->1) B2 : Hata sifirlama
CGalisma
0x0382 komutu(Not2) i i (0->1) i
B1 : Geri komutu (0), lleri komutu (1)
BO : Dur komutu (0), Calistir komutu (1)
0x0383 Hizlanma zamanli 0.1 san | Hizlanma zaman ayari
0x0384 | Yavaslama zamani 0.1 san | Yavaslama zaman ayari
PID o
0x0388 referansi(Not3) 0.1 % PID referans komutu birakilmig
0x0389 PID geri besleme 0.1 % PID geri besleme degeri

degeri(Not4)

Not 1) Yazma mevcuttur, frekans komutu haberlesme modu oldugunda.

Not 2) Yazma mevcuttur, ¢alistir komutu haberlesme modu oldugunda.

Not 3) Yazma mevcuttur, PID Referansi (H57 = 4) haberlesme modu oldugunda.
Not 4) Yazma mevcuttur, PID Geri besleme (H50 = 2) haberlesme modu oldugunda.
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2.3) Surucu Hafiza Denetim Bolgesi (Okuma ve Yazma Mevcuttur)

Adres Parametre Cetvel | Birim Bitlerin tahsisi
0 : Hayir 1: Bltln grup
OXO3E?2 Parametre fabrika i ) 2 : Drv grubu 3 : Fonksiyon grubu 1
ayarlarina dénme 4 : Fonksiyon grubu 2 5 : Girig/Cikis grubu
* hata esnasinda ayarlama yok
OX03E5 Butun arizalar . - |0:HAYIR,  1:EVET

silinir
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11.8 Sorun Giderme

RS-485 haberlesme hatasi olustugunda Sorun Giderme ‘ye bakin.

Denetim noktalari

Duzeltici onlemler

Surdciye guc saglanmis mi?

Suriciye elektrik glicu saglayin.

Surdcl ve bilgisayar arasindaki baglantilar
dogru mu?

Siarici kilavuzuna bakin.

Master sorgulamiyor mu?

Masterin suriciyu sorguladigini dogrulayin.

Bilgisayarin ve suricunin haberlesme hizi
dogru bir sekilde ayarlanmis mi?

“11.3 Kurulum” ile uygun olarak dogru degeri
ayarlayin.

Kullanici programinin* veri bicimi dogru mu?

Kullanici Programini gézden gecirin (Notl).

Sirici ve haberlesme karti arasindaki baglanti
dogru mu?

“11.3 Kurulum” ile uygun olarak GF igin dogru
kablolamay! denetleyin.

(Not 1) Kullanici programi PC icin kullanicinin yaptigi yazihmdir.

11.9 Cesitli
ASCII Kod Listesi

Karakter Hex Karakter Hex Karakter Hex Karakter Hex Karakter Hex
A 41 a 61 0 30 : 3A DLE 10
B 42 b 62 1 31 X 3B EM 19
C 43 c 63 2 32 < 3C ACK 06
D 44 d 64 3 33 = 3D ENQ 05
E 45 e 65 4 34 > 3E EOT 04
F 46 f 66 5 35 ? 3F ESC 1B
G 47 g 67 6 36 @ 40 ETB 17
H 48 h 68 7 37 [ 5B ETX 03
| 49 i 69 8 38 \ 5C FF oC
J 4A J 6A 9 39 ] 5D FS 1C
K 4B k 6B bosluk 20 5E GS 1D
L 4C [ 6C ! 21 5F HT 09
M 4D m 6D " 22 60 LF OA
N 4E n 6E # 23 { 7B NAK 15
O 4F 0] 6F $ 24 | 7C NUL 00
P 50 p 70 % 25 } 7D RS 1E
Q 51 q 71 & 26 ~ 7E S1 OF
R 52 r 72 ' 27 BEL 07 SO OE
S 53 S 73 ( 28 BS 08 SOH 01
T 54 t 74 ) 29 CAN 18 STX 02
U 55 u 75 * 2A CR oD SuUB 1A
\Y 56 \Y; 76 + 2B DC1 11 SYN 16
W 57 w 77 , 2C DC2 12 us 1F
X 58 X 78 - 2D DC3 13 VT 0B
Y 59 y 79 . 2E DC4 14
Z 5A z 7A / 2F DEL 7F
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BOLUM 12 -

SORUN GIDERME & BAKIM

12.1 Koruyucu fonksiyonlar.

/\  UYARI

Hata olu stugunda, hatanin silinebilmesinden dénce ariza sebebi d
Koruyucu fonksiyonun etkinli
techizata hasara sebep olabilir.

tzeltilmelidir.
gi muhafaza edilirse, Urin 6mriinde azalmaya ve

® Hata Gostergesi ve bilgi

Tus takimi | Koruyucu
- ; : Tanimlar
gOstergesi | fonksiyonlar
Sdrdcunin c¢ikis akimi sirdcinin nominal akimindan daha fazla
Asiri Akim < A
aktiginda sdrtcua cikisini kapatir.
:.-l’:.-l.:’ Asiri Akim2 IGBT'nin kolu kisa devre ve c¢ikis kisa devre olustugunda, suricu

cikisini kapatir.

Toprak hata
akimi

Toprak hatasi olustugunda ve toprak hata akimi sdrticinin dahili ayar
degerinden daha fazla oldugunda surtcu ¢ikisini kapatir.

Suriict Asiri | Surticunin ¢ikis akimi nominal seviyeden daha fazla aktiginda (1
Yuku dakika suresince 150%) suricl ¢ikisini kapatir.
Asirt Yiik Sdrdcunin cikis akimi akim sinir zamani (1 dak) ‘dan fazla sire
hgta3| boyunca siriicii nominal akiminin 150% ‘sinde akarsa sirtci ¢ikisini
kapatir.
Lo Sogutucu hasar gormis sogutucu fanindan veya sogutucu fandaki
Surtcu Asir - . o 4 -
lsInmas| yabanci cisimden dolayi asiri isinir ise sidrticl, sogutucunun sicakhgini
algilayarak c¢ikisini kapatir.
Cikis Faz Bir veya daha fazla c¢ikis (U, V, W) fazi a¢ik oldugunda siriict ¢ikisini
Ka b§| kapatir.  Sdrtclt cikisin faz kaybini denetlemek igin cikis akimini
Y algilar.
Motor yavaglamasi esnasinda DC bara gerilimi 400 V ‘tan daha
Asir gerilim yiksege cikarsa, siriicu c¢ikisini kapati. Bu hata giic kaynagi
sing sisteminde ortaya ¢ikan agiri gerilimden kaynakli olarak da meydana
gelebilir.
Diisiik DC bara gerilimi 180V altina duserse surici ¢ikisini kapatir. Cunku
er§ilim surtcindn giris gerilimi dustugunde yetersiz tork veya motorun asiri
9 Isinmasi meydana gelebilir.
Surdcunin dahili elektronik 1s1 elemani motorun asir1 Isinmasini tespit
Elekironik 1si eder. Motor asiri yiiklenirse suriicu ¢ikisi kapatir. Sirici, 4 ‘ten daha
fazla kutuba sahip bir motoru veya birden fazla motoru sirerken bu
fonksiyon motoru koruyamaz.
Girig faz R, S, T ‘den birisi acik veya elektrolitik kapasitorin degismesi
kaybi gerektiginde suricu ¢ikigi kapatihr.
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Tus takimi Korl_Jyucu Tanmmiar

gostergesi fonksiyonlar
Kendini test IGBT hasarl, ¢ikis fazi kisa devre, cikis fazi toprak hatasi veya
arizasil cikis fazi acik hatasi olustugunda gorintilenir.
Parametre Kullanici ayar parametrelerinin hafizaya girilmesi basarisiz

kaydetme hatasi

oldugunda goruntulenir.

Sirtict donanim
hatasi

Surdcunin denetim devresinde bir hata olustugunda gaérunttlenir.

Haberlesme
Hatasi

Surdcl tus takimi ile haberlesemediginde goruntulenir.

Uzak tus takimi
haberlesme
hatasi

Sarici ve uzak tus takimi birbiriyle haberlesemediginde
goruntulenir. Suricl calismasini durdurmaz.

Tus takimi hatasi

Tus takimi hatasi olustugunda surtci tus takimini sifirladiktan
sonra goérintilenir ve bu durum belirli bir zaman muhafaza edilir.

Sogutucu fan
hatasi

Sirici sogutucu faninda bir hata durumu olustugunda
gorantdlenir.

Anlik kesilme

Surdcunin acil durmasi icin kullanihr. EST terminali acildiginda
surdci cikisi derhal kapatir.

/N Tedbir

FX veya RX terminali ACIK iken EST terminali kapatildiginda
surdci calismaya baslar.

Cok fonksiyonlu giris terminali (117-124) 18 {Harici hata sinyal

Harici hata A girisi: A (Normal Agik Baglanti)} ‘ya ayarlandiginda, strtcu gikisi
baglanti girisi kapatir.

o Cok fonksiyonlu giris terminali (117-124) 19 { Harici hata sinyal
Harici hata B girisi: B (Normal Baglanti Kapat)} ‘a ayarlandidinda, sirucu ¢ikisi
baglanti girigi kapatir.

Frekans komutu
kayboldugunda
¢calisma yontemi

Surict caligmasi Analog giris (0-10V veya 0-20mA girisi) veya
(RS485) araciligiyla ayarlandiginda ve hig¢ sinyal
uygulanmadiginda, calisma 162 ‘de ayarlanan yonteme gore
yapilir (Frekans referansi kayboldugunda ¢alisma yontemi).

NTC acik

NTC bagli oimadiginda, cikislar kesilir.

-
-’

':~
-

Fren denetim
hatasi

Fren kontrolunda, nominal akim ayarlanan dederden daha disik
akarsa, fren acilmadan cikisi keser.
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12.2 Hata dizeltme

T.l.J§ tak'm.' Sebep Duzeltme

gostergesi

[ nr :_] /! Tedbir
Asin Akim Asiri akim hatasi olustugunda, surictnin icindeki IGBT ‘ye zarar vermemek igin

sebep kaldirildiktan sonra igletim baslatiimalidir.

Hizlanma/Yavaglama zamani yukin
GD?’si ile kiyaslandiginda ok kisadir.
YUk surict degerinden daha buyuktir.

Motor serbest calisiyorken surtci ¢ikisi
verilmistir.

Cikis kisa devre veya toprak hatasi
olusmustur.

Motorun mekanik freni ¢cok suratli
calismaktadir.

# Hizlanma/Yavaglama zamanini artirin.
& Surlcuyd uygun kapasite ile degistirin.
& Motoru durdurduktan sonra calismaya
devam edin veya H22 ‘yi kullanin.

& Cikis kablolarini denetleyin.
= Mekanik freni denetleyin.

™ -
=3
=
et

JiL

>

@
>
=
3
N

IGBT ‘nin yukari ve asagisi arasinda
kisa devre olusur.

Surici ¢ikiginda kisa devre olusur.
Hizlanma/Yavaslama zamani GD? ile
kiyaslandiginda ¢ok suratlidir.

= |GBT 'yi denetleyin.

& CIkis kablolarini denetleyin.
& Hizlanma/Yavaglama zamanini artirin.

Sardcunin ¢ikis kablolarinda toprak
hatasi olusmustur.

Motorun yalitimi i1sidan dolay! hasar
gormustir.

& Cikis terminalinin kablolarini
denetleyin.
# Motoru degistirin.

Sdrtci asin
yiki

Asiri yik
hatasi

YUk surici degerinden daha buyuktir.

Tork artis dederi cok biyuge
ayarlanmistir.

& Suricu ve motorun kapasitesini
yukseltin veya yuk agirhdini azaltin.

<« Tork artis degerini azaltin.

Sartci asir
Isinmasi

Sogutucu sistemde hatalar vardir.

Eski sogutucu fan yenisiyle
degistirilmemistir.
Cevresel sicaklik cok yiiksektir.

& Sogutucu icinde tikanmis yabanci
cisimleri denetleyin.
& Eski sogutucu fani yenisiyle degistirin.

& Cevresel sicakhgi 50°C altinda tutun.

Cikis Faz
kaybi

Cikista manyetik devre kesici hatall
baglantisi
Hatal ¢ikis kablolamasi

& SUrldcunun ¢ikisindaki manyetik devre
kesicinin baglantilarini sikica yapin.

& Clkis terminalinin kablolarini
denetleyin

Sogutucu
fan hatasi

Bir havalandirma araligina yabanci bir
cisim tikanmistir.

Sirici sogutucu fan degdistirmeden
kullanimdadir.

# Havalandirma araligini denetleyin ve
tikal cisimleri ¢ikarin.
® Sogutucu fani degistirin.
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® Hata diizeltme

Tus takimi
gostergesi

Sebep

Duizeltme

>
@
Q
@
3

Yavaslama zamani yikin GD?‘si ile
kiyaslandiginda ¢ok kisadir.

Sdrucu ¢ikiginda yukten geri besleme.
Hat gerilimi cok yiksektir.

& Yava§lama zamanini artirin.

= Dinamik Fren Birimi kullanin.
& Hat geriliminin degerini asip
asmadigini denetleyin.

Dusuk gerilim

Hat gerilimi dsktdr.

Hatta, hat kapasitesinden daha biyuk
yuk baglanmistir (6rn: kaynak makinasi,
yuksek baglangi¢c akimina sahip motor
hatta baglanmistir).

Surlcunin giris tarafinda hatall
manyetik devre kesici.

& Hat geriliminin degerinin altinda olup
olmadigini denetleyin.

& Gelen AC hattinl denetleyin. Hat
kapasitesini yuke karsilik gelecek
sekilde ayarlayin.

& Manyetik devre kesiciyi degistirin.

m
)
2
=
o
3
=
®

Motor asiri Isinmigtir.
YUk surict degerinden daha buytktir.

ETH seviyesi cok dusuge ayarlanmistir.
Surlcu kapasitesi yanlis bir sekilde
secilmistir.

Sdrucu ¢ok uzun sureyle dusik hizda
calismistir.

& Yk agirligini ve calisma peryodunu
azaltin.

& Slrlclyu daha yuksek kapasiteyle
degistirin.

& ETH seviyesini uygun bir seviyeye
ayarlayin.

& Dogru siurtcu kapasitesi secin.

& Ayri guc¢ kaynagina sahip bir
sogutucu fan kurun.

Harici hata A
baglanti girigi

Harici hata B
baglanti girisi

I/O grubunda 120-124 ‘te “18 (Harici
hata-A)” ‘ya veya “19 (Harici hata -B)”
‘ye ayarlanmis terminal ACIK ‘tir.

& Harici hata terminaline bagl
devredeki hatanin sebebini veya harici
hata girisinin sebebini bertaraf edin.

Frekans
komutu
kayboldugunda
isletim yontemi

V1 ve | ‘ya hig frekans komutu
uygulanmamis.

® V1 ve | ‘nin kablolamasini ve
frekans referans seviyesini denetleyin.

Uzak tus
takimi
haberlesme
hatasi

Sirdci tus takimi ve uzak tus takimi
arasinda haberlesme hatasi

& Haberlesme hatti ve konnektor
arasindaki baglantiyi denetleyin.

, -
o
Fren denetim
hatasi

Fren a¢ akimi artik akmiyor.

% Motor Kapasitesini & Kablolamay:
denetleyin
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® Hata dizeltme

Koruyucu fonksiyonlar & sebep Tanimlar
I TIIT r rr- = Yerel LSIS satig temsilcinizle irtibata
[ L‘i.'a‘J[ l'l-l.-][ Eu‘:‘J[ LUN] gegin.
EEP : Parametre kaydetme hatasi
HWT : Donanim hatasi
Err : Haberlesme hatasi
COM : Tus takimi hatasi
NTC : NTC hatasi

& Asir yuk Koruma

IOLT : IOLT(Surucu asiri yik hatasi) Koruma 1 dakika ve daha uzun siire boyunca sirtici nominal
akiminin 150% ‘sinde etkinlesir.

OLT : OLT F56 1 ‘e ayarlandiginda secilir ve F58 ‘de 60 san slresince F57[Motor nominal akimi]
‘nin 200% ‘Uinde etkinlesir. Bu deger programlanabilir.

IG5A “A sir hiz Koruma” ile birlikte sa  glanmaz.
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12.3 Muayene ve bakim icin dnlemler

/N UYARI

Bakim gerceklestirirken giris guicinu kestiginizden emin olun.

Bakimi, DC bara kapasitorinin bosaldidini denetledikten sonra gerceklestirdiginizden emin olun.
Sdructu ana devresindeki DC bara kapasitorleri glic kapatildiktan sonra bile hala dolu olabilir.
Devam etmeden 6nce terminal P veya P ve N arasindaki gerilimi bir test cihazi kullanarak
denetleyin.

SV-iG5A serisi surtici ESD (Elektrostatik Bosaltim) ‘a duyarh bilesenlere sahiptir. Muayene veya
kurulum icin onlara temas etmeden dnce ESD ‘ye yonelik koruyucu énlemler alin.

Dahili parca ve baglayicilarin hi¢ birini degistirmeyin. Surlctde asla tadilat yapmayin.

12.4 Denetim noktalari

® Gunluk muayeneler
v" Uygun kurulum ortami
v/ Sogutucu sistem hatasi
v' Olagan dis! titresim ve gurulti
v' Olagan disi asiri isinma ve renk bozulmasi

® Donemsel muayene
v' Titresimden, sicaklik degisikliklerinden, vb. kaynakl olarak civata ve somunlar gevseyebilir.
Guvenlice sikilastirildigini denetleyin ve gerekli oldugunda tekrar sikilastirin.
Sogutucu sistemde yabanci cisimler tikanmistir.
Onu hava kullanarak temizleyin.
Sogutucu fanin dénis durumunu, kapasitérlerin durumunu ve manyetik kontaktor ile
baglantilarini denetleyin.
v' Herhangi bir anormallik varsa onlari degistirin.

AN

12.5 Parca de gisimleri

Surici yari-iletken aygitlar gibi bir cok elektronik elemandan meydana gelmistir. Asagidaki parcalar
yapilarindan veya fiziksel 6zelliklerinden kaynakl olarak yaslandikca koétileserek surticinin azalan
performansina veya arizalanmasina onciililk edebilir. Onleyici bakim icin, parcalar donemsel olarak
degistirilmelidir. Parca degisim prensipleri asagidaki tabloda belirtilmistir. Lambalar ve diger kisa
omurli parcalar da donemsel muayene esnasinda dedistiriimelidir.

Parca ismi Degisim dénemi (birim: Yil) Tanim
Sogutucu fan 3 Degistir (Gerekli olanla)
ﬁna dg\_(rgdekl DC bara 4 Degistir (Gerekli olanla)
apasitoru

Eontrql__kartlndakl elektrolitik 4 Degistir (Gerekli olanla)
apasitor

Roleler - Degistir (Gerekli olanla)
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BOLUM 13 -

OZELL IKLER

13.1 Teknik veri
® Giris & cikis degerleri: Tek Faz 200V Sinifi

SV HENRIG5A-1 HR

[HP] 0.5 1 2
Azami kapasite®
[kW] 0.4 0.75 1.5
Kapasite [KVA] 2 0.95 1.9 3.0
Cikis FLA[A]® 2.5 5 8
Degerleri | Azami Frekans | 400 [Hz]*
Azami Gerilim 3d 200 ~ 230V°
g Nominal 16 200 ~ 230 VAC (+10%, -15%)
Giris Gerilim
Degerleri | Nominal
Erekans 50 ~ 60 [Hz] (x5%)
Sogutma yontemi Zorlamall sogutma
AGirlik [kg] 0.77 | 1.12 1.84
°

Uc Faz 200V Sinifi

® Giris & cikis dederleri:

SV HEEIG5A-2 Ml 004 008 015 075 110 150 185 220
HP] | 05| 1 | 2 | 3| 5 |54 |75| 10| 15| 20 | 25 | 30
Azami kapasite®
kw] | 04 |075| 15 |22 (37|40 |55 | 75| 11 | 15 |185| 22
Kapasite [KVAl | g 95| 1.9 | 3.0 | 45| 6.1 | 65 | 9.1 |12.2|17.5|22.9|28.2 335
Cikis | FLA[A]® 25| 5 | 8 |12 | 16 | 17 | 24 | 32 | 46 | 60 | 74 | 88
Degerleri I ami Frekans | 400 [Hz]*
Azami Gerilim | 3® 200 ~ 230V °
g Nominal 3 200 ~ 230 VAC (+10%, -15%)
Girig Gerilim
Degerleri | Nominal
Frekans 50 ~ 60 [Hz] (+5%)
Sogutma yontemi N/C® Zorlamali sogutma
Agirlik [kg] 076 | 077 | 1.12| 1.84] 1.80 | 1.89[3.66 | 3.66 ]| 9.0 | 9.0 [13.3]13.3

1) 4-kutuplu standart motor kullanildiginda uygulanabilir azami motor kapasitesini belirtir.
2) Nominal kapasite 200V sinifi icin 220V ve 400V sinifi icin 440V ‘tur.
3) Tetikleme frekans ayari (H39) 3kHz Gizerinde oldugunda 13-4 ‘e bakin.
4) H40 (Kontrol modu secimi) 3 (Sensorsiz vektor kontrolu) ‘na ayarlandiginda azami frekans ayari

300Hz ‘e kadar arttirilabilir.
5) Azami c¢ikis gerilimi giris geriliminden daha yiksek olamaz. Giris geriliminden distk ayarlanabilir.
6) N/C: Dogal sogutma

® Giris & cikis degerleri: Uc Faz 400V Sinifi
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SVHEEEIG5A-4 HE 004 008 015 022 037 040 055 075 110 150 185
[HP] 0.5 1 2 3 5 | 54| 75 10 15 20 25 30

Azami kapasite

[kw] 04 {075 15 | 22 | 3.7 | 40 | 55 7.5 11 15 | 185 | 22
Kapasite [KVA]* [ 0.95 | 1.9 | 3.0 | 45 | 6.1 | 6.9 | 9.1 | 12.2 | 18.3|22.9(29.7 | 34.3

Cikis FLA[A]® 125| 25 | 4 6 8 9 | 12 16 24 | 30 | 39 | 45
<> . | Azami
Degeri 4
g Frekans 400 [Hz]
Azami Gerilim | 3® 380 ~ 480V °
Nominal 3¢ 380 ~ 480 VAC (+10%, -15%)

Girig Gerilim
Degeri | Nominal

50 ~ 60 [Hz] (25%)

Frekans
Sogutma yontemi N/C Zorlamali sogutma
AGIrlik [k] 076 | 0.77 | 1.12 | 1.84 158 1.89 | 3.66 | 3.66 %‘ 9.0 |13.3| 13.3

1) 4-kutuplu standart motor kullanildiginda uygulanabilir azami motor kapasitesini belirtir.

2) Nominal kapasite 200V sinifi icin 220V ve 400V sinifi icin 440V ‘a dayanmaktadir.

3) Tetikleme frekans ayari (H39) 3kHz Gizerinde oldugunda 13-4 ‘e bakin.

4) H40 (Kontrol modu secimi) 3 (Sensorsiz vektor kontrolu) ‘na ayarlandiginda azami frekans ayari
300Hz ‘e kadar arttirilabilir.

5) Azami c¢ikis gerilimi giris geriliminden daha yiksek olamaz. Giris geriliminden distk ayarlanabilir.

6) N/C: Dogal sogutma

® Kontrol
Kontrol yontemi V/F, Senssorsuz vektor kontrolu
Frekans ayar ¢ozunurlugu Dijital komut: 0.01Hz
yar¢ 9 Analog komut: 0.06Hz (Azami frek.: 60Hz)

Dijital komut: Azami cikis frekansinin 0.01% ‘i

SIS e el Analog komut: Azami cikis frekansinin 0.1% ‘i

V/F sablonu Dogrusal, Kareli, Kullanici V/F

Asiri yuk kapasitesi 1 dak. basina 150%.

Tork artisi El ile/Otomatik tork artisi
Azami frenleme 1)

Dinamik | torku 20%

Frenleme Zaman/%ED 15004 2 tercihli DB direnci kullanidiginda

1) Motorun durmak igin Yavaglamasi esnasinda ortalama frenleme torku demektir.
2) DB direng tanimlamasi igin sayfa 13-7 ‘e bakin.
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® Calistirma

Calistirma modu

Tus takimi/ Terminal/ Haberlesme secenegdi/ Uzak tus takimi
secilebilir

Frekans ayari

Analog: 0 ~ 10[V], -10 ~ 10[V], 0 ~ 20[mA]
Dijital: Tus takimi

isletim

ozellikleri

PID, Yukari-asagl, 3-kablo baglantisi

Cok fonksiyonlu terminal

NPN / PNP secilebilir (Sayfa 2-13 ‘e bakin)

ILERI/GERI CALISMA, Acil durma, Hata sifirlama,
JOG calisma, Cok adimli Frekans-Ust, Orta, Alt, Cok adimli
Hizlanma/Yavaslama-Ust, Orta, Alt, Durmada DC freni, 2. motor

Girls | 5, _ pg secimi, Frekans YUKARI/Asagi, 3-kablo baglantisi, Harici hata
A, B, PID-Kontrol (v/f) isletim atlama, Segenek-suricu (v/f)
isletim atlama, 2. Kaynak, Analog Tutma, Hizlanma/Yavaglama
durmasi,

Yukari/Asag! Kaydet Frek, Jog FX/RX
AC"k.tOp.Iay'C' (0C) . .. .. | DC 24V 50mA ‘den daha az
terminali Hata ¢ikisi ve surucu
Cok fenksiyoniuliole durum cikisi (N.O., N.C.) AC250V 1A ‘den daha az,
Cikis y DC 30V 1A ‘den daha az

Analog c¢ikis

0 ~ 10 Vdc (10mA ‘den daha az): Cikis Frek, Cikis Akimi, Cikis
Gerilimi, DC bara gerilimi

® Koruyucu fonksiyon

Asiri Gerilim, Dusuk Gerilim, Asirt Akim, Asirt Akim 2, Toprak Hata akimi algilama,
Hata Surdcu Asirl 1sinmasi, Motor Asirt 1Isinmasi, Cikis Fazi Acik, Asirl yik Koruma,

Haberlesme Hatasi, Hiz Komutu kaybi, Donanim Hatasi, Fan hatasi, Fren hatasi.
Alarm Durma Onleme, asir yuk
Anlik Gii 15 msan altinda: Surekli galisma (Nominal girig gerilimi, nominal ¢ikis glict dahilinde
Kaybi? olmalidir.)

15 msan Uzerinde: Otomatik tekrar baslatma etkinlesir

1) Tek Faz Urtnleri: Strekli calistirma (nominal giris gerilimi, nominal ¢ikis giict dahilinde olmahdir)

® Ortam
Koruma derecesi | IP 20, UL TiP1 (Ortam Sicakhgi 40 °C)
Ortam sicakligi -10°C ~ 50°C
Depolama sicakligi | -20°C ~ 65°C

Nem

90% RH altinda (rutubetsiz)

Yukseklik/Titresim

1,000m altinda, 5.9m/san? (0.6G)

Atmosferik basing

70~106 kPa

Yer

Paslandirici gazdan, tutusabilir gazdan, yag duman veya tozdan korunmus

2) Ust kapag takiimis ve kablo baglantilari yapiimis UL TIP1.

13.2 Sicaklik Azaltma Bilgisi
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® Tetikleme Frekansi tarafindan siniflandirilan yik ve ortam sicakhgi

100%

Sdricu
Nominal 90%
AKiminin % ‘si 80%

1 72%
70% |

60%
50%
40%
30%
20%
10%

6 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 1213 14 15

kHz olar ak Tetikleme Frekansi

/NTedbir

1) Yukaridaki grafik yalnizca surtici izin verilen sicaklikta ¢calistirildiginda uygulanir. Sartci panel
icinde kuruldugunda hava sogutmasina dikkat edin, ve i¢ sicaklik izin verilen bir sicaklik aralgi
dahilinde olmahdir.

2) Bu derece azaltma egrisi, nominal degerde motor bagl oldugunda suriicti nominal akim

degerine dayanmaktadir.

13.3 Uzak secene gi

® Parcalar
1) Uzak Tus takimi
45
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2) Uzak Kablo (1M,2M,3M,5M)
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® Uzak Kablo Model Numarasi

64100022 INV, REMOTE 1M (SV-iG5A)

64100001 INV, REMOTE 2M (SV-iG5A)

64100002 INV, REMOTE 3M (SV-iG5A)

64100003 INV, REMOTE 5M (SV-iG5A)
® Kurulum

1) I/O kart takiminin st kapagini ¢ikarin ve uzak kablosunu yana baglamak icin delik kapagini
cikartin.
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/N TEDBIR

® Uzak tus takimi ilk kez kullanildiginda Uzak tus takimi hafizasi bos oldugundan dolayi
Parametre Oku(H91) yapilmadan, Parametre Yaz(H92) islemi yapilamaz.

® Standart LS Urununden baska uzak kablosu kullanmayin. Aksi takdirde, tus takiminda gerilim
dusmesi veya elektriksel gurtlti girisinden kaynakli olarak ariza meydana gelebilir.

® Uzak tus takiminin 7-dijit gbstergesinde “----* goruntilenirse haberlesme kablosunun yanlis
baglanmasini ve/veya zayif baglanmasini denetleyin.

® Parametre Oku(H91) calistinldiginda, Uzak tus takiminin 7-dijit gostergesinde arka arkaya
“rd”(Oku) ve “wr”(Onayla) goruntilenir. Diger tarafta, Parametre Yaz(H92) calistirildiginda,
yalnizca “wr”(Yaz) goruntilenir.

13.4 Parca listesi
® Kurulum
1) SV004IG5A-1, SV008IG5A-1, SVO15IG5A-1, SV004IG5A-2, SVO08IG5A-2, SV015IG5A-2,
SV022IG5A-2, SV037IG5A-2, SV040IG5A-2, SV004IG5A-4, SV008IG5A-4, SV015IG5A-4,
SV022IG5A-4, SV037IG5A-4, SV040IG5A-4

2) SVO55IG5A-2, SV0O55IG5A-4, SVO75IG5A-2, SVO75IG5A-4, SV110IG5A-2, SV110IG5A-4,
SV150IG5A-2, SV150IG5A-4, SV185IG5A-2, SV185IG5A-4, SV220IG5A-2, SV2201G5A-4
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® Parca listesi

Boru Takimi Model
Siricl Parca Listesi 1 SV004IG5A-2/4, SVO08IG5A-2/4, SV0041G5A-1
Sirlcu Parca Listesi 2 SV015IG5A-2/4, SVO08IG5A-1
Siriicii Parca Listesi 3 SV022IG5A-2/4, SV037IG5A-2/4, SVO40IG5A-2/4,
SV015IG5A-1
Sdrlcu Parca Listesi 4 SVO055IG5A-2/4, SVO75IG5A-2/4
Sirlcu Parca Listesi 5 SV110IG5A-2/4, SV1501G5A-2/4
Sirlcu Parca Listesi 6 SV185IG5A-2/4, SV220I1G5A-2/4
13.5 Frenleme direnci
Giris Siirticti kapasitesi 100 % frenleme 150% frenleme
Gerilimi (kW] [Q] [WI* [Q] [WI*
200V 0.4 400 50 300 100
0.75 200 100 150 150
15 100 200 60 300
2.2 60 300 50 400
3.7 40 500 33 600
55 30 700 20 800
7.5 20 1000 15 1200
11.0 15 1400 10 2400
15.0 11 2000 8 2400
18.5 9 2400 5 3600
22.0 8 2800 5 3600
400V 0.4 1800 50 1200 100
0.75 900 100 600 150
15 450 200 300 300
2.2 300 300 200 400
3.7 200 500 130 600
5.5 120 700 85 1000
7.5 90 1000 60 1200
11.0 60 1400 40 2000
15.0 45 2000 30 2400
185 35 2400 20 3600
22.0 30 2800 10 3600

* Glic degerileri, stirekli frenleme zamani 15 san ve s Etkinlestir (%ED) 5% * diisiiniilerek
belirtilmistir.

13-7



13.6 DeviceNet Haberle sme Modiili

® Haberlesme icin iG5A
1) iG5A DeviceNet'in kurulumu igin kullanici kilavuzunda ‘Bélim 4.5 DeviceNet haberlesme
modulinin kurulumu’ ‘na bakin.
2) iG5A Haberlesmesi, haberlesme modulind kolaylikla kurmak icin tasarlanmistir.
<Haberlesmede Urln tipi >

SV XXX iG5A - 2 FB
LS Suriici | Kapasite™°™ Tip - | Giris GerilimiN? Habegl((;)g?e I¢in

Not 1) Kapasite araligi 0.4 ‘ten 22 kW drtnlere uygulanmaktadir.
Not 2) Girig Gerilimi 1 olarak siniflandiriimistir (Tek faz 200V sinifi),
2 (Ucg faz 200V sinifi) ve 4 (Ug faz 400V sinifi).

® iG5HA ‘da haberlesme modilini kullanmak igin, iG5A ‘y1 haberlesme icin kullanmalisiniz.

® iG5A ‘nin ismi haberlesmede ‘FB’ olarak belirtilir.

® DeviceNet fonksiyonu yukaridaki haberlesme icin iG5A ‘nin yazilim strimi 2.3 ‘U
desteklemektedir.

® DeviceNet haberlesme secenegi
1) iG5A DeviceNet modulindn kullanimi icin kullanici kilavuzunu kullanin.
2) DeviceNet haberlesme secenek kodu

Urtin Kodu Uriin ismi

64100019 iG5A DeviceNet Moduli
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UYUMLULUK BEYANI

Uyumlulugun beyan edildigi Konsey Yd&nergeleri:
2006/95/CE and 2004/108/CE
Birimlerin sunlarla uyumlulugu onaylanmistir:

EN 61800-3:2004
EN 50178:1997

Techizat Tipi: Sdrucu (Gug DOnu gum Teghizatr)

Model ismi: SV - iG5A Serisi

Ticari Marka: LS Industrial Systems Co., Ltd.

Temsilci: LS Industrial Systems Co., Ltd.

Adres: LS Tower, Hogye-dong, Dongan-gu,

Anyang-si, Gyeonggi-do 1026-6,
Korea

Uretici: LS Industrial Systems Co., Ltd.

Adres: 181, Samsung-ri, Mokchon-Eup,

Chonan, Chungnam, 330-845,
Korea

Biz, agagida imzasi bulunanlar, bu vesile ile yukarida tanim  lanan techizatin bahsi gecen
Yonergelere ve Standartlara uyumlu olduklarini beya  n ederiz.

Yer: Chonan, Chungnam,
Korea
&% 6 2 /
//{1 % /O/ /2/ // So) / >oox (imza/Tarih)

Mr. Dok Ko Yong Chul / Fabrika Muduri
(Tam isim / Mevki)




UYGULANAN TEKN iK STANDARTLAR

2006/95/CE “Belirli gerilim sinirlari ile kullaniimak i¢in tasarlanan elektriksel malzeme” ve
2004/108/CE "Elektromanyetik Uyumluluk” Y6nergelerinin esas gereklilikleri ile uymak tzere
uygulanan standartlar asagidakilerdir:

« EN 50178 (1997)

“GUg¢ kurulumlarinda kullanilacak elektro  nik techizat” .

*EN 61800-3 (2004)

* EN 55011/A2 (2003)

*EN61000-4-2/A2 (2001)

*EN61000-4-3/A2 (2004)

*EN61000-4-4/A2 (2002)

*EN61000-4-5/A1 (2001)

*EN61000-4-6/A1 (2001)

*CEI/TR 61000-2-1 (1990)

* EN 61000-2-2 (2003)

« EN 61000-2-4 (1997)

*EN60146-1-1/A1 (1998)

“Ayarlanabilir hiz elektriksel gl¢ sdriici sistemler i. B6lim 3:
Belirli yontemleri kapsayan EMC (rin standard!”

“Endustriyel, bilimsel ve tibbi (ISM) radyo  -frekans techizati. Radyo
parazit 6zellikleri. Olcu sinirlari ve yontemleri”

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Bolim 4: Test etm e ve dlcme
teknikleri. Kisim 2: Elektrostatik bo  saltim ba gisiklik testi.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). B6lim 4: Test etme ve 6lcme
teknikleri. Kisim 3: Radyoaktif, radyofrekans, elek  tromanyetik alan
bagisiklik testi.

“ Elektromanyetik uyumluluk (EMC). B6lim 4: Test etme ve dlgme
teknikleri. Kisim 4: Elektriksel hizl geciciler / patlama ba gisiklik
testi.

“ Elektromanyetik uyumluluk (EMC). B6lim 4: Test etme ve Glgme
teknikleri. Kisim 5: A siri gerilim ba gigiklik testi.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Bélim 4: Test etm e ve dlgme
teknikleri. Kisim 6: Radyo-frekans alanlarinin olu  sturdu gu
yaratilan parazitlere ba gisiklik.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Bélim 2: Ortam. D tsuk
frekansin yaratti g1 parazitler icin ortam tanimi ve kamu di ik
gerilim kaynak sistemleri icin ortam tanimi1”

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Bélim 2: Ortam. D tsuk
frekansin yaratti g1 parazitler icin uyumluluk seviyesi ve kamu
dusuk gerilim kaynak sistemlerinde sinyal verme”

“Elektromanyetik uyumluluk (E ~ MC). Bolim 2: Ortam. DU suk
frekansin yaratti g1 parazitler icin uyumluluk seviyesi”

“Yari iletken doni startciler. Genel gereksinimler ve
donu sturucler. Genel gereksinimler ve hat de  gistirici
donu sturdcler. Bolum 1-1: Temel gereksinimlerin tanimla  malan”



EMI / RFI GUC HATTI FILTRELERI — :
LS sdriuciuler, iG5A serisi Ls V M C

vector motor control

RFI FILTRELERI

LS SERISI GUC HATTI FILTRELERI FF ( Footprint ) - FE ( Standart ) SER iSi, ®ZEL OLARAK LS CEVIRICILER ILE
TASARLANMISLARDIR. ARKA SAYFADAKI KURULUM TAVSIYESI ILE BIRLIKTE LS FILTRELERININ KULLANIMI,
HASSAS CIHAZLARLA BIRLIKTE SORUNSUZ KULLANIMI VE YARATILAN EMISYON VE BAGISIKLIK STANDARTLARI
EN 50081 -> EN61000-6-3:02 and EN61000-6-1:02 'YE UYUMLULUGU TEMIN ETMEYE YARDIMCI OLUR.

TEDBIR

GUC KAYNAGI UZERINDE KAGAK AKIM KORUYUCU CIHAZLAR KULLANILMASI DURUMUNDA, GUC AGILINCA VEYA
KAPANINCA HATA VEREBILIR. BU DURUMU ONLEMEK IGIN, KORUYUCU CIHAZIN ALGILAMA AKIMI ASAGIDAKI
TABLODAKI EN KOTU DURUM KAGAK AKIM DEGERINDEN DAHA BUYUK OLMALIDIR.

TAVSIYE EDILEN KURULUM TAL iMATLARI

EMC yonergesine uymak i¢in, bu talimatlarin olabildi gince yakinen izlenmelidir. Elektriksel techizatla¢ca  hgirken
her zamanki giivenlik i glemlerini izleyin. Filtreye, Siriicliye ve motora olan butiin elektriksel ba glantilar kalifiye

bir elektrik teknisyeni tarafindan yapilimaldir.

1-) Akim, gerilim ve parca numarasinin dogru oldugunu temin etmek icin filtre degerini ve etiketini denetleyin.

2-) En iyi sonuglar i¢in filtre kablolama muhafazasinin gelen elektrik kaynagina mumkin oldugunca yakin olarak
takilmalidir, genellikle kaynak anahtari veya muhafazanin devre kesicisinden hemen sonra.

3-) Kartin kablolama dolabinin arka paneli filtrenin takma boyutlari icin hazirlanmalidir. Filtrenin mimkin olan en iyi
topraklamasini temin etmek igin panelin yuz bolgesi ve takma deliklerinden boya vb. kaldirmak icin 6zen gdsterilmelidir.
4-) Filtreyi emniyetli bir sekilde takin.

5-) Elektrik kaynagini HAT (LINE) isaretli filtre terminallerine baglayin, toprak kablolarini saglanan toprak civatalarina
baglayn. YUK (LOAD) isaretli filtre terminallerini suriiciiniin elektrik girisine uygun 6lgii kablosunun kisa uzunluklarini
kullanarak baglayin.

6-) Motoru baglayin ve ferrit cekirdegini (¢ikis tikaglari) striciiniin mimkin oldugunca yakinina takin. Zirhli veya
muhafazali kablo 3 fazli iletkenlerle yalnizca ferrit gekirdegin merkezinin icinden iki kez sarilarak kullaniimalidir. Toprak
iletkeni hem slrtict hem de motor uglarinda emniyetli bir sekilde topraklanmalidir. Ekran muhafaza gévdesine
topraklanmis kablo pabucu aracihdiyla baglanmalidir.

7-) Denetim kablolarini suriict talimatlari kilavuzunda anlatilan sekilde baglayin.

KILAVUZ UZUNLUKLARININ MUMKUN OLDU éUN(_ZA KISA TUTULMASI VE GELEN ELEKTR /K VE CIKAN MOTOR
KABLOLARININ fYICE AYRIK TUTULMASI ONEML IDIR.

FF SERISI ( Footprint )
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FE SERISI ( Standart )
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[
EMI / RFI GUC HATTI FILTRELERI Lg V M C

LS sdruculer, iG5A serisi vector motor control

iIG5A serisi /  Footprint Filtreler

sURicO | @l KOD akm | GeRiLiM | kagakam | POTITHAR 1 TAKMA T aimic | rakn | sea | 988
TEK FAZ A)
SVOO4iG5A-1 | 0.4kW | FFG5A-MO05-(x) | 5A | 250VAC asmA | 175x76.50 16153 12kg. | M4 | A | FS-1
SV008IG5A-1 | 0.75kW | FFG5A-MO06-(x) | 6A | 250VAC s5mA | 1765x107.5%40 | 1625x84 | 13Kg. | M4 | A | FS-1
SVO15iG5A-1 | 1.5kW | FFG5A-MO12-(x) | 12A | 250VAC 35mA | 1765x1475x45 | 162.5x124 | 18Kg. | M4 | A | FS-1
UC FAZ NOM.  MAX.
SVOO4iG5A-2 | 0.4kW
SV00BIGEA-2 o5k | FFG5A-T005-(x) 5A 250VAC | 0.5mA 27mA |  175x76.5x40 161x53 1.2Kg. M4 A FS-1
SV00BIGSA-2NC | 0.75kW | FFG5A-TO06x) | 6A | 250VAC | 05mA 27mA | 1765x107.5¢40 |  1625x4 | 12Kg. | M4 | A | FS-1
SVOI5iG5A-2 | 15kW | FFGSA-TO12{x) | 12A | 250VAC | 05mA 27mA | 1765x1075x40 | 1625x4 | 13Kg. | M4 | A | FS-2
SV022iG5A2 | 226W
SV037iGEA-2 | a7kw | FFGSA-TO20x) | 20A | 250VAC | O05mA 27mA | 1765x147.5%¢d5 | 1625x124 | 18Kg. | M4 | A | FS-2
SV040iG5A2 | 4.0W
SV0S5iG5A-2 | 55kW | FFG5A-TO30{x) | 30A | 250VAC | 05mA 27mA | 266x185.5x60 | 252162 XKy | M4 | B | Fs-2
SVO75iG5A-2 | 75kW | FFG5A-TO50{x) | 50A | 250VAC | 05mA 27mA | 270x1895x60 |  252x162 | 25Kg. | M4 | B | FS-2
SVA10iG5A2 | 11kW
SV150iG5A-2 15KW 100A 250VAC | 0.5mA 27mA
SVI80IG5A2 | 18kW
SV220iG5A2 | 22kW 120A | 250VAC | 0.5mA 27mA
SVOO4iG5A4 | 0.4kW
oo DAL FFGEATOOSx) | 5A | 3B0VAC | 0smAzimA | 17576500 161x53 12Kg. | M4 | A | FS-1

SV008iG5A-4NC | 0.75kW

SV015iG5A-4 15kW FFGS5A-T006-(x) 6A 380VAC 0.5mA 27mA | 176.5x107.5x40 162.5x84 1.2Kg. M4 A FS-1

SV022iG5A-4 2.2kW

SV037iG5A-4 3.7kW | FFG5A-T011-(x) 11A 380VAC 0.5mA 27mA | 176.5x147.5x45 162.5x124 1.5Kg. M4 A FS-2

SV040iG5A-4 4.0kW

SV055iG5A-4 5.5kW

SVO075iG5A4 7 5KkW FFG5A-T030-(x) 30A 380VAC | 0.5mA 27mA | 266x185.5x60 252x162 2Kg. M4 B FS-2
SV110iG5A-4 11kW

SV150iG5A-4 15kW FFG5A-T051-(x) 51A 380VAC | 0.5mA 27mA | 368x258.5x65 354x217 2.5Kg. M6 B FS-2
SV185iG5A-4 18kW | FFG5A-T060-(x) 60A 380VAC | 05mA 27mA |  460x288x65 446x246 2.8Kg. M8 B FS-2
SV220iG5A-4 22kW | FFG5A-T070-(x) 70A 380VAC | 0.5mA 27mA |  460x288x65 446x246 2.8Kg. M8 B FS-2

iGBA serisi [ Standart Filtreler

SURUCU GG KOD AKIM |  GERILIM o EOYETLA'?( YTAKMAX AGIRLIK | Takua | seki | 08
TEK FAZ (Ax)
SyIioorl 04N FEMOT0(x) | 10A | 250VAC | 3smA | 150x55x45 | 140x36 | 06Kg | - | C | FS-t
SVOIiGSA-1 | 15KW | FE-MOT5-(x) | 15A | 250VAC | asmA | 150x55x45 |  140x36 | 06Kg | — | C | FS-1
UC FAZ NOM.  MAX.
SV004iG5A-2 0.4kW
SV008iG5A-2 0.75kW FE-T006-( x ) 6A 250VAC 0.5mA 27mA 250x110x60 238x76 1.6Kg. - C FS-2
SV008IGBA-2NC | 0.75k1
SV015iG5A-2 1.5kW FE-T012-( x) 12A 250VAC 0.5mA 27mA 250x110x60 238x76 1.6Kg. --- C FS-2
SV022iG5A-2 2.2kW
SV037iG5A-2 3.7kW FE-T020-( x ) 20A 250VAC 0.5mA 27mA 270x140x60 258x106 2.2Kg. - C FS-2
SVOAOIGEA2 | 4.0KW
SVOS5iGEA2 | 5.5kW | FE-T030-(x) | 30A | 250VAC | 06mA2imA | 270x140x60 | 258106 | 24Kg. | — | C | FS-2
SV075iG5A-2 7.5kW FE-T050-( x ) 50A 250VAC 0.5mA 27mA 270x140x90 258x106 3.2Kg. - C FS-2
yiieA2 KN FE-TI00{x) | 100A | 250VAC | 0SmAZmA| 4202004130 | 408166 | 188Kg. | — | C | FS-3
SN L IBN FETI20(x) | 120A | 250VAC |0SmA2mA | 420@00K130 | 408166 | 138Ky | - | C | FS-3
SV004iG5A-4 0.4kW
S G ol FE-TO0B{(x) | GA | 380VAC | 05mA2imA | 250x110160 23876 | 16Kg. | - | C | FS-2

SV015iG5A-4 1.5kW

SV022iG5A-4 2.2kW

SV037iG5A-4 37kW | FE-T012-(x) 12A 380VAC | 0.5mA 27mA | 250x110x60 238x76 1.6Kg. C FS-2

SV040iG5A-4 4.0kW

SV055iG5A-4 5.5kW

SVO75iG5A4 75w | FE-T030-(x) 30A 380VAC | 05mA 27mA |  270x140x60 258x106 24Kg. | - C FS-2
SV110iG5A-4 11w

SV150iG5A4 15w | FET050-(x) 50A 380VAC | 0.5mA 27mA | 270x140x90 258x106 32Kg. | -~ | C FS-2
SV185iG5A-4 18kW | FE-T060-(x ) B60A 380VAC | 0.5mA 27mA |  270x140x90 258x106 32Kg. | - | C FS-2
SV220iG5A-4 22kW | FE-T070-(x) 70A 380VAC | 0.5mA 27mA |  350x180x90 338x146 75Kg. | - | C FS-2

(x) (1) Endustriyel ortam EN50081-2 (A sinifi ) -> EN61000-6-4:02
(3) Ig ve endustriyel ortam EN50081-1 (B sinifi) -> EN61 000-6-3:02
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FF SERIES ( Footprint )
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vector motor control

Vector Motor Control Ibérica S.L.
C/ Mar del Carib, 10

Pol. Ind. La Torre del Rector
08130 Santa Perpétua de Mogoda
(BARCELONA) ESPANA

Tel. (+34) 935 748 206

Fax (+34) 935 748 248
info@vmc.es

WWW.vme.es







Garanti

. Kurulum
Imal eden LS Industrial Systems Co., Ltd. (Baslatma)
Tarih
Garanti
Donemi

Model No. SV-iG5A

isim

Misteri
Bilgisi Adres

Tel.

isim

Satig Ofisi

(Dagitimci) Adres

Tel.

Garanti dénemi kurulumdan sonra 12 ay veya kurulum tarihi belirtiimediginde tretim
tarihinden itibaren 18 aydir. Ancak, garanti stiresi satis sartina gére degisiklik gdsterebilir.

GARANTI DAHILINDE servis bilgisi

Eger hasarli parca garanti sartlari dahilinde normal ve uygun kullanim altinda tanimlanmigsa, yerel
yetkili LS dagitimci veya LS Servis merkezi ile irtibata gegin.

GARANTI HARICINDE servis bilgisi
Asagidaki durumlarda garanti siresi gecmemis olsa dahi garanti uygulanmayacaktir.

Hasar, kullanim, ihmal veya kazadan kaynaklanmistir.

Hasar, anormal gerilim ve ¢evresel cihazlarin hatali calismasindan (ariza) kaynaklanmistir.
Hasar, deprem, yangin, sel, yildirim ¢carpmasi veya diger dogdal afetlerden kaynaklanmistir
LS etiketi takili olmadiginda.

Garanti donemi bitmis oldugunda.

v v Vv Vv Vv

Dlzeltme Gecmi si

Degisiklikler

1 2004. 2 ilk Yayinlama Yalnizca 5.5, 7.5kW dahil edildi

2 2004. 9 2. Yayim Ilk yayinlamaya 0.4~4.0kW eklendi

3 2005. 6 4. Yayim Cl degistirildi

4 2006. 5 5. Yayim Yazilim surimu (V1.7) dstl

5 2007. 11 6. Yayim Yazilim sirimi (V2.0) dstl

6 2008. 4 7.Yayim Yazilim surimi (V2.2) dsti

7 2008. 11 8. Yayim EMI/ RFI GUC HATTI FILTRELERI igerikleri giincellendi
8 2009.7 9. Yayim Yazilim surimi (V2.3) dsti
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